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SST-E-00 )
WYMAGANIA OGOLNE

Grupa | Klasa Kategoria | Kod PCV Wyszczegblnienie

45.2 45200000-9 Roboty budowlane w zakresie
wznoszenia kompletnych obiektow
budowlanych lub ich

Czesci oraz roboty w zakresie inzynierii
ladowej 1 wodnej

45.21 45210000-2 Roboty budowlane w zakresie
budynkow

45.21.5 45215000-7 Roboty budowlane w zakresie budowy
obiektow budowlanych opieki
zdrowotnej 1 spotecznej krematoriow
oraz obiektow uzytecznos$ci publicznej

1. WSTEP
1.1. Przedmiot Specyfikacji Techniczne;j.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej Specyfikacji Technicznej  s3
Wymagania Ogolne dotyczace wykonania i odbioru robdt w obiektach budowlanych.

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej.

Niniejsza Specyfikacja Techniczna stanowi podstawe¢ opracowania szczegdlowej
specyfikacji technicznej stosowanej jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
zgodnie z ustawa o zamowieniach publicznych i realizacji oraz rozliczaniu robot w obiektach
budowlanych. 1

1.3. Zakres robot objetych Specyfikacji Technicznej.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja wymagania ogoélne, wspolne dla
robot objetych specyfikacjami technicznymi (ST) 1 szczegétowymi specyfikacjami
technicznymi (SST) wydanymi przez OWEOB dla projektu.

1.4. Ogolne wymagania dotyczace robat.

Niniejsza Specyfikacja Techniczna stanowi podstaw¢ do opracowania szczegdtowych
Specyfikacji Technicznych stosowanych jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zleceniu zgodnie z Ustawa Prawo Zamowien Publicznych i realizacji oraz nadzorowaniu
robot w obiektach budowlanych. Zakres robdt sklasyfikowano zgodnie do struktury systemu
klasyfikacji Wspdlnego Stownika Zamdwien.

1.4.1. Zgodnos¢ Robot z Normami.

W réznych miejscach Specyfikacji Technicznych podane s3 odno$niki do Polskich
Norm. Normy te winny by¢ traktowane jako integralna cze$¢ Specyfikacji Technicznych i1 by¢
stosowane w polgczeniu z Dokumentacja Budowy 1 Specyfikacjami, w ktorych sag
wymienione. Wykaz podstawowych norm przedstawiono w pkt. 10 tych Specyfikacji.
Wykonawca jest zobowigzany do przestrzegania innych Polskich Norm lub odpowiednich
norm krajow UE, ktore obowiazuja w zwiazku z wykonaniem prac objetych Kontraktem
1 stosowania ich postanowien na rowni z wszystkimi innymi wymaganiami, zawartymi
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w Specyfikacjach Technicznych. Zaktada si¢, iz Wykonawca doglebnie zaznajomit sie
z tre$cig 1 wymaganiami tych Norm.

1.4.2. OkreSlenia podstawowe.

Uzyte w Specyfikacji Technicznej wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumieé
w kazdym przypadku nast¢pujaco:
1.4.2.1. Obiekt budowlany — nalezy przez to rozumie¢ budynek wraz z instalacjami
1 urzadzeniami technicznymi, budowle stanowigca calo$¢ techniczno-uzytkowa wraz
z instalacjami i urzadzeniami, obiekt matej architektury;
1.4.2.2. Budynek — nalezy przez to rozumie¢ taki obiekt budowlany, ktory jest trwale
zwigzany z gruntem, wydzielony z przestrzeni za pomocg przegrod budowlanych oraz
posiada fundamenty i dach.
1.4.2.3. Budynek mieszkalny jednorodzinny — nalezy przez to rozumie¢ budynek wolno
stojacy albo budynek o zabudowie blizniaczej, szeregowej lub grupowej, stuzacy
zaspokajaniu potrzeb mieszkaniowych, stanowigcy konstrukcyjnie samodzielng catos¢,
w ktérym dopuszcza si¢ wydzielenie nie wigcej niz dwdch lokali mieszkalnych albo jednego
lokalu mieszkalnego i lokalu uzytkowego o powierzchni calkowitej nieprzekraczajacej 30%
powierzchni catkowitej budynku.
1.4.2.4. Budowla — nalezy przez to rozumie¢ kazdy obiekt budowlany nie bedacy budynkiem
lub obiektem matlej architektury, jak: lotniska, drogi, linie kolejowe, mosty, estakady, tunele,
sieci techniczne, wolno stojace maszty antenowe, wolno stojace trwale zwigzane z gruntem
urzadzenia reklamowe, budowle ziemne, obronne (fortyfikacje), ochronne, hydrotechniczne,
zbiorniki, wolno stojace instalacje przemystowe lub urzadzenia techniczne, oczyszczalnie
sciekow, sktadowiska odpadéw, stacje uzdatniania wody, konstrukcje oporowe, nadziemne
1 podziemne przejscia dla pieszych, sieci uzbrojenia terenu, budowle sportowe, cmentarze,
pomniki, a takze czesci budowlane urzadzen technicznych (kottow, piecoéw przemystowych
1 innych urzadzen) oraz fundamenty pod maszyny i urzadzenia, jako odrgbne pod wzgledem
technicznym czgs$ci przedmiotow sktadajacych si¢ na catos¢ uzytkowa.
1.4.2.5. Obiekt matlej architektury — nalezy przez to rozumie¢ niewielkie obiekty,
a w szczegolnosci kultu religijnego, jak: kapliczki, krzyze przydroSne, figury, posagi,
wodotryski 1 inne obiekty architektury ogrodowej, uzytkowe stuzace rekreacji codziennej
1 utrzymaniu porzadku, jak: piaskownice, hustawki, drabinki, $Smietniki.
1.4.2.6. Tymczasowy obiekt budowlany — nalezy przez to rozumie¢ obiekt budowlany
przeznaczony do czasowego uzytkowania w okresie krotszym od jego trwatosci technicznej,
przewidziany do przeniesienia w inne miejsce lub rozbiorki, a takze obiekt budowlany nie
potaczony trwale z gruntem, jak: strzelnice, kioski uliczne, pawilony sprzedazy ulicznej
1 wystawowe, przekrycia namiotowe i powloki pneumatyczne, urzadzenia rozrywkowe,
barakowozy, obiekty kontenerowe.
1.4.2.7. Budowa — nalezy przez to rozumie¢ wykonanie obiektu budowlanego w okreslonym
miejscu, a takze odbudowe, rozbudowe, nadbudowe obiektu budowlanego.
1.4.2.8. Roboty budowlane — nalezy przez to rozumie¢ budowg, a takze prace polegajace na
przebudowie, montazu, remoncie lub rozbiérce obiektu budowlanego.
1.4.2.9. Remont — nalezy przez to rozumie¢ wykonywanie w istniejacym obiekcie
budowlanym rob6t budowlanych polegajacych na odtworzeniu stanu pierwotnego, a nie
stanowigcych biezacej konserwacji.
1.4.2.10. Urzadzenia budowlane — nalezy przez to rozumie¢ urzadzenia techniczne zwigzane
z obiektem budowlanym zapewniajagce mozliwo$¢ uzytkowania obiektu zgodnie z jego
przeznaczeniem, jak przylacza i urzadzenia instalacyjne, w tym shuzace oczyszczaniu lub
gromadzeniu $ciekow, a takze przejazdy, ogrodzenia, place postojowe i place pod $mietniki.



1.4.2.11. Teren budowy — nalezy przez to rozumie¢ przestrzen, w ktdrej prowadzone sa
roboty budowlane wraz z przestrzenig zajmowang przez urzadzenia zaplecza budowy.
1.4.2.12. Prawne dysponowanie nieruchomos$cia na cele budowlane — nalezy przez to
rozumie¢ tytut prawny wynikajacy z prawa wilasnosci, uzytkowania wieczystego, zarzadu,
ograniczonego prawa rzeczowego albo stosunku zobowigzaniowego, przewidujacego
uprawnienia do wykonywania robdt budowlanych.

1.4.2.13. Pozwolenie na budowe — nalezy przez to rozumie¢ decyzj¢ administracyjng
zezwalajaca na rozpoczgcie 1 prowadzenie budowy lub wykonywanie robdt budowlanych
innych niz budowa obiektu budowlanego.

1.4.2.14. Dokumentacja budowy — nalezy przez to rozumie¢ pozwolenie na budowe wraz
z zalaczonym projektem budowlanym, dziennik budowy, protokoty odbioréw cze$ciowych
1 koncowych, w miar¢ potrzeby, rysunki i opisy stuzace realizacji obiektu, operaty geodezyjne
1 ksigzke obmiaréw, a w przypadku realizacji obiektdéw metoda montazu - takze dziennik
montazu.

1.4.2.15. Dokumentacja powykonawcza — nalezy przez to rozumie¢ dokumentacje budowy
Z naniesionymi zmianami dokonanymi w toku wykonywania robdt oraz geodezyjnymi
pomiarami powykonawczymi.

1.4.2.16. Teren zamkniety — nalezy przez to rozumie¢ teren zamknigty, o ktéorym mowa
w przepisach prawa geodezyjnego i kartograficznego,

1.4.2.17. Aprobata techniczna — nalezy przez to rozumie¢ pozytywna ocen¢ techniczng
wyrobu, stwierdzajaca jego przydatnos$¢ do stosowania w budownictwie.

1.4.2.18. Wilasciwy organ — nalezy przez to rozumie¢ organ nadzoru architektoniczno-
budowlanego Iub organ specjalistycznego nadzoru budowlanego, stosownie do ich
wiasciwosci okreslonych w rozdziale 8.

1.4.2.19. Wyréb budowlany — nalezy przez to rozumie¢ wyrdb w rozumieniu przepiséw
0 ocenie zgodnosci, wytworzony w celu wbudowania, wmontowania, zainstalowania lub
zastosowania w sposob trwaty w obiekcie budowlanym, wprowadzany do obrotu jako wyréb
pojedynczy lub jako zestaw wyborow do stosowania we wzajemnym potgczeniu stanowigcym
integralng cato$¢ uzytkowa.

1.4.2.20. Organ samorzadu zawodowego — nalezy przez to rozumie¢ organy okreslone
w ustawie z dnia 15 grudnia 2000 r. o samorzadach zawodowych architektow, inzynierow
budownictwa oraz urbanistow (Dz. U. z 2001 r. Nr 5, pdz. 42 z pdzn. zm.).

1.4.2.21. Obszar oddzialywania obiektu — nalezy przez to rozumie¢ teren wyznaczony
w otoczeniu budowlanym na podstawie przepisow odrgbnych, wprowadzajacych zwigzane
z tym obiektem ograniczenia w zagospodarowaniu tego terenu.

1.4.2.22. Oplata — nalezy przez to rozumie¢ kwote nalezno$ci wnoszong przez
zobowigzanego za okre$lone ustawa obowigzkowe kontrole dokonywane przez wilasciwy
organ.

1.4.2.23. Droga tymczasowa (montazowa) — nalezy przez to rozumie¢ drog¢ specjalnie
przygotowana, przeznaczong do ruchu pojazdow obstugujacych roboty budowlane na czas ich
wykonywania, przewidziang do usunigcia po ich zakonczeniu.

1.4.2.24. Dzienniku budowy — nalezy przez to rozumie¢ dziennik wydany przez wlasciwy
organ zgodnie z obowigzujacymi przepisami, stanowigcy urzgdowy dokument przebiegu
robdt budowlanych oraz zdarzen i okoliczno$ci zachodzacych w czasie wykonywania robot.
1.4.2.25. Kierownik budowy — osoba wyznaczona przez Wykonawce robot, upowazniona do
kierowania robotami i do wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu,
ponoszaca ustawowg odpowiedzialnos¢ za prowadzong budowg.

1.4.2.26. Rejestr obmiaréw — nalezy przez to rozumie¢ akceptowang przez Inspektora
nadzoru ksigzke z ponumerowanymi stronami, stuzacg do wpisywania przez Wykonawce
obmiaru dokonanych robdét w formie wyliczen, szkicow i ewentualnie dodatkowych



zalgcznikow. Wpisy w rejestrze obmiarow podlegaja potwierdzeniu przez Inspektora nadzoru
budowlanego.

1.4.2.27. Laboratorium — nalezy przez to rozumie¢ laboratorium jednostki naukowe;,
zamawiajacego, wykonawcy lub inne laboratorium badawcze zaakceptowane przez
Zamawiajacego, niezbedne do przeprowadzania niezbednych badan i préob zwigzanych
z oceng jakosci stosowanych wyrobow budowlanych oraz rodzajow prowadzonych robot.
1.4.2.28. Materialy — nalezy przez to rozumie¢ wszelkie materialy naturalne 1 wytwarzane
jak réwniez rdézne tworzywa 1 wyroby niezbedne do wykonania robdt, zgodnie
z dokumentacja projektowa i specyfikacjami technicznymi zaakceptowane przez Inspektora
nadzoru.

1.4.2.29. Odpowiednia zgodno§¢é — nalezy przez to rozumie¢ zgodno$§¢ wykonanych robot
dopuszczalnymi tolerancjami, a jesli granice tolerancji nie zostaly okreslone z przecietnymi
tolerancjami przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju rob6t budowlanych.

1.4.2.30. Poleceniu Inspektora nadzoru — nalezy przez to rozumie¢ wszelkie polecenia
przekazane Wykonawcy przez Inspektora nadzoru w formie pisemnej dotyczace sposobu
realizacji robdt lub innych spraw zwigzanych z prowadzeniem budowy.

1.4.2.31. Projektant — nalezy przez to rozumie¢ uprawniong osobe prawna lub fizyczna
bedaca autorem dokumentacji projektowe;.

1.4.2.32. Rekultywacja — nalezy przez to rozumie¢ roboty majace na celu uporzadkowanie
1 przywrdcenie pierwotnych funkcji terenu naruszonego w czasie realizacji budowy lub robot
budowlanych.

1.4.2.33. Przedmiar robét — nalezy przez to rozumie¢ zestawienie przewidzianych do
wykonania robdt wedlug technologicznej kolejnosci ich wykonania wraz z obliczeniem
1 podaniem ilo$ci robot w ustalonych jednostkach przedmiarowych.

1.4.2.34. Czesci obiektu lub etapie wykonania — nalezy przez to rozumie¢ cze$¢ obiektu
budowlanego zdolng do spetniania przewidywanych funkcji techniczno-uzytkowych
1 mozliwg do odebrania i przekazania do eksploatacji.

1.4.2.35. Ustalenia techniczne — nalezy przez to rozumie¢ ustalenia podane w normach,
aprobatach technicznych i szczegdtowych specyfikacjach technicznych.

1.4.3. Ogolne wymagania dotyczace Robdét.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie rob6t zgodnie z umowa i Sciste
przestrzeganie harmonogramu robot oraz za jako$¢ zastosowanych materiatow
1 wykonywanych robot, za ich zgodno$¢ z projektem technicznym, wymaganiami specyfikacji
technicznej 1 programu zapewnienia jakosci, projektu organizacji robot oraz poleceniami
zarzadzajacego realizacja umowy. Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za doktadne
wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokosci wszystkich elementow robdt zgodnie
z wymiarami 1 rzednymi okreslonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanymi na
piSmie przez zarzadzajacego realizacja umowy. Nastepstwa jakiegokolwiek btedu
spowodowanego przez wykonawce w wytyczeniu 1 wyznaczeniu robot, jesli wymagaé tego
bedzie zarzadzajacy realizacja umowy, zostang poprawione przez wykonawce na wilasny
koszt. Sprawdzenie wytyczenia robdt lub wyznaczenia wysokosci przez zarzadzajacego
realizacja umowy nie zwalnia wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich doktadno$¢. Decyzje
zarzadzajacego realizacja umowy dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatow
1 elementow robot bedg oparte na wymaganiach sformulowanych w umowie, projekcie
technicznym i szczegdtowych specyfikacjach technicznych, a takze w normach i wytycznych
wykonania 1 odbioru robot. Przy podejmowaniu decyzji zarzadzajacy realizacjag umowy
uwzglednia wyniki badan materiatéw 1 jakos$ci robot, dopuszczalne niedoktadno$ci normalnie
wystepujace przy produkcji 1 przy badaniach materialow, do§wiadczenia z przesztosci, wyniki
badan naukowcow oraz inne czynniki wplywajace na rozwazana kwesti¢. Polecenia



zarzadzajacego realizacja umowy beda wykonywane nie pdzniej niz w czasie przez niego
wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez wykonawce, pod grozbg wstrzymania robot. Skutki
finansowe z tego tytulu poniesie wykonawca.

1.5. Teren budowy.
1.5.1. Charakterystyka terenu budowy.

Teren objety opracowaniem jest na dziatkach nr ewidencyjnych82/1 obrgb 0050
Radom na ktorej potozony jest istniejagcy budynek Willi  Zabietty przy ul. Leopolda
Okulnickiego 9 w Radomiu.

1.5.2. Przekazanie.
Zamawiajacy protokolarnie oraz w terminie okreslonym w dokumentach
kontraktowych przekaze Wykonawcy:
e Dokumentacje techniczna,
e Kopi¢ decyzji o pozwoleniu na budowe,
e Komplet specyfikacji technicznych,
e Kopi¢ uzgodnien i zezwolen uzyskanych w czasie przygotowywania robot do realizacji
przez zamawiajacego dla umozliwienia prowadzenia robot.

1.5.3. Ochrona i utrzymanie terenu budowy.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrone placu budowy oraz wszystkich
materiatéw 1 elementow wyposazenia uzytych do realizacji robot od chwili rozpoczgcia do
ostatecznego odbioru robo6t. Przez caty ten czas urzadzenia lub ich elementy beda utrzymane
w sposob satysfakcjonujacy zarzadzajacego realizacja umowy. Moze on wstrzymac realizacje
robot jesli w jakimkolwiek czasie wykonawca zaniedbuje swoje obowigzki konserwacyjne.
W trakcie realizacji roboét wykonawca dostarczy, zainstaluje i utrzyma wszystkie niezbedne,
tymczasowe zabezpieczenia ruchu i urzadzenia takie jak: bariery, sygnalizacje ruchu, znaki
drogowe etc. Zeby zapewni¢ bezpieczenstwo calego ruchu kotowego i pieszego. Wszystkie
znaki drogowe, bariery i inne urzadzenia zabezpieczajagce musza by¢ zaakceptowane przez
zarzadzajacego realizacja umowy. Wykonawca bedzie takze odpowiedzialny do czasu
zakonczenia robdot za utrzymanie wszystkich reperéw 1 innych znakéw geodezyjnych
istniejacych na terenie budowy i w razie ich uszkodzenia lub zniszczenia do odbudowy na
wilasny koszt. Przed rozpoczeciem robot wykonawca umiesci, w miejscach i ilosciach
okreslonych przez zarzadzajacego, tablice podajace informacje o zawartej umowie zgodnie
z rozporzadzeniem z 15 grudnia 1995 wydanym przez Ministra Gospodarki Przestrzennej
Budownictwa.

1.5.4. Ochrona wlasnosci i urzadzen.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochron¢ istniejgcych instalacji naziemnych
1 podziemnych urzadzen znajdujacych si¢ w obrgbie placu budowy, takich jak rurociagi
1 kable etc. Przed rozpoczeciem robdt wykonawca potwierdzi u odpowiednich wiadz, ktore sa
wladcicielami instalacji i urzadzen, informacje podane na planie zagospodarowania terenu
dostarczonym przez zamawiajacego. Wykonawca spowoduje aby te instalacje 1 urzadzenia
zostaly wlasciwie oznaczone 1 zabezpieczone przed uszkodzeniem w trakcie realizacji robot.
Wykonawca natychmiast poinformuje zarzadzajacego realizacja umowy o kazdym
przypadkowym uszkodzeniu tych urzadzen lub instalacji i bgdzie wspoOtpracowat przy
naprawie udzielajac wszelkiej mozliwej pomocy, ktora moze by¢ potrzebna dla jej
przeprowadzenia. Wykonawca bedzie odpowiedzialny za jakiejkolwiek szkody,
spowodowane przez jego dziatania, w instalacjach nadziemnych i podziemnych pokazanych
na planie zagospodarowania terenu dostarczonym przez zamawiajgcego.
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1.5.5. Ochrona srodowiska w trakcie realizacji robot.

W trakcie realizacji robdt wykonawca jest zobowigzany zna¢ i stosowaé si¢ do
przepisow zawartych we wszystkich regulacjach prawnych w zakresie ochrony srodowiska.
W okresie realizacji, do czasu zakonczenia robdt, wykonawca bedzie podejmowal wszystkie
sensowne kroki zeby stosowaé¢ Siudo wszystkich przepisdw i normatywow w zakresie
ochrony srodowiska na placu budowy i poza jego terenem, unika¢ dziatan szkodliwych dla
innych jednostek wystepujacych na tym terenie w zakresie zanieczyszczen, hatasu lub innych
czynnikdw powodowanych jego dziatalnoscia.

1.5.6. Zapewnienie bezpieczenstwa i ochrony zdrowia.

Wykonawca dostarczy na budowe i bedzie utrzymywat wyposazenie konieczne dla
zapewnienia bezpieczenstwa. Zapewni wyposazenia w urzadzenia socjalne oraz odpowiednie
wyposazenie 1 odziez wymagang dla ochrony zycia i zdrowia personelu zatrudnionego na
placu budowy. Uwaza sie, ze koszty zachowania zgodno$ci z wspomnianymi powyzej
przepisami bezpieczenstwa i ochrony zdrowia sg wliczone w cen¢ umownga. Wykonawca
bedzie stosowat si¢ do wszystkich przepisow prawnych obowigzujacych w zakresie
bezpieczenstwa przeciwpozarowego. Bedzie stale utrzymywal wyposazenie przeciwpozarowe
w stanie gotowosci, zgodnie z zaleceniami przepisOw bezpieczenstwa przeciwpozarowego na
placu budowy, we wszystkich urzadzeniach, maszynach i pojazdach oraz pomieszczeniach
magazynowych. Materialy latwopalne be¢da przechowywane zgodnie z przepisami
przeciwpozarowymi, w bezpiecznej odlegtosci od budynkéw i1 sktadowisk, w miejscach
niedostgpnych dla osob trzecich. Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty
powstale w wyniku pozaru, ktory mogiby powsta¢ w okresie realizacji robot lub zostat
spowodowany przez ktoregokolwiek jego pracownikow. Uzycie materiatow, ktore wptywaja
na trwale zmiany Srodowiska, ani materialdw emitujagcych promieniowanie w ilosciach
wyzszych niz zalecane w projekcie nie bedzie akceptowane. Jakiekolwiek materiaty
z odzysku lub pochodzace z recyklingu 1 majace by¢ uzyte do robdt musza poswiadczone
przez odpowiednie urzedy i wiladze jako bezpieczne dla $rodowiska. Materiaty, ktore sa
niebezpieczne tylko w czasie budowy (a po zakonczeniu budowy ich charakter niebezpieczny
znika, np. materialy pylace) moga by¢ dozwolone, pod warunkiem, ze bgda spetnione
wymagania techniczne dotyczace ich wbudowania. Przed uzyciem takich materiatow
zamawiajacy musu uzyska¢ aprobate¢ od odpowiednich wiadz administracji panstwowej, jesli
wymagajg tego odpowiednie przepisy.

1.6. Projekt organizacji robdét wraz z towarzyszacymi dokumentami.
1.6.1. Przygotowanie dokumentow wchodzacych w sklad projektu organizacji robot.

W ramach prac przygotowawczych, przed przystapieniem do wykonania zasadniczych
robdt, wykonawca jest zobowiazany do opracowania i przekazania zarzadzajacemu realizacja
umowy do akceptacji nastepujacych dokumentow:

e projekt organizacji robot,

e szczegOlowy harmonogram robét i finansowania,
e plan zabezpieczenia i ochrony zdrowia,

e program zapewnienia jakosci.

1.6.2. Projekt organizacji robot.

Opracowany przez wykonawce projekt organizacji robot musi by¢ dostosowany do
charakteru i1 zakresu przewidywanych do wykonania robot. Ma on zapewni¢ zaplanowany
sposob realizacji robot, w oparciu o zasoby techniczne, ludzkie i organizacyjne, ktore
zapewnig realizacj¢ rob6t zgodnie z dokumentacjg projektowa, specyfikacjami technicznymi
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1 instrukcjami zarzadzajacego realizacja umowy oraz harmonogramem robot. Powinien

zawierac:

» organizacj¢ wykonania robot, w tym terminie i sposob prowadzenia robot,

= projekt zagospodarowania zaplecza wykonawcy,

* organizacj¢ ruchu na budowie wraz z oznakowaniem drég,

» wykaz zespoléw roboczych, ich kwalifikacje¢ 1 przygotowanie praktyczne,

* wykaz os6b odpowiedzialnych za jako$¢ 1 terminowo$¢ wykonania poszczegolnych
elementow robot

1.6.3. Szczegélowy harmonogram robét i finansowania.

Szczegotowy harmonogram robo6t i finansowania musi uwzglednia¢é uwarunkowania
wynikajagce z dokumentacji projektowej 1 ustalen zawartych w umowie. Mozliwosci
przerobowe wykonawcy w dziedzinie robot budowlanych i montazowych, kolejno$¢ robot
oraz sposoby realizacji winny zapewni¢ wykonanie robot w terminie okreslonym w umowie.
Wykonawca przedstawi zarzadzajacemu realizacja umowy do zatwierdzenia szczegdtowy
harmonogram robot i ptatnosci, opracowany zgodnie z wymaganiami warunkoéw umowy.
Harmonogram winien wyraznie przedstawia¢ w etapach tygodniowych proponowany postep
robot.

1.6.4. Program zapewnienia bezpieczenstwa i ochrony zdrowia.

W trakcie realizacji robdt wykonawca bedzie stosowat si¢ do wszystkich
obowigzujacych przepisow 1 wymagan w zakresie bezpieczenstwa i ochrony zdrowia. W tym
celu, w ramach prac przygotowawczych do realizacji robot, zgodnie z wymogami ustawy —
Prawo Budowlane jest zobowigzany opracowac i1 przedstawi¢ do akceptacji zarzadzajacemu
realizacja umowy, program zapewnienia bezpieczenstwa i ochrony zdrowia. Na jego
podstawie musi zapewni¢ personelowi prace w warunkach bezpiecznych, nieszkodliwych dla
zdrowia 1 spelniajacych odpowiednie wymagania sanitarne.

1.6.5. Program zapewnienia jakosci.

Wykonawca jest w petni odpowiedzialny za jakos$¢ robdt. W tym celu przygotowuje
program zapewnienie jakosci i uzyska jego zatwierdzenie przez zarzadzajacego realizacja
umowy. Program zapewnienia jakosci bedzie zawieral:

a) czes$¢ ogdlng opisujacy:

= system (sposob i procedure) proponowanej kontroli 1 sterowania jako$cig wykonywania
robot,

* wyposazenie w sprz¢t 1 urzadzenia do pomiaréw 1 kontroli (opis laboratorium wlasnego
lub wytypowanego do wykonywania badan zleconych przez wykonawce),

" sposob oraz form¢ gromadzenia wynikow badan laboratoryjnych, zapis pomiarow,

* ustawienia mechanizméw sterujacych, a takze wyciaganych wnioskéw i zastosowanych
korekt w procesie technologicznym, proponowany sposob i forme¢ przekazywania
informacji zarzadzajacemu realizacja umowy;

b) czes$¢ szczegdlowq opisujaca dla kazdego asortymentu robot:

* wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz
wyposazeniem w mechanizmy do sterowania i urzadzenia do magazynowania i zatadunku
materialow,

" sposob zabezpieczenia i ochrony materiatow 1 urzadzen przed utrata ich wiasciwos$ci
W czasie transportu i przechowywaniem na budowie,

" sposob i procedur¢ pomiaréw i badan (rodzaj i czestotliwo$¢ badan, pobieranie probek,
legalizacja i sprawdzenie urzadzen itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatow,

* wytwarzanie mieszanek i wykonywanie poszczegdlnych elementoéw robot,



" sposOb postgpowania z materialami 1 robotami nie odpowiadajagcymi wymaganiom
umowy.
W przypadku gdy wykonawca posiada certyfikat ISO 9001 jest zobowigzany do
opracowania programu i planu zapewnienia jako$ci zgodnie z wymaganiami certyfikatu.

1.7. Dokumenty budowy.
1.7.1. Dziennik budowy.

Dziennik budowy jest obowigzujacym dokumentem budowy prowadzonym przez
kierownictwo budowy na biezaco, zaréwno dla potrzeb zamawiajacego jak i wykonawcy
w okresie od chwili formalnego przekazania wykonawcy placu budowy az do zakonczenia
robot. Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie dziennika budowy zgodnie
z obowigzujacymi przepisami (Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dn. 19.11.01.).
zapisy do dziennika budowy beda czynione na biezaco i powinny odzwierciedla¢ postep
robot, stan bezpieczenstwa ludzi 1 budynkoéw oraz stan techniczny 1 wszystkie kwestie
zwigzane z zarzadzaniem budowa. Kazdy zapis do dziennika budowy powinien zawiera¢ jego
datg, nazwisko 1 stanowisko oraz podpis osoby, ktora go dokonuje. Wszystkie zapisy powinny
by¢ czytelne i dokonywane w porzadku chronologicznym jeden po drugim, nie pozostawiajac
pustych migdzy nimi, w sposoéb uniemozliwiajacy wprowadzenie pdzniejszych dopiskdw.
Wszystkie protokoly i inne dokumenty zalaczone do dziennika budowy powinny by¢
przejrzyScie numerowane, oznaczone 1 datowane przez zaréwno wykonawce jak
1 zarzadzajacego realizacja umowy. Zarzadzajacy realizacja umowy jest takze zobowigzany
przedstawi¢ swoje stanowisko na temat kazdego zapisu dokonanego w dzienniku budowy
przez przedstawiciela nadzoru autorskiego.

1.7.2. Ksiazka obmiarow.

Ksigzka obmiaréw robot jest dokumentem, w ktorym rejestruje si¢ ilosSciowy postep
kazdego elementu realizowanych robot. Szczegdtowe obmiary wykonywanych robot
dokonywane s3g na biezaco i1 zapisywane do ksigzki obmiardw robdt, wykorzystujac opis
pozycji 1 jednostki uzyte w wycenionym przez wykonawce przedmiarze robdt, stanowiacy
zalacznik do umowy.

1.7.3. Inne istotne dokumenty budowy.
Oprocz dokumentéw wyszezegdlnionych w punkcie 2.10.1.12.10.2., dokumenty

budowy zawieraja tez:

e Dokumenty wchodzace w sktad umowy,

e Pozwolenie na budowe,

e Protokoty przekazania placu budowy wykonawcy,

e  Umowy cywilno-prawne ze osobami trzecimi i inne umowy i porozumienia cywilno-
prawne,

e Instrukcj¢ zarzadzajacego realizacja umowy oraz sprawozdania ze spotkan i narad na
budowie,

e Protokoty odbioru robot,

e Opini¢ ekspertow i konsultantow,

e Korespondencja dotyczaca budowy.

1.7.4. Przechowywanie dokumentow budowy.
Wszystkie dokumentu budowy beda przechowywane na placu budowy we wiasciwie
zabezpieczonym miejscu. Wszystkie dokumenty zagubione beda natychmiast odtworzone
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zgodnie ze stosownymi wymaganiami prawa. Wszystkie dokumenty budowy beda stale
dostepne do wgladu zarzadzajacego realizacja umowy oraz upowaznionych przedstawicieli
zamawiajgcego w dowolnym czasie i na kazde Zzadanie.

1.8. Dokumenty przygotowywane przez Wykonawce w trakcie trwania budowy.
1.8.1. Informacje ogolne.
W trakcie trwania budowy i przed zakonczeniem robot wykonawca jest zobowigzany
do dostarczania na polecenie zarzadzajacego realizacjg umowy nastepujacych dokumentow:
e Rysunki robocze,
e Aktualizacja harmonogramu robo6t i finansowania,
e Dokumentacja powykonawcza,
e Instrukcja eksploatacji i konserwacji urzadzen

1.8.2. Aktualizacja harmonogramu robdt i finansowania.

Mozliwosci przerobowe wykonawcy w dziedzinie robot budowlanych 1 montazowych,
kolejno$¢ robdt oraz sposoby realizacji winny zapewni¢ wykonanie robdt w terminie
okreslonym w umowie. Zgodnie wymaganiami zawartymi w punkcie 1.9.3. wykonawca we
wstepnej fazie robdt przedstawia do zatwierdzenia szczegdlowy harmonogram robot
1 finansowania, zgodnie z wymaganiami umowy. Harmonogram ten w miar¢ postepu robot
moze by¢ aktualizowany przez wykonawce i zaczyna obowigzywac po zatwierdzeniu przez
zarzadzajacego realizacjg umowy.

1.8.3. Dokumentacja powykonawcza.

Wykonawca odpowiedzialny bgdzie za prowadzenie na biezaco ewidencji wszelkim
zmian w rodzaju materiatow, urzadzen, lokalizacji 1 wielkosci robot. Zmiany te nalezy
rejestrowa¢ na komplecie rysunkow, wylacznie na to przeznaczonych. Wykonawca winien
przedktada¢ zarzadzajacemu realizacja umowy aktualizowane na biezagco rysunki
powykonawcze, co najmniej raz w miesigcu, w celu dokonania ich przegladu i sprawdzenia.
Po zakonczeniu robot kompletny zestaw rysunkow zostanie przekazany zarzadzajacemu
realizacja umowy.

1.8.4. Zarzadzajacy realizacja umowy.

Zarzadzajacy realizacja umowy w ramach posiadanego umocowania od
zamawiajgcego reprezentuje interesy zamawiajacego na budowie przez sprawowanie kontroli
zgodno$ci realizacji robot budowlanych z dokumentacja projektowa, specyfikacjami
technicznymi, przepisami, zasadami wiedzy technicznej oraz postanowieniami warunkoéw
umowy. Dla prawidlowej realizacji swoich obowigzkow, zgodnie z przepisami prawa
budowlanego, zarzadzajacy realizacja umowy pisemnie wyznacza inspektorow nadzoru
dziatajacych w jego imieniu, w zakresie przekazanych im uprawnien i obowigzkow. Wydane
przez nich polecenia maja moc polecen zarzadzajacego realizacjag umowy. Zgodnie z umowa,
wykonawca jest zobowigzany w ramach kwoty ryczaltowej, przewidzianej w cenie ofertowe;]
na zaplecze budowy, zorganizowa¢ zamawiajagcemu na placu budowy i utrzymywac¢ do konca
robot biuro zarzadzajacego realizacja umowy.

2. MATERIALY I URZADZENIA.
2.1. Zrodla uzyskiwania materialow i urzadzen.

Wszystkie wbudowane materiaty i urzadzenia instalowane w trakcie wykonywania
robot muszg by¢ zgodne z wymaganiami okreslonymi w poszczegdlnych szczegotowych
specyfikacjach technicznych. Przynajmniej na trzy tygodnie przed uzyciem kazdego materiatu
przewidywanego do wykonywania robdt statych wykonawca przedltozy szczegotows
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informacj¢ o zrodle produkcji, zakupu lub pozyskania takich materiatéw, atestach, wynikach
odpowiednich badan laboratoryjnych i1 probek do akceptacji zarzadzajacego realizacja
umowy. To samo dotyczy instalowanych urzadzen. Akceptacja zarzadzajacego realizacja
umowy udzielona jakiej$§ partii materiatéw z danego zrédta nie bedzie znaczy¢, ze wszystkie
materialy pochodzace z tego zrédla sa akceptowane automatycznie. Wykonawca jest
zobowigzany do dostarczania atestow i/lub wykonywania prob materiatéw otrzymywanych
z zatwierdzonego Zrdédla dla kazdej dostawy, zeby udowodnié, Zze nadal spelniaja one
wymagania odpowiedniej szczegotowej specyfikacji technicznej. W przypadku stosowania
materiatéw lokalnych, pochodzacych z jakiegokolwiek miejscowego zrodla, wiaczajac te,
ktore zostaly wskazane przez zamawiajacego, przed rozpoczg¢ciem wykorzystywania tego
zrodta wykonawca ma obowiazek dostarczenia zarzadzajacemu realizacja umowy wszystkich
wymaganych dokumentéw pozwalajacych na jego prawidtowa eksploatacje. Wykonawca
bedzie ponosit wszystkie koszty pozyskania i dostarczenia na Plac Budowy materiatow
lokalnych. Za ich ilo$¢ 1 jako$¢ odpowiada Wykonawca. Stosowanie materiatow
pochodzacych z lokalnych Zrodet wymaga akceptacji zarzadzajacego realizacja umowy.

2.2. Kontrola materialow i urzadzen.

Zarzadzajacy realizacja umowy moze okresowo kontrolowa¢ dostarczane na budowe
materialy i urzadzenia, zeby sprawdzi¢ czy sa one zgodne z wymaganiami szczegdélowych
specyfikacji technicznych. Zarzadzajacy specyfikacja umowy jest upowazniony do pobierania
1 badania probek materiatu zeby sprawdzi¢ jego wtasnosci. Wyniki tych prob stanowi¢ moga
podstawe do aprobaty jakosci danej partii materiatdéw. Zarzadzajacy realizacja umowy jest
réwniez upowazniony do przeprowadzania inspekcji w wytworniach materiatow i urzadzen.
W czasie przeprowadzania badania materiatlow i urzadzen przez zarzadzajacego realizacja
umowy, wykonawca ma obowigzek spetnia¢ nastepujace warunki:

e W trakcie badania, zarzadzajagcemu realizacja umowy bedzie zapewnione niezbedne
wsparcie 1 pomoc przez wykonawce 1 producenta materialow lub urzadzen,

e Zarzadzajacy realizacja umowy bedzie mial zapewniony w dowolnym czasie dostep do
tych miejsc, gdzie sag wytwarzane materialy 1 urzadzenia przeznaczone dla realizacji robot.

2.3. Atesty materialow i urzadzen.

W przypadku materiatow, dla ktérych w szczegotowych specyfikacjach technicznych
wymagane s3 atesty, kazda partia dostarczona na budowe musi posiadac atest okreslajacy
w sposob jednoznaczny jej cechy. Przed wykonaniem przez wykonawce badan jakosci
materialow, zarzadzajacy realizacja umowy moze dopusci¢ do uzycia materialy posiadajace
atest producenta stwierdzajacy pelng zgodnos¢ tych materiatow z warunkami podanymi
w szczegdtowych specyfikacjach technicznych. Produkty przemystowe muszg posiada¢ atesty
wydane przez producenta, poparte w razie potrzeby wynikami wykonanych przez niego
badan. Kopie wynikéw tych badan musza by¢ dostarczone przez wykonawce zarzadzajagcemu
realizacja umowy. Materiaty posiadajace atesty, a urzadzenia — wazng legalizacj¢, moga by¢
badane przez zarzadzajacego realizacja umowy w dowolnym czasie. W przypadku gdy
zostanie stwierdzona niezgodno$¢ wilasciwosci przewidzianych do wuzycia materiatdéw
1 urzadzen z wymaganiami zawartymi w szczegotowych specyfikacjach technicznych nie
zostang one przyjete do wbudowania.

2.4. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom umowy.

Materialy uznane przez zarzadzajacego realizacja umowy za niezgodne ze
szczegbtowymi specyfikacjami technicznymi muszg by¢ niezwlocznie usunigte przez
wykonawce z palcu budowy. Jesli zarzadzajacy realizacja umowy pozwoli wykonawcy
wykorzysta¢ te materialy do innych robot niz te, dla ktérych zostaty one pierwotnie nabyte,
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warto$§¢ tych materiatbw moze by¢ odpowiednio skorygowana przez zarzadzajacego
realizacja umowy. Kazdy rodzaj robot wykonywanych z uzyciem materiatow, ktére nie
zostaly sprawdzone lub zaakceptowane przez zarzadzajacego realizacja umowy, bedzie
wykonywany na wtasne ryzyko wykonawcy. Musi on zdawaé sobie sprawe, ze te roboty
moga by¢ odrzucone tj. zakwalifikowane jako wadliwe i niezaptacone.

2.5. Przechowywanie i skladowanie materialow i urzadzen.

Wykonawca jest zobowigzany zapewnié, zeby materialy 1 urzadzenia tymczasowo
skladowane na budowie, byly zabezpieczone przed uszkodzeniem. Musi utrzymywaé ich
jakos¢ 1 whasnosci w takim stanie jaki jest wymagany w chwili wbudowania lub montazu.
Musza one w kazdej chwili by¢ dostgpne dla przeprowadzenia inspekcji przez zarzadzajacego
realizacja umowy, az do chwili kiedy zostang uzyte. Tymczasowe tereny przeznaczone do
sktadowania materialéw i urzadzen beda zlokalizowane w obrgbie placu budowy w miejscach
uzgodnionych z zarzadzajacym realizacja umowy, lub poza placem budowy, w miejscach
zapewnionych przez wykonawce. Zapewni on, ze tymczasowo skladowane na budowie
materiaty 1 urzadzenia beda zabezpieczone przed uszkodzeniem.

3. SPRZET.

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzg¢tu, ktory nie
spowoduje niekorzystnego wplywu na jakos¢ wykonywanych robét i srodowisko.
Sprzet uzywany do robot powinien by¢ zgodny z oferta wykonawcy oraz powinien
odpowiada¢ pod wzgledem typéw 1 ilosci wskazaniom zawartym w szczegotowych
specyfikacjach technicznych, programie zapewnienia jako$ci i projekcie organizacji robot,
zaakceptowanym przez zarzadzajacego realizacja umowy. Liczba 1 wydajno$¢ sprzetu
powinna gwarantowa¢ prowadzenie robot zgodnie =z terminami przewidzianymi
w harmonogramie roboOt. Sprzet bedacy wiasnoscia wykonawcy lub  wynajety do
wykonywania robot musi by¢ utrzymywany w dobrym stanie i gotowos$ci do pracy oraz by¢
zgodny z wymaganiami ochrony $rodowiska i przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.
Tam gdzie jest to wymagane przepisami, wykonawca dostarczy zarzadzajacemu realizacji
umowy kopie dokumentow potwierdzajacych dopuszczenie sprzetu do uzytkowania. Jezeli
projekt wykonawczy lub szczegbtowe specyfikacje techniczne przewiduja mozliwosé
wariantowego uzycia sprzg¢tu przy wykonywanych robotach, wykonawca przedstawi wybrany
sprzet do akceptacji przez zarzadzajacego realizacja umowy. Nie moze by¢ p6zniej zmieniany
bez jego zgody. Sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujace zachowania
warunkéw umowy zostang przez zarzadzajacego realizacja umowy zdyskwalifikowane i nie
dopuszczone do robot.

4. TRANSPORT.

Liczba 1 rodzaje $rodkéw transportu beda okre§lone w projekcie organizacji robot.
Musza one zapewnia¢ prowadzenie robot zgodnie z zasadami okreslonymi w projekcie
wykonawczym 1 szczegétowych specyfikacjach  technicznych oraz = wskazaniami
zarzadzajacego realizacja umowy, w terminach wynikajacych z harmonogramu robot. Przy
ruchu po drogach publicznych pojazdy musza spelnia¢ wymagania dotyczace przepisOw
ruchu drogowego, szczegodlnie w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie i innych
parametréw technicznych. Srodki transportu nie odpowiadajace warunkom umowy, beda
przez inzyniera usuni¢te z terenu budowy na polecenie zarzadzajacego realizacja umowy.
Wykonawca jest zobowigzany usuwa¢ na biezaco na wilasny koszt, wszelkie uszkodzenia
1 zanieczyszczenia spowodowane przez jego pojazdy na drogach publicznych oraz dojazdach
do terenu budowy.
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5 WYKONANIE ROBOT

5.1. Przed rozpoczeciem robot wykonawca opracuje.

e projekt zagospodarowania placu budowy, ktéry powinien sktada¢ si¢ z cz¢sci opisowej
1 graficznej.

e plan bezpieczenstwa i ochrony zdrowia (plan bioz).

e projekt organizacji budowy.

e projekt technologii i organizacji montazu

5.2. Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umowa.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z umowag lub
kontraktem oraz za jako$¢ zastosowanych materiatow 1 wykonywa innych robot, za ich
zgodno$¢ z dokumentacja projektowa, wymaganiami Szczegdtowej Specyfikacji Technicznej,
PZJ, projektem organizacji robdt oraz poleceniami Inspektora nadzoru. Wykonawca ponosi
odpowiedzialno$¢ za pelng obstuge geodezyjna przy wykonywaniu wszystkich elementéw
robot okreslonych w dokumentacji projektowej lub przekazanych na pismie przez Inspektora
nadzoru. Nastgpstwa jakiegokolwiek btedu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu
1 wykonywaniu robot zostang, jesli wymaga¢ tego bedzie Inspektor nadzoru, poprawione
przez Wykonawce na wlasny koszt. Decyzje Inspektora nadzoru dotyczace akceptacji lub
odrzucenia materialow 1 elementéw robot beda oparte na wymaganiach sformutowanych
w dokumentach umowy, dokumentacji projektowej i w SST, a takze w normach
1 wytycznych. Polecenia Inspektora nadzoru dotyczace realizacji robdt beda wykonywane
przez Wykonawce nie pdzniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, pod grozba

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.
6.1. Zasady kontroli jakoS$ci robdét.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pelna kontrole robdt i1 jako$ci materialow
prowadzong zgodnie z programem zapewnienia jako$ci omdéwionym w punkcie 1.6.5.
wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli, wlaczajac personel, laboratorium, sprzet,
zaopatrzenie 1 wszelkie urzadzenia niezb¢dne do pobierania probek i badania materiatow oraz
jakosci wykonywania robdt. Przed zatwierdzeniem programu zapewnienia jako$ci
zarzadzajacy realizacjg umowy moze zazada¢ od wykonawcy przeprowadzenia badan w celu
zademonstrowania, ze poziom ich wykonania jest zadowalajacy. Wykonawca jest
zobowigzany prowadzi¢ pomiary 1 badania materialdw oraz robot z czgstotliwoscia
zapewniajaca stwierdzenie, Ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi
w projekcie wykonawczym szczegétowych specyfikacjach technicznych. Minimalne
wymagania co do zakresu badan i ich czestotliwo$ci sa okreslone w szczegdtowych
specyfikacjach technicznych, normach i wytycznych. W przypadku gdy brak jest wyraznych
przepisOw zarzadzajacy realizacja umowy ustali jaki zakres kontroli jest konieczny, aby
zapewni¢ wykonanie robot zgodnie z umowg. Wykonawca dostarczy zarzadzajacemu
realizacja umowy $§wiadectwa stwierdzajace, z wszystkie stosowane urzadzenia i sprzet
badawczy posiada wazng legalizacje, zostaly prawidlowo wykalibrowane 1 odpowiadajg
wymaganiom norm okre$lajacych procedury badan.

6.2. Pobieranie probek.

Probki do badan beda z zasady pobierane losowo. Zaleca si¢ stosowanie statystycznych
metod pobierania probek, opartych na zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji
moga by¢ z jednakowym prawdopodobienstwem wytypowane do badan. Zarzadzajacy
realizacja umowy musi mie¢ zapewniong mozliwo$¢ udzialu w pobieraniu probek. Na jego
zlecenie wykonawca ma obowiazek przeprowadzi¢ dodatkowe badania tych materiatow, ktore
budza watpliwosci co do jakosci, o ile kwestionowane materialy nie zostang przez
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wykonawce usunigte lub ulepszone z jego wtasnej woli. Probki dostarczone przez wykonawce
do badan wykonywanych przez zarzadzajacego realizacjag umowy beda odpowiednio opisane
1 oznakowane, w sposOb zaakceptowany przez niego. Koszty tych dodatkowych badan
pokrywa wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia usterek. W przeciwnym przypadku
koszty te pokrywa zamawiajacy.

6.3. Badania i pomiary.

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm.
W  przypadku, gdy normy nie obejmujg jakiegokolwiek badania wymaganego
w szczegdtowych specyfikacjach technicznych, stosowa¢ mozna wytyczne krajowe albo inne
procedury, zaakceptowane przez zarzadzajacego realizacja umowy. Przed przystapieniem do
pomiaréw lub badan, wykonawca powiadomi zarzadzajacego realizacja umowy o rodzaju,
miejscu i terminie pomiary lub badania. Po wykonaniu pomiary lub badania wykonawca
przedstawi na pisSmie ich wyniki, do akceptacji zarzadzajacego realizacja umowy.
Zarzadzajacy realizacja umowy bedzie miat nieograniczony dostep do pomieszczen
laboratoryjnych w celu ich inspekcji. Bedzie on przekazywat wykonawcy pisemne informacje
o jakichkolwiek niedociaggnigciach dotyczacych wurzadzen laboratoryjnych, sprzetu,
zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu lub metod badawczych. Jezeli niedociggniecia te
beda na tyle powazne, to moga wplyna¢ ujemnie na wyniki badan, zarzadzajacy realizacja
umowy natychmiast wstrzyma uzycie do robot badanych materiatow 1 dopusci je dopiero
wtedy, gdy niedociagnigcia w pracy laboratorium wykonawcy zostang usunigte i stwierdzona
zostanie odpowiednia jako$¢ tych materialbw. Wykonawca bedzie przekazywat
zarzadzajacemu realizacja umowy kopie raportow z wynikami badan jak najszybciej, nie
pozniej jednak niz wg terminie okreSlonym w programie zapewnienia jakosci. Kopie
wynikéw badan beda mu przekazywane na formularzach wedlug dostarczonego przez niego
wzoru lub innych, réwniez przez niego zaaprobowanych. Wszystkie koszty zwigzane
z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatow ponosi wykonawca. Do celow kontroli
jakosci 1 zatwierdzenia, zarzadzajacy realizacja umowy jest uprawniony do dokonywania
kontroli, pobierania probek i badania materiatow u Zrddet ich wytwarzania, a ze strony
wykonawcy 1 producenta materiatow zapewniona mu bedzie wszelka potrzebna do tego
pomoc. Zarzadzajacy realizacja umowy, po uprzedniej weryfikacji systemu kontroli robot
prowadzonego przez wykonawce, bedzie ocenia¢ zgodnos¢ wykonanych robot i uzytych
materiatbw z wymaganiami szczegdtowych specyfikacji technicznych, na podstawie
dostarczonych przez wykonawce wynikow badan. Zarzadzajacy realizacja umowy moze
pobiera¢ probki i prowadzi¢ badania niezaleznie od wykonawcy, na swoj koszt. Jezeli wyniki
tych badan wykaza ze raporty wykonawcy sa niewiarygodne, to poleci on wykonawcy lub
zleci niezaleznemu laboratorium, przeprowadzenie powtdrnych lub dodatkowych badan, albo
oprze si¢ wylacznie na wilasnych badaniach przy ocenie zgodno$ci materiatow 1 robot
z projektem wykonawczym 1 szczegotowymi specyfikacjami technicznymi. W takim
przypadku catkowite koszty powtdrnych lub dodatkowych badan i1 pobierania probek zostang
poniesione przez wykonawcg.

6.4. Certyfikaty i deklaracje.

Inspektor moze dopuscic¢ do uzycia tylko te wyroby 1 materiaty, ktore:

e posiadajg certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodno$¢
z kryteriami technicznymi okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat
technicznych oraz wlasciwych przepiséw

e posiadajg deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z Polska Normg lub aprobatg
techniczng, w przypadku wyrobow, dla ktérych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli
nie s3 objete certyfikacja i ktore spetniajg wymogi specyfikacji techniczne;.
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6.5. Wyniki kontroli.
Wiyniki kontroli przebiegu Robét, stanu bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz techniczne;j

1 administracyjnej strony budowy musza byc¢ zapisywane na biezaco Dzienniku Budowy.

Do Dziennika Budowy nalezy wpisywa¢ w szczegdlnosci:

e terminy rozpoczecia i zakonczenia poszczeg6dlnych elementow Robot,

e przebieg Robdt, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw
w Robotach,

e uwagi i polecenia Inspektora,

e daty zarzadzenia wstrzymania Robot, z podaniem powodu,

e zgloszenia 1 daty odbiorow Robot zanikajacych, ulegajacych zakryciu, czesciowych
1 ostatecznych odbioréw Robot,

e wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

e stan pogody i temperature powietrza w okresie wykonywania Roboét podlegajacych
ograniczeniom lub wymaganiom szczegdlnym w zwigzku z warunkami klimatycznymi,

e zgodno$¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich opisem w Dokumentacji
Projektowe;,

e dane dotyczace czynnosci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie
wykonywania Robot,

e dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia Robot,

e dane dotyczace jakosci Materiatdéw, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych
badan z podaniem, kto je przeprowadzal,

e wyniki prob poszczegolnych elementdw budowli z podaniem, kto je przeprowadzat,

e inne istotne informacje o przebiegu Robot.

7. PRZEDMIAR I OBMIAR ROBOT.
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot.

Obmiar robot bedzie okre§la¢ faktyczny zakres wykonywanych robot, zgodnie
z dokumentacja projektowa 1 SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie. Obmiaru robot
dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inspektora nadzoru o zakresie
obmierzanych robot i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem. Wyniki
obmiaru bgda wpisane do ksigzki obmiarow. Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie)
w ilosci robot podanych w kosztorysie ofertowym lub gdzie indziej w SST nie zwalnia
Wykonawcy od obowigzku ukonczenia wszystkich robot. Btedne dane zostang poprawione
wg ustalen Inspektora nadzoru na pismie. Obmiar gotowych robot bedzie przeprowadzony
z czgstoscia wymagang do celu miesigczne] platnosci na rzecz Wykonawcy lub w innym
czasie okreslonym w umowie.

7.2. Zasady okreslania ilo$ci robdt i materialow.

Zasady okre$lania iloSci robot podane sa w odpowiednich specyfikacjach
technicznych 1 KNR-ach oraz KNNRach. Jednostki obmiaru powinny zgodnie z jednostkami
okreslonymi w dokumentacji projektowej i kosztorysowe;.

7.3. Urzadzenia i sprze¢t pomiarowy.

Wszystkie urzadzenia i1 sprze¢t pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robdt beda
zaakceptowane przez Inspektora nadzoru. Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone
przez Wykonawce. Jezeli urzadzenia te lub sprzet wymagaja badan atestujacych, to
Wykonawca bedzie posiada¢ wazne $wiadectwa legalizacji. Wszystkie urzadzenia pomiarowe
beda przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w calym okresie trwania robot.
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7.4. Wagi i zasady wdrazania.

Wykonawca dostarczy i zainstaluje urzadzenia wagowe odpowiadajace odno$nym
wymaganiom SST. Bedzie utrzymywaé to wyposazenie, zapewniajagc w sposob ciagly
zachowanie doktadnosci wg norm zatwierdzonych przez Inspektora nadzoru.

8. ODBIORY ROBOT.
Rodzaje odbioréw Robdt w zaleznosci od ustalen odpowiednich specyfikacjach
technicznych, Roboty podlegaja nastepujacym odbiorom:
e odbiorowi czesciowemu,
e odbiorowi ostatecznemu.
e odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.1. Odbior czesciowy.
Odbior Czesciowy polega na ocenie ilosci 1 jako$ci wykonanych czeéci robot.
wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym Robot. Odbioru Robot dokonuje Inspektor.

8.2. Odbior ostateczny (koncowy) robot.

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania Robot
w odniesieniu do ich zakresu (ilo$ci) oraz jakosci. Catkowite zakonczenie Robdt oraz
gotowos¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez Wykonawce wpisem do
Dziennika Budowy z powiadomieniem na pisSmie o tym fakcie Inspektora. Odbior ostateczny
Robot nastagpi w terminie ustalonym w Dokumentach, liczac od dnia potwierdzenia przez
Inspektora zakonczenia Robdt 1 przyjecia dokumentdow, o ktérych mowa w punkcie ponizej
punkcie. ,,Dokumenty do odbioru ostatecznego Robot” Odbioru ostatecznego Robot dokona
Komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosci Inspektora i Wykonawcy. Komisja
odbierajaca Roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie przedtozonych dokumentow,
wynikow badan 1 pomiarow, oceny wizualnej oraz zgodnosci wykonania Robot z specyfikacja
techniczng 1 Dokumentacja Projektowa. W toku odbioru ostatecznego Robot, Komisja
zapozna si¢ z realizacjg ustalen przyjetych w trakcie odbiorow Robot zanikajacych
i ulegajacych zakryciu oraz odbiorow cze$ciowych, zwlaszcza w zakresie wykonania Robot
uzupeltniajacych 1 Robot poprawkowych. W przypadku niewykonania wyznaczonych Robot
poprawkowych lub Robét uzupehiajacych, Komisja przerwie swoje czynnosci i ustali nowy
termin odbioru ostatecznego. W przypadku stwierdzenia przez Komisje, ze jakos¢
wykonanych Robot w poszczegdlnych asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej
w specyfikacji technicznej 1 Dokumentacji Projektowej z uwzglednieniem tolerancji i nie ma
wigkszego wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpieczenstwo ruchu, Komisja dokona
potracen, oceniajac pomniejszong warto§¢ wykonanych Robot w stosunku do wymagan
przyjetych w Dokumentach Kontraktowych.

8.3. Dokumenty do odbioru ostatecznego robot.

Podstawowym dokumentem do dokonania Odbioru Ostatecznego Robodt jest
»Protokét Odbioru Ostatecznego Robot” sporzadzony wg wzoru ustalonego przez
Zamawiajacego.

Do Odbioru Ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowaé nastepujgce

dokumenty:

e Dokumentacje¢ Powykonawczg, tj. dokumentacj¢ budowy z naniesionymi zmianami
dokonanymi w toku wykonania robot oraz geodezyjnymi pomiarami powykonawczymi,

e dokumenty uzasadniajagce uzupelnienia i zmiany wprowadzone w trakcie wykonywania
robot,
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e Specyfikacje Techniczne (podstawowe z dokumentdw kontraktowych i ew. uzupehiajace
lub zamienne),

e Protokoty wszystkich Odbioréw Cze¢$ciowych,

e Dzienniki Budowy,

e deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych Materialéw, certyfikaty na
znak bezpieczenstwa zgodnie z specyfikacja techniczna,

e sprawozdanie techniczne,

e inne dokumenty wymagane przez Zamawiajgcego.

Przejecie robdt na majatek 1 do eksploatacji nastgpi na postawie ,,Protokotu Odbioru
Ostatecznego Robot” podpisanego przez przedstawiciela Zamawiajacego.

8.4. Odbior pogwarancyjny.

Odbidér Pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych Robot zwigzanych z usunigciem
wad, ktére ujawnig si¢ w Okresie Gwarancyjnym i Rgkojmi. Ostateczne zatwierdzenie Robot
po wygasnieciu Okresu Gwarancji (okresu odpowiedzialno$ci za usterki) nastgpi po usunigciu
wszystkich usterek odnotowanych przy Odbiorze Ostatecznym oraz tych, ktore wystapity
w Okresie Gwarancji. Odbior pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny
wizualnej obiektu z uwzglgdnieniem zasad Odbioru Ostatecznego.

9. SPOSOB ROZLICZENIA ROBOT.

Podstawg ptlatnosci jest cena jednostkowa, skalkulowana przez Wykonawce za
jednostk¢ obmiarowa ustalong dla danej pozycji Przedmiaru Robdt. Cena jednostkowa
pozycji bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynno$ci, wymagania 1 badania sktadajace si¢ na jej
wykonanie, okres$lone dla tej Roboty .

Cena jednostkowa bedzie obejmowac:

- robocizng¢ bezposrednia,

- warto$¢ zuzytych materiatow wraz z kosztami ich zakupu, magazynowania, ewentualnych
ubytkow 1 transportu na teren budowy,

- warto$¢ pracy sprzetu wraz z kosztami jednorazowymi, (sprowadzenie sprzetu na Plac
Budowy i z powrotem, montaz i demontaz na stanowisku pracy),

- koszty posrednie, w sktad ktorych wchodza,: place personelu i kierownictwa budowy,
pracownikow nadzoru, koszty urzadzenia i eksploatacji zaplecza budowy (koszty dotyczace
oznakowana Robot, wydatki dotyczace bhp, uslugi obce na rzecz budowy, ekspertyzy
dotyczace wykonanych Robot, ubezpieczenia oraz koszty zarzadu przedsigbiorstwa
Wykonawcy,

- zysk kalkulacyjny zawierajacy ewentualne ryzyko Wykonawcy z tytutu innych wydatkéw
mogacych wystapi¢ w czasie realizacji Robot w okresie gwarancyjnym,

- podatki obliczane zgodnie z obowiazujacymi przepisami. Do cen jednostkowych nie
nalezy wlicza¢ podatku VAT.

Cena jednostkowa zaproponowana przez Wykonawce za dang pozycje w Wycenionym
Przedmiarze Robot jest ostateczna i wyklucza mozliwo$¢ zadania dodatkowej zaptlaty za
wykonanie Robot objetych tg pozycja kosztorysowa.

10. DOKUMENTY ODNIESIENIA.

e Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (tekst jednolity Dz. U. z 2003 r. Nr 207
poz. 2016 ).

e Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwca 2003 r w sprawie informacji

dotyczace] bezpieczenstwa i1 ochrony zdrowia oraz planu bezpieczenstwa i ochrony
zdrowia. (Dz. U. nr 120 poz. 1126)
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Rozporzadzenie MPiPS z dnia 29.09.1997 r. w sprawie og6lnych przepiséw bhp (tekst
jednolity Dz. U. z 2003r. Nr 169, poz. 1650)

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z 6 lutego 2003r w sprawie bezpieczenstwa
1 higieny pracy podczas wykonywania robot budowlanych ( Dz. U. z 2003 r. nr 47 poz.
401)

Rozporzadzenie Ministra Pracy i Polityki Spolecznej z dnia 14 marca 2000r. w sprawie
bezpieczenstwa i higieny pracy przy recznych pracach transportowych (Dz. U. z 2000r.
nr 26 poz. 313)

PN-EN 45014:2000 Ogolne kryteria deklaracji zgodnosci sktadanej przez dostawce
Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewngetrznych 1 Administracji z dnia 5 sierpnia 1998 r.
w sprawie aprobat i kryteriow technicznych oraz jednostkowego stosowania wyrobow
budowlanych. (Dz. U. z 1998 r. Nr 107, poz. 679 1 z 2002 r. Nr 8 poz. 71, Nr 25 poz. 256)
Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewngtrznych i Administracji z dnia 31 lipca 1998 r.
w sprawie systemow oceny zgodno$ci, wzoru deklaracji zgodno$ci oraz sposobu
znakowania wyroboéw budowlanych dopuszczanych do obrotu 1 powszechnego stosowania
w budownictwie. (Dz. U. z 1998 r. Nr 113, poz. 728)

Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 24 lipca 1998 r.
w sprawie okreslenia wykazu wyrobéw budowlanych nie majacych istotnego wplywu na
spelnianie wymagan podstawowych oraz wyrobéw wytwarzanych i stosowanych wedtug
uznanych zasad sztuki budowlanej. (Dz. U. z 1998 r. Nr 99, poz. 673)

Rozporzadzenie Rady Ministrow z dnia 9 listopada 1999 r. w sprawie wykazu wyroboéw
wyprodukowanych w Polsce, a takze wyrobow importowanych do Polski po raz pierwszy,
mogacych stwarza¢ zagrozenie albo stuzacych ochronie lub ratowaniu zycia, zdrowia lub
srodowiska, podlegajacych obowigzkowi certyfikacji na znak bezpieczenstwa
1 oznaczania tym znakiem, oraz wyrobow podlegajacych obowigzkowi wystawiania przez
producenta deklaracji zgodnosci. (Dz. U. z 2000 r. Nr 5, poz. 53)
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SST-E-01

ROBOTY W ZAKRESIE WYKONANIA
WEWNETRZNEJ INSTALACJI ELEKTRYCZNEJ
ORAZ MONTAZU ROZDZIELNIC

Grupa | Klasa | Kategoria | Kod PCV Wyszczegblnienie
45.3 45300000-0 Roboty instalacyjne w budynkach
4531 45310000-3 Roboty instalacyjne elektryczne
45.31.1 45311100-1 Roboty w zakresie okablowania
elektrycznego

45311000-0 Roboty w zakresie okablowania oraz
instalacji elektrycznych
45.31.5 45315700-5 Instalowanie stacji rozdzielczych

1. WSTEP.
1.1. Przedmiot Szczegolowej Specyfikacji Technicznej.

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej s3 wymagania
dotyczace wykonania i odbioru robot w zakresie wykonania wewngtrznej instalacji
elektrycznej, fotowoltaicznej oraz montaz rozdzielnic w ramach projektu.

1.2. Zakres stosowania Szczegolowej Specyfikacji Technicznej.
Szczegdtowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy
1 kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych Szczegélowg Specyfikacja Techniczna.
Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji Technicznej dotycza prowadzenia robot

przy wykonaniu nast¢pujacych prac:

Montaz rozdzielnicy gtownej RG;

Montaz rozdzielnic pigtrowych R1 oraz R2;

Montaz rozdzielnicy serwerowni RS;

Montaz rozdzielnicy RW;

Montaz tablicy wymiennikowni TMPEC;

Montaz UPS 6kVA

Montaz elektrycznego wyposazenia wewnetrznego;

Wykonanie instalacji przeciwporazeniowej;

Wykonanie ochrony przeciwprzepigciowej;

Wykonanie wewnetrznych linii zasilajacych;

Wykonanie instalacja o§wietlenia podstawowego;

Wykonanie instalacji o§wietlenia awaryjnego i ewakuacyjnego;

Wykonanie o$wietlenia zewnetrznego;

Wykonanie instalacji zasilania systemu

Wykonanie instalacji multimedialnej;
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Wykonanie instalacji przyzywowe;j;
Wykonanie instalacji systemu zarzadzania instalacjami bezpieczenstwa SMS;
Wykonanie instalacji zasilania odbiornikoéw technologicznych;
Wykonanie instalacji zasilania urzadzen sieci LAN;
Wykonanie instalacji zasilania monitoringu systemu CCTV;
Wykonanie instalacji zasilania systemy sygnalizacji wlamania i napadu SSWiN;
Wykonanie instalacji zasilania systemy kontroli dostepu KD;
Montaz windy osobowej wraz z okablowaniem;
Montaz platformy zewngtrznej;
Montaz gniazd wtykowych 230V;
Montaz tras kablowych;
Montaz tacznikow.
Szczegdtowy zakres rzeczowy 1 ilosciowy prac wedlug przedmiardw oraz
dokumentacji projektowe;.

1.4. Okreslenia podstawowe.

Uzyte w niniejszej SST sa zgodne ustawa Prawo budowlane, rozporzadzeniami
wykonawczymi do tej ustawy, nomenklaturg Polskich Norm 1 aprobat technicznych:
1.4.1. Rozdzielnica — urzadzenie elektryczne stuzace do rozdziatu energii elektryczne;j.
1.4.2. Oprawa oswietleniowa — urzadzenie stuzace do zamontowania i uruchomienia zrédta
Swiatla.
1.4.3. Zrédlo §wiatla — urzadzenie stuzace do przetwarzania energii elektrycznej w $wietlna.
1.4.4. Wylacznik — aparat stuzacy do zataczania i wylaczania o$wietlenia.
1.4.5. Gniazdo wtykowe — aparat stuzacy do szybkiego przytaczenia i odtaczania odbiornika
bedacego w stanie bez napigciowym.
1.4.6. Trasa kablowa — ciag konstrukcji na ktorych uktada si¢ kable i przewody
1.4.7. Polaczenia wyréwnawcze — polaczenia metaliczne wszystkich dostepnych elementow
przewodzacych wyposazenia obiektu z glowng szyng wyrdwnawczg, majace na celu
wyrownanie potencjatéw w catym obiekcie w przypadku wystapienia stanow awaryjnych.
1.4.8. Kolektor PV — mechanicznie i elektrycznie zintegrowany zespdt modutow PV
1 innych niezbgdnych elementow, ktére tworza jednostke zasilajaca pradem statym.
1.4.9. Falownik PV — urzadzenie, ktore przetwarza napiecie 1 prad staty na w napiecie 1 prad
przemienny, przekazujace energi¢ do sieci.
1.4.10. Inwerter PV — urzadzenie, ktore przetwarza napigcie 1 prad staly na w napigcie i prad
przemienny, nie przekazujace wyprodukowanej energii do sieci energetycznej.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robat.
Okreslenia podane w niniejszej szczegodtowej specyfikacji technicznej sg zgodne
z obowigzujacymi odpowiednimi normami.

2. MATERIALY.
2.1. Przewody i kable.
2.1.1. Przewod N2XH-J.

Bezhalogenowe kable zasilajace 1 sterownicze (sygnalizacyjne) do instalacji
w obiektach o duzej koncentracji ludzi, majatku trwalego oraz wszedzie tam, gdzie istniejg
zwigkszone wymagania odnosnie zabezpieczenia przeciwpozarowego, gdzie wymagana jest
niska emisja dymow 1 gazow korozyjnych podczas spalania. Kable sg przeznaczone do
uktadania w pomieszczeniach suchych i wilgotnych, na tynku, wtynkowo i pod tynkiem,
w S$cianach murowanych 1 bezposrednio w betonie, jedynie do ukladania na state.
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W przypadku instalacji na zewnatrz lub pod ziemig nalezy umiesci¢ kable w kanatach

kablowych lub rurach.
Dane techniczne N2XH-J 1x95 mm?:

Typ kabla

los¢ zyt

Materiat zyty

Przekroj zyty

Napigcie

Budowa

Rodzaj izolacji

Min temperatura pracy
Max temperatura pracy
Kolor

N2XH-J

1

miedziane jednodrutowe
95 mm?

0,6/1 kV

kabel jednozytowy
polietylen usieciowany
-40 °C

+90 °C

czarny

Dane techniczne N2XH-J 2x1,5 mm?>:

Typ kabla

Ilos¢ zyt

Materiat zyty

Przekroj zyty

Napigcie

Budowa

Rodzaj izolacji

Min temperatura pracy
Max temperatura pracy
Kolor

N2XH-J

2

miedziane jednodrutowe
1,5 mm?

0,6/1 kV

kabel jednozytowy
polietylen usieciowany
-40 °C

+90 °C

czarny

Dane techniczne N2XH-J 3x1,5 mm?>:

Typ kabla

[los¢ zyt

Materiat zyty

Przekroj zyty

Napigcie

Budowa

Rodzaj izolacji

Min temperatura pracy
Max temperatura pracy
Kolor

N2XH-J

3

miedziane jednodrutowe
1,5 mm?

0,6/1 kV

kabel jednozytowy
polietylen usieciowany
-40 °C

+90 °C

czarny

Dane techniczne N2XH-J 3x2,5 mm?:

Typ kabla

[los¢ zyt

Materiat zyty

Przekroj zyty

Napiecie

Budowa

Rodzaj izolacji

Min temperatura pracy
Max temperatura pracy

N2XH-J

3

miedziane jednodrutowe
2,5 mm?

0,6/1 kV

kabel jednozytowy
polietylen usieciowany
-40 °C

+90 °C
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e Kolor czarny

Dane techniczne N2XH-J 5x1,5 mm?>:

e Typ kabla N2XH-J

o [losc¢ zyt 5

e Materiat zyly miedziane jednodrutowe
e Przekrdj zyly 1,5 mm’

e Napigcie 0,6/1 kV

e Budowa kabel jednozytowy

e Rodzaj izolacji polietylen usieciowany
e Min temperatura pracy -40 °C

e Max temperatura pracy +90 °C

e Kolor czarny

2.1.2. Przewod N2XH.

Bezhalogenowe kable zasilajace 1 sterownicze (sygnalizacyjne) do instalacji
w obiektach o duzej koncentracji ludzi, majatku trwalego oraz wszedzie tam, gdzie istniejg
zwigkszone wymagania odnosnie zabezpieczenia przeciwpozarowego, gdzie wymagana jest
niska emisja dymow 1 gazow korozyjnych podczas spalania. Kable sg przeznaczone do
uktadania w pomieszczeniach suchych i wilgotnych, na tynku, wtynkowo i pod tynkiem,
w Scianach murowanych 1 bezposrednio w betonie, jedynie do ukladania na state.
W przypadku instalacji na zewnatrz lub pod ziemig nalezy umiesci¢ kable w kanatach

kablowych lub rurach.

Dane techniczne N2XH 3x1,5 mm?;

e Typ kabla N2XH

o [los¢ zyt 3

e Materiat zyly miedziane jednodrutowe
e Przekrgj zyty 1,5 mm?®

e Napigcie 0,6/1 kV

e Budowa kabel jednozytowy

e Rodzaj izolacji polietylen usieciowany
e Min temperatura pracy -40 °C

e Max temperatura pracy +90 °C

e Kolor czarny

2.1.3. Przew6d NHXH.

Kable elektroenergetyczne ognioodporne, o klasie zachowanej funkcji E90, co
odpowiada 90-minutowemu zapewnieniu zasilania lub sterowania w warunkach pozaru.
Przeznaczone do =zasilania odbiornikéw w budynkach 1 obiektach o podwyzszonych
wymaganiach przeciwpozarowych, ze wzgledu na koncentracj¢ ludzi lub majatku trwalego
1 kulturowego o duzej wartosci (wiezowce, szpitale, centra centra handlowe, tunele, muzea,
kina, teatry). Kable moga by¢ stosowane do zasilania i sterowania odbiornikéw (o$wietlenie,
windy, urzadzenia przeciwpozarowe, pompy).

Dane techniczne NHXH 2x1,5 mm?’:

e Typ kabla NHXH

o [los¢ zyt 2

e Materiat zyty miedziane jednodrutowe
e Przekrgj zyty 1,5 mm?®

e Napigcie 0,6/1 kV
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Budowa

Rodzaj izolacji

Min temperatura pracy
Max temperatura pracy
Kolor

kabel jednozytowy
polietylen usieciowany
-40 °C

+90 °C

czarny

Dane techniczne NHXH 3x2,5 mm’;

e Typ kabla NHXH

o [los¢ zyt 3

e Materiat zyty miedziane jednodrutowe
e Przekrgj zyty 2,5 mm’

e Napigcie 0,6/1 kV

e Budowa kabel jednozytowy

e Rodzaj izolacji polietylen usieciowany
e Min temperatura pracy -40 °C

e Max temperatura pracy +90 °C

e Kolor czarny

Dane techniczne NHXH 5x1,5 mm’;

e Typ kabla NHXH

o [losc¢ zyt 5

e Materiat zyly miedziane jednodrutowe
e Przekrdj zyly 1,5 mm’

e Napigcie 0,6/1 kV

e Budowa kabel jednozytowy

e Rodzaj izolacji polietylen usieciowany
e Min temperatura pracy -40 °C

e Max temperatura pracy +90 °C

e Kolor czarny

2.1.4. Przewod HDGs PH.

Przewdd ognioodporny bez halogenowy przeznaczony do stosowania w miejscach,
gdzie konieczne jest zapewnienie funkcjonowania urzadzen w czasie trwania pozaru.
Zalecane s3 do stosowania w instalacjach o$wietlenia awaryjnego, systemach oddymiania,
systemach alarmowych, sygnalizacyjnych, kontrolnych 1 automatyce pozarniczej.
W warunkach pozaru przewody te zapewniaja prawidlowe funkcjonowanie instalacji przez 90
minut.

Dane techniczne HDGs PH 2x1,5 mm?:

Typ kabla HDGs PH
[los¢ zyt 2

Materiat zyty Cu miedz
Przekroj zyty 1,5 mm’
Napiecie Uo/U 300/500 V
Budowa zyta drutowa

Rodzaj izolacji
Temperatura pracy
Temperatura przy zwarciu
Temperatura min uktadania

specjalna guma silikonowa
do 70°C

do 160°C

do 40°C
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Kolor

czerwony

Dane techniczne HDGs PH 2x2,5 mm?:

Typ kabla HDGs PH
[los¢ zyt 2

Materiat zyty Cu miedz
Przekroj zyty 2,5 mm’
Napiecie Uo/U 300/500 V
Budowa zyta drutowa

Rodzaj izolacji
Temperatura pracy
Temperatura przy zwarciu
Temperatura min uktadania
Kolor

specjalna guma silikonowa
do 70°C
do 160°C

do 40°C
czerwony

2.1.5. Przewo6d YnDY.

Przewody do uktadania na stale w obiektach gorniczych, do zasilania urzadzen
elektroenergetycznych za wyjatkiem podziemnych wyrobisk kopaln wegla kamiennego
Dane techniczne YnDY 3x1,5 mm’:

e Typ kabla YnDY

e [los¢ zyt 3

e Materiat zyty miedziane jednodrutowe
e Przekrgj zyty 1,5 mm?®

e Napigcie 450/750 V

e Budowa kabel jednozytowy

e Rodzaj izolacji polwinitowa PCV

e Min temperatura pracy -15°C

e Max temperatura pracy +70 °C

e Kolor 70tty

Dane techniczne YnDY 3x2,5 m

e Typkabla YnDY

o [los¢ zyt 3

e Materiat zyly miedziane jednodrutowe
e Przekrgj zyty 2,5 mm’

e Napigcie 450/750 V

e Budowa kabel jednozytowy

e Rodzaj izolacji polwinitowa PCV

e Min temperatura pracy -15°C

e Max temperatura pracy +70 °C

e Kolor 7o0tty

Dane techniczne YnDY 3x4mm?’:

e Typ kabla YnDY

o [llos¢ zyt 3

e Materiat zyty miedziane jednodrutowe
e Przekrgj zyty 4 mm*

e Napigcie 450/750 V
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Budowa

Rodzaj izolacji

Min temperatura pracy
Max temperatura pracy
Kolor

Dane techniczne YnDY 3x6mm?:
Typ kabla

Ilos¢ zyt

Materiat zyty

Przekroj zyty

Napigcie

Budowa

Rodzaj izolacji

Min temperatura pracy
Max temperatura pracy
Kolor

2.1.6. Przewod YnDYzZo.

Przeznaczony jest do roznorodnych zastosowan w instalacjach elektrycznych.
Dane techniczne YnDYzo 3x1,5 mm®:

Typ kabla

[los¢ zyt

Materiat zyty

Przekroj zyty

Napigcie

Budowa

Rodzaj izolacji

Min temperatura pracy
Max temperatura pracy
Kolor

Dane techniczne YnDYzo 3x2,5 mm”:

Typ kabla

[los¢ zyt

Materiat zyty

Przekroj zyty

Napigcie

Budowa

Rodzaj izolacji

Min temperatura pracy
Max temperatura pracy
Kolor

Dane techniczne YnDYzo 3x4 mm®:

e Typ kabla
o [los¢ zyt
e Materiat zyty

kabel jednozytowy
polwinitowa PCV
-15°C

+70 °C

70tty

YnDY

3

miedziane jednodrutowe
6 mm”

450/750 V

kabel jednozytowy
polwinitowa PCV

-15°C

+70 °C

z0tty

2

YnDYzo

3

miedziane jednodrutowe
1,5 mm?

500V

kabel jednozytowy
polwinitowa PCV

-5°C

+70 °C

czarny

2

YnDYzo

3

miedziane jednodrutowe
2,5 mm?

500V

kabel jednozytowy
polwinitowa PCV

-5°C

+70 °C

czarny

YnDYzo
3
miedziane jednodrutowe
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Dane techniczne YnDYzo 5x4 mm®:

Dane techniczne YnDYZo 5x6 m

Przekroj zyty

Napigcie

Budowa

Rodzaj izolacji

Min temperatura pracy
Max temperatura pracy
Kolor

Typ kabla

Ilos¢ zyt

Materiat zyty

Przekroj zyty

Napigcie

Budowa

Rodzaj izolacji

Min temperatura pracy
Max temperatura pracy
Kolor

Typ kabla

[los¢ zyt

Materiat zyty

Przekroj zyty

Napigcie

Budowa

Rodzaj izolacji

Min temperatura pracy
Max temperatura pracy
Kolor

2.1.7. Przewod YnTKSY.

systemow sygnalizacji

Specjalne kable do taczenia telefonicznych urzadzen stacyjnych i teletransmisyjnych
oraz transmisji danych za pomoca sygnatow analogowych i cyfrowych w przeciwpozarowych
instalacjach sterowania i1 sygnalizacji. Kable sg stosowane przede wszystkim jako tory
transmisji 1 zasilania urzadzef liniowych (czujniki, moduly liniowe) w dozorowych liniach
pozarowej, autonomicznych systemach sterowania gaszeniem

1 oddymiania pozarowego.
Dane techniczne YnTKSY 3x2x0,5 mm?>:

Typ kabla

Ilos¢ zyt

Materiat zyty

Przekroj zyty
Napigcie

Budowa

Rodzaj izolacji

Min temperatura pracy

2
4 mm

500 V

kabel jednozytowy
polwinitowa PCV
-5°C

+70 °C

czarny

YnDYzo

5

miedziane jednodrutowe
4 mm*

500 V

kabel jednozytowy
polwinitowa PCV

-5°C

+70 °C

czarny

YnDYzo

5

miedziane jednodrutowe
6 mm®

500 V

kabel jednozytowy
polwinitowa PCV

-5°C

+70 °C

czarny

YnTKSY

3x2

miedziane jednodrutowe
0,5 mm?

2250V

kabel jednozytowy
specjalny PCV

-40 °C
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e Max temperatura pracy +70 °C
e Kolor czerwony

2.1.8. Przewod YKXS.

Kable elektroenergetyczne przeznaczone sg do zasilania odbiornikéw niskiego
napigcia w energi¢ elektryczna, wykorzystywane s3 do ukladania na stale wewnatrz
pomieszczen, bezposrednio w ziemi, w kanatach kablowych, na konstrukcjach, w miejscach
o malym narazeniu na uszkodzenia mechaniczne, kable te maja zastosowanie w przemysle,
elektrowniach, rozdzielniach oraz sieciach miejscowych, zasilajacych, zastosowany na
izolacj¢ zyt polietylen usieciowany pozwala na uzyskanie wigkszej obcigzalnosci zyt.

Dane techniczne YKXS 1x95 mm®:

e Typ kabla YKXS

e llos¢ zyt 1

e Materiat zyty linka miedziana

e Przekrgj zyty 95 mm®

e Napigcie 0,6/1 kV

e Budowa zyta okragla linka

e Rodzaj izolacji poliweglan usieciowany
e Min temperatura pracy -30 °C

e Max temperatura pracy +90 °C

e Kolor czarny

2.1.9. Przewod LiCY.

Kable ekranowane przeznaczone s3 do pracy w systemach sterowania, sygnalizacji,
kontroli, w systemach komputerowych, w technice pomiarowej oraz do transmisji danych za
posrednictwem sygnatéw analogowych i1 cyfrowych w instalacjach elektroniki przemystowe;j
1 automatyki.

Dane techniczne LiCY 2x1 mm®:

e Typ kabla LiCY

o los¢ zyt 2

e Materiat zyly gietkie wielodrutowe
e Przekroj zyly 1 mm®

e Napigcie 0,6/1 kV

e Budowa zyta wielodrutowa

e Rodzaj izolacji polwinitowa PCV

e Min temperatura pracy -30 °C

e Max temperatura pracy +80 °C

e Kolor biaty

2.2. Oprawy podstawowe.
2.2.1. Oprawa zwieszona A.
Oprawa majgca zastosowanie w pomieszczeniach uzytecznosci publicznej, biurach,
salach konferencyjnych, lekcyjnych, wyktadowych itp.
Dane techniczne:

e Moc oprawy 33W

e Napigcie zasilania oprawy 230 V AC
e (zestotliwos¢ 50 Hz

e Temperatura barwiona 4000 K

e Ogolny wskaznik oddawania barw >80
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e Strumien $wietlnyLED 5600 Im
e Stopien ochrony P44
e Kolor czarny

2.2.2. Oprawa zwieszona B.

Oprawa majgca zastosowanie w pomieszczeniach uzytecznosci publicznej, biurach,
salach konferencyjnych, lekcyjnych, wyktadowych itp.
Dane techniczne:

e Moc oprawy 27TW

e Napigcie zasilania oprawy 230 VAC
e (Czestotliwos¢ 50 Hz

e Temperatura barwiona 4000 K

e Ogoblny wskaznik oddawania barw >80

e Strumien $wietlnyLED 4100 Im

e Stopien ochrony P66

e Kolor biaty

2.2.3. Oprawa wpuszczona w sufit C.

Oprawa majgca zastosowanie w pomieszczeniach uzytecznosci publicznej, biurach,
salach konferencyjnych, lekcyjnych, wyktadowych itp.
Dane techniczne:

e Moc oprawy 22 W

e Napigcie zasilania oprawy 230V AC
e (zestotliwos¢ 50 Hz

e Temperatura barwiona 4000 K

e Ogoblny wskaznik oddawania barw >80

e Strumien $wietlnyLED 2000 Im

e Ogodlny wskaznik oddawania barw >80

e Kolor biaty

2.2.4. Oprawa nastropowa D.

Oprawa majgca zastosowanie w pomieszczeniach uzytecznosci publicznej, biurach,
salach konferencyjnych, lekcyjnych, wyktadowych itp.
Dane techniczne:

e Moc oprawy 20 W

e Napigcie zasilania oprawy 230V AC

e (zestotliwos¢ 50 Hz

e Temperatura barwiona 4000 K

e Ogoblny wskaznik oddawania barw >80

e Strumien §wietlnyLED 2000 Im

e Stopien ochrony P44

e Kolor czarny

e Korpus blacha stalowa oraz aluminium

2.2.5. Oprawa nastropowa E.

Oprawa majgca zastosowanie w pomieszczeniach uzytecznosci publicznej, biurach,
salach konferencyjnych, lekcyjnych, wyktadowych itp.
Dane techniczne:
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Moc oprawy

Napigcie zasilania oprawy
Czestotliwos¢

Temperatura barwiona

Ogo6lny wskaznik oddawania barw
Strumien $wietlnyLED

Stopien ochrony

Kolor

2.2.5. Oprawa natynkowa P.
Oprawa majaca zastosowanie w pomieszczeniach uzytecznosci publicznej, biurach,
salach konferencyjnych, lekcyjnych, wyktadowych itp.

Dane techniczne:

Moc oprawy

Napigcie zasilania oprawy
Czestotliwos¢

Temperatura barwiona

Ogo6lny wskaznik oddawania barw
Strumien §wietlny LED

Klosz

Wymiary klosza

2.2.6. Szynoprzewod F.

Oprawa w formie szyny.

Dane techniczne:

Napigcie zasilania oprawy
Czestotliwos¢

Dhugos¢

Kolor

2.2.5. Oprawa natynkowa G1.
Oprawa ekspozycyjna z mozliwo$cig regulacji kierunku $wiecenia, montowana do
szynoprzewodu.

Dane techniczne:

2.2.6. Oprawa nastropowa panelowa H1.

Moc oprawy

Napigcie zasilania oprawy
Czestotliwos¢

Temperatura barwiona

Ogolny wskaznik oddawania barw
Strumien §wietlnyLED

Kolor

15W
230V AC
50 Hz
4000 K
>80

2175 Im
IP54
czarny

60 W

230 V AC

50 Hz

4000 K

>80

1800 Im

szkto mleczne
2470200 mm

230 V AC

50 Hz

200 cm, 300 cm oraz 400 cm
biaty

15W

230 V AC

50 Hz

4000 K

>80

1900 Im
bialty matowy

Oprawa majgca zastosowanie w pomieszczeniach uzytecznosci publicznej, biurach,
salach konferencyjnych, lekcyjnych, wyktadowych itp.
Dane techniczne:

Moc oprawy
Napigcie zasilania oprawy

30 W
230 VAC
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Czestotliwos¢

Temperatura barwiona

Ogo6lny wskaznik oddawania barw
Strumien $wietlnyLED

Stopien ochrony

Kolor

2.2.7. Zyrandol stylizowany KL.
Zyrandol stylizowany do pomieszczen muzealnych.
Dane techniczne:

Napigcie zasilania oprawy
Czestotliwos¢

Temperatura barwiona

Ogolny wskaznik oddawania barw
Strumien $§wietlnyLED

50 Hz

4500 K

>80

1900 Im

IP65

bialty matowy

230 V AC
50 Hz
4000 K
>80

2700 Im

2.2.8. Oprawa wpuszczona w sufit L1.

Oprawa majaca zastosowanie w pomieszczeniach uzytecznosci publicznej, biurach,
salach konferencyjnych, lekcyjnych, wyktadowych itp.
Dane techniczne:

e Moc oprawy 40 W

e Napigcie zasilania oprawy 230V AC

e (Czestotliwos¢ 50 Hz

e Temperatura barwiona 4500 K

e Ogolny wskaznik oddawania barw >80

e Strumien $wietlnyLED 3600 Im

e Kolor biaty matowy

2.2.9. Oprawa wpuszczona w sufit L2.

Oprawa majaca zastosowanie w pomieszczeniach uzytecznosci publicznej, biurach,
salach konferencyjnych, lekcyjnych, wyktadowych itp.
Dane techniczne:

e Moc oprawy 16 W

e Napigcie zasilania oprawy 230 V AC

e (Czestotliwos¢ 50 Hz

e Temperatura barwiona 4500 K

e Ogolny wskaznik oddawania barw >80

e Strumien $wietlnyLED 1500 Im

e Kolor biaty matowy

2.2.10. Oprawa nastropowa panelowa H2.

Oprawa majaca zastosowanie w pomieszczeniach uzytecznosci publicznej, biurach,
salach konferencyjnych, lekcyjnych, wyktadowych itp.
Dane techniczne:

e Moc oprawy 3I9W

e Napigcie zasilania oprawy 230 V AC
e (zestotliwos¢ 50 Hz

e Temperatura barwiona 4000 K
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e Ogo6lny wskaznik oddawania barw >80

e Strumien $wietlnyLED 5700 Im

e Stopien ochrony P65

e Kolor bialty matowy

2.2.11. Oprawa nastropowa panelowa H3.

Oprawa majgca zastosowanie w pomieszczeniach uzytecznosci publicznej, biurach,
salach konferencyjnych, lekcyjnych, wyktadowych itp.
Dane techniczne:

e Moc oprawy 30 W

e Napigcie zasilania oprawy 230 VAC

e (Czestotliwos¢ 50 Hz

e Temperatura barwiona 4000 K

e Ogodlny wskaznik oddawania barw >80

e Strumien $wietlnyLED 4500 Im

e Stopien ochrony P65

e Kolor bialty matowy

2.2.12. Plafon natynkowy wpuszczany P.
Plafon do pomieszczen muzealnych.
Dane techniczne:

e Moc oprawy 60 W

e Napigcie zasilania oprawy 230 VAC

e (Czestotliwos¢ 50 Hz

e Temperatura barwiona 4000 K

e Ogolny wskaznik oddawania barw >80

e Strumien $wietlnyLED 1800 Im

e Stopien ochrony IP65

e Klosz patowy

e  Wymiary ?¥470x200 mm

2.2.13. Oprawa wpuszczana w Scian¢ P1.
Oprawa majgca zastosowanie w pomieszczeniach uzytecznosci publicznej, biurach,
salach konferencyjnych, lekcyjnych, wyktadowych itp.

e Moc oprawy 60 W

e Napigcie zasilania oprawy 230V AC

e (zestotliwos¢ 50 Hz

e Temperatura barwiona 4000 K

e Ogoblny wskaznik oddawania barw >80

e Strumien $wietlnyLED 1800 Im

e Stopien ochrony IP65

e Klosz szkto mleczne
e Wymiary =160 mm

2.3.14. Oprawa awaryjna sufitowa.
Uniwersalna oprawa awaryjna LED do o$wietlania powierzchni. Przeznaczona jest do
o$wietlenia drog ewakuacyjnych 1 wyjs¢ awaryjnych zar6wno przy zasilaniu napigciem sieci
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jak réwniez po jego zaniku, tj w trybie awaryjnym. Oprawy tej mozna uzy¢ w obiektach
uzytecznos$ci publicznej, obiektach handlowych jak 1 zaktadach pracy.
Dane techniczne:

e Moc oprawy I'W

e (Czestotliwos¢ 50 Hz

e Napigcie zasilania oprawy 230 VAC
e (Czestotliwos¢ 50 Hz

e (zas pracy lh

e System RU

e Tryb pracy SE

e Stopien ochrony P65

e Min temperatura otoczenia -15°C

e Max temperatura otoczenia +40 °C

2.3.15. Oprawa awaryjna Scienna.

Uniwersalna oprawa awaryjna LED do o$wietlania powierzchni. Przeznaczona jest do
o$wietlenia drog ewakuacyjnych 1 wyjs¢ awaryjnych zar6wno przy zasilaniu napigciem sieci
jak réwniez po jego zaniku, tj w trybie awaryjnym. Oprawy tej mozna uzy¢ w obiektach
uzytecznos$ci publicznej, obiektach handlowych jak i zaktadach pracy.

Dane techniczne:

e Moc oprawy 2W

e (Czestotliwos¢ 50 Hz

e Napigcie zasilania oprawy 230V AC
e (zestotliwos¢ 50 Hz

e (zas pracy lh

e System RU

e Tryb pracy SE

e Stopien ochrony P65

e Min temperatura otoczenia -15°C

e Max temperatura otoczenia +40 °C

2.3.16. Oprawa kierunkowa EW11.

Uniwersalna oprawa kierunkowa LED do o$wietlania powierzchni. Przeznaczona jest
do oswietlenia drog ewakuacyjnych 1 wyj$¢ awaryjnych zarowno przy zasilaniu napigciem
sieci jak réwniez po jego zaniku, tj w trybie awaryjnym. Oprawy tej mozna uzy¢ w obiektach
uzytecznos$ci publicznej, obiektach handlowych jak 1 zaktadach pracy.

Dane techniczne:

e Moc oprawy I'W

e (zestotliwos¢ 50 Hz
e Napigcie zasilania oprawy 230 V AC
e (zestotliwos¢ 50 Hz
e Strumien $§wietlny 365 Im
e (zas pracy lh

e System RU

e Tryb pracy SE

e Stopien ochrony P65

e Min temperatura otoczenia -15°C
e Max temperatura otoczenia +40 °C
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2.3.17. Oprawa oS$wietlenia zewnetrznego.

Produkt jest przeznaczony i optymalnie dostosowany do o$wietlania budynkéw i
innych obiektow zewnetrznych.
Dane techniczne:

e Moc oprawy 9,6 W

e Napigcie zasilania oprawy 230 VAC
e (Czestotliwosé 50 Hz

e Stopien ochrony IP65

2.3.18. Oprawa oSwietlenia zewnetrznego.

Produkt jest przeznaczony i optymalnie dostosowany do o$wietlania budynkéw i
innych obiektow zewnetrznych.
Dane techniczne:

e Moc oprawy 2W

e Napigcie zasilania oprawy 230V AC
e (zestotliwos¢ 50 Hz

e Strumien $wietlnyLED 153 Im

e Stopien ochrony IP66

e Stopien ochrony mechanicznej IKO07

2.2. Trasy kablowe.
2.2.1. Korytko kablowe.
Korytko kablowe stal cynkowana ogniowo do prowadzenia réznego typu transmisji

kablowych.

Dane techniczne:

e Materiat stal ocynkowana ogniowo perforowana
e Szeroko$¢ 200 mm

e Grubo$¢ burty 50 mm

e Grubos¢ blachy I mm

2.2.2. Kanal podlogowy.
Kanat montowany w podtodze.
Dane techniczne:

e Materiat stal ocynkowana ogniowo perforowana
e Szeroko$¢ 175 mm

e Wysokos¢ 28 mm

e Grubos¢ blachy 1 mm

2.2.3. Rurki elektroinstalacyjne.

Rury elektroinstalacyjne nierozprzestrzeniajace ptomienia wykonane sg z twardego
PCV przeznaczone sa do prowadzenia instalacji elektrycznych wewnatrz budynkow.
Dodatkowe elementy taczace (ztaczki kompensacyjne, puszki) i mocujace (uchwyty) tworza
system, ktory pozwala szybko i tatwo utozy¢ instalacj¢ oraz zapewnia mechaniczng ochrone
kabli. Rury wykonane sg z tworzywa nieszkodliwego dla naturalnego srodowiska.
Dane techniczne:

e Materiat polichlorek winylu modyfikowany, Polipropylen
e Min wytrzymato$¢ na $ciskanie 320 N
e Min temperatura pracy -20°C
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e Min temperatura pracy + 50 °C
e Kolor biaty
e Dlugosc 3 mb

2.5. Gniazdka wtyczkowe.
2.5.1. Gniazdo wtykowe elektryczne pojedyncze 1P20.

Gniazdo wtykowe stanowigce na ogoét cze$¢ instalacji elektrycznej, shuzace do
przytaczania do niej odbiornikdéw energii elektrycznej. Gniazdo ogdlnego zastosowania.
Dane techniczne:

e Rodzaj pojedyncze
e Typ uktadu p/t

e Prad 16 A

e Napiecie 230V

e Stopien ochrony P20

e Montaz podtynkowy

2.5.2. Gniazdo wtykowe elektryczne pojedyncze 1P44.

Gniazdo wtykowe stanowigce na ogdét cze$¢ instalacji elektrycznej, shuzace do
przylaczania do niej odbiornikow energii elektrycznej. Gniazdo  do zastosowania
w pomieszczeniach mokrych np. tazienkach oraz kuchniach.

Dane techniczne:

e Rodzaj pojedyncze
e Typ uktadu p/t

e Prad 16 A

e Napigcie 230V

e Stopien ochrony P44

e Montaz podtynkowy

2.4.3. Gniazda dedykowane ,,Data”.

Gniazdo elektryczne 230V~. Posiada standardowe uziemienie w postaci bolca.
Gniazdo typu DATA przeznaczone do zasilania obwodéw wydzielonych.
Dane techniczne:

e Prad 16 A

e Napigcie 250V

e Stopien ochrony IP 20

e Typ uktadu p/t

e Zaciski gwintowe

2.5.4. Puszka podlogowa.
Wg wytycznych zawartych w dokumentacji projektowej oraz cze$ci rysunkowej
1 kosztorysie.
Sktad gniazda:
e Gniazdo 2x230 V 16A 1P20;
2.5.5. Puszka podlogowa.
Wg wytycznych zawartych w dokumentacji projektowej oraz czgsci rysunkowej
1 kosztorysie.
Sktad gniazda:
e Gniazdo 2x230 V 16A 1P20;
e (Gniazdo 2xRJ45 kat 6a;
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2.6. Laczniki instalacyjne.
2.6.1. Lacznik instalacyjny pojedynczy uniwersalny 1P20.

Do wiaczania $wiatta z jednego miejsca stuzg taczniki jednobiegunowe (po wiaczeniu
takiego lacznika zapali si¢ jedna lampa, kilka zarowek w jednym zyrandolu albo tez kilka
lamp podtaczonych do jednego obwodu).

Dane techniczne:

e Prad 16 A

e Typ uktadu p/t

e Kolor biaty

e Obcigzenie 10 A

e Napigcie zasilania 250V

e Klasa szczelnosci IP 20

e Dlugos¢ 80 mm

e Szerokos¢ 80 mm

e Puszka fi 60

e Zaciski gwintowane

2.6.2. Lacznik instalacyjny pojedynczy uniwersalny 1P44.

Do wiaczania $wiatta z jednego miejsca stuzg taczniki jednobiegunowe (po wiaczeniu
takiego lacznika zapali si¢ jedna lampa, kilka zarowek w jednym zyrandolu albo tez kilka
lamp podtaczonych do jednego obwodu).

Dane techniczne:

e Prad 16 A

e Typ uktadu p/t

e Kolor biaty

e Obcigzenie 10 A

e Napigcie zasilania 250V

e Klasa szczelnosci IP 44

e Dlugos¢ 80 mm

e Szerokosé 80 mm

e Puszka fi 60

e Zaciski gwintowane

2.6.3. Czujka ruchu.

Czujka ruchu do montazu na $cianie lub stropie. Stosowana w pomieszczeniach,
ciagach komunikacyjnych oraz klatkach schodowych. Czujnik ruchu do sterowania
oswietleniem z mozliwoscig regulowania nat¢zenia oSwietlenia, czasu dzialania czujnika oraz
odlegtosci detekcji ruchu. Czujnik moze pracowac jako pojedyncze urzadzenie albo grupa
czujnikow pracujacych w dwoch trybach master-slave, master-master,

Dane techniczne:

e Zasilanie 230V AC

o (Czgstotliwosé 50/60 Hz

e Obcigzalnos¢ zarowa 2300/300 W

e Czulo$¢ $wiatta 5 do 1000 lux
e Regulowany czas dziatania 20 s do 30 min
e Kat detekeji 360°

e Max powierzchnia detekcji @10 m/6 m
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e Min temperatura pracy -20°C

e Max temperatura pracy +45 °C

e Stopien ochrony 1P20/44

e  Wymiary 80x80 mm
e Kolor biaty

2.6.4. Przycisk oSwietleniowy.

Przycisk sluzacy do oswietlenia $wiatta w pomieszczeniu. Dziata na zasadzie
przelacznika (sprezyna nie odbija z powrotem po puszczeniu przycisku).
Dane techniczne:

e Prad 16 A

e Typ uktadu n/t

e Kolor biaty

e Obcigzenie 10 A

e Napigcie zasilania 250V

e Zaciski gwintowane
e Stopien ochrony P44

2.6.5. Wylacznik gléwny pradu.
Wylacznik glowny pradu. Wylacznik zdolny do izolowania i ochrony linii niskiego

napigcia.

Dane techniczne:

e Liczba biegunow 3-4

e Prad znamionowy 630 — 1000 A
e (zestotliwos¢ ~50 Hz

e Napigcie znamionowe tgczeniowe 690 kW

e Napigcie znamionowe state -

e Napigcie znamionowe izolacji 690 kW

e Napigcie udarowe wytrzymywane 8 kW

e Kategoria pracy A

e Wyzwalacz przecigzeniowy (0,8-1)xIn
e Wyzwalacz zwarciowy (5-10)xIn

e  Wymiary 183x260x105 mm

2.7. Materialy multimedialne.
2.7.1. Ekran dotykowy z gloSnikami.

Ekran glosnikowy z glto$nikami jako element multimedialny muzeum.
Dane techniczne:

e Wyglad cienkie ramki

e Przekatna 65"

e Touch Glass Powtoka antypotyskowa, szkto antyodblaskowe,
matowa,
polerowana powierzchnia, bardzo ptynne pisanie,

e Rozdzielczo$¢ fizyczna 3840 x2160 (4K UHD)

e Format obrazu 16:9

e Min jasnos¢ 400 cd/m*

e Przepuszczalnos$¢ swiatta 90%

e Kontrast statyczny 4000:1
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Dynamic contrast

Czas reakcji (GTG)

Katy widzenia poziomo/pionowo
Synchronizacja pozioma

Plamka

Obudowa

Technologia dotykowa

Punkty dotykowe

Doktadnos$¢ dotyku

Interfejs dotykowy

Dotyk wykonywany
Obstugiwane systemy operacyjne
Cyfrowe wejscia sygnatlu

Wejscia audio
Cyfrowe wyj$cia sygnatu

Port USB

RJ45 (LAN)

Mikrofon

Whbudowane glosniki
Zintegrowane oprogramowanie

Hardware

Tryb kiosk
Twardos¢ szkta
Jezyki menu OSD
Pilot

Zasilacz
Zasilanie

2.7.2. Projektor.
Projektor jako element multimedialny muzeum.
Dane techniczne:

Technologia

Zrodto $wiatta

Rozdzielczo$¢ natywna

Max obstlugiwana rozdzielczos¢
Jasnos¢

Kontrast dynamiczny

Kolory

Dolaczony obiektyw
Ogniskowa

Przystona

Optymalny dystans projekcji
Elektryczny zoom i focus

5000:1

10ms

178°/178°

30-150 kHz

0.372 mm

czarna, matowa

tak

50

+2 mm

tak

stylusem, palcem, w r¢kawiczce
kompatybilne z systemami Windows i Linux
HDMI x2 (2.0, max. 3840x2160
DisplayPort x1 2.1, max. 3840x2160
Mini jack

HDMI x1 (2.0, max. 3840x2160)
USB-C x1 (3.1, 3840x2160 )
odtwarzanie multimediéw / urzadzenia
peryferyjne / pamig¢ masowa

tak

wykrywanie gtosu min.6 m
wbudowane glos$niki 2 x 8W

Android 13 OS lub nowszy, przegladarke sieci
WWW, system zarzadzania plikami,
CPU: Quad core, RAM: 8GB, ROM: 64GB
24/7

7h

PL

tak

wewnetrzny

AC 100 —240 V, 50/60 Hz

3LCD (3x0,76”)

Dioda Laserowa (Grupa Ryzyka 2)
1920 x 1200 pikseli

4096 x 2160 pikseli

8 000 ANSI lumenow

3 000 000:1 (zgodnos¢ z ISO21118-2012 lub
nowsza)

10 bit

wspotczynnik projekcji: 0.79 - 1.11 :1
13.3 - 18.6 mm

2.0-25

0.8-12m

tak
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Wyjscia wideo

Wejscia / wyjscia audio
ZYacze do synchronizacji
Funkcja PiP

Poziom szumu

2.7.3. Ekran projekcyjny.
Ekran projekcyjny jako element multimedialny muzeum.
Dane techniczne:

Technologia

Format:

Wymiar powierzchni aktywnej
Wymiary kasety

2.7.4. Glosnik $cienny.
Glos$nik $cienny jako element multimedialny muzeum.
Dane techniczne:

Pasmo przenoszenia
Nominalna wysoka impedancja
Nominalna niska impedancja
Selektor mocy @ 100V

Moc skuteczna

Czutos¢

2.8. Zabezpieczenia p.poz.

I1x HDBaseT

x6/x1

3D x1 (zlacze 3-pinowe)
tak

30dB

3LCD (3x0,76”)
1:1

300x300 cm / 167"
307.0x15.0x13.0 cm

90 Hz — 20 kHz
linia 100 V

8Q
5,7,5,1530 W
50 W

92,5 dB

2.8.1. Masa ogniochronna uszczelniajaca.

Masa ogniochronna jest substancja nieorganiczng, ktéra w przypadku pozaru reaguje
endotermicznie, uniemozliwiajac przejscie ognia 1 dymu do innych stref pozarowych.
Bezrozpuszczalnikowa substancja o niklym zapachu, nieszkodliwa dla $rodowiska.
Stosowana do wykonywania przejs¢ kablowych w klasach odpornosci ogniowej EI 30 - EI
120.

Dane techniczne:

e Stan fizyczny ciecz

e Kolor bialy

e Zapach charakterystyczny

e Temperatura topnienia nie oznaczona

e Temperatura wrzenia 100°C

e Temperatura samozaplonu produkt nie ulega samozaptonowi
e Granice wybuchowosci produkt nie ma okreslonych granic
e Cisnienie przy 20°C 23 hPa

e Gestosc 1,4 - 1,6 g/em’

e Rozpuszczalnos¢ w wodzie catkowicie mieszalny,

e Odczyn pH przy 20°C 7,0 — 8,0 (DIN 53785)

e Lepkos¢ dynamiczna przy 20°C 50 000 — 80 000 mPas

e Rozpuszczalno$¢ w rozpuszczalnikach 0 %

e Rozpuszczalnos¢ w wodzie 19,1 %

o Gestos¢ wzgledna 77 -79 % (EN ISO 3251)
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2.8.2. Zaprawa ogniochronna uszczelniajaca.

Zaprawa ogniochronna jest suchg mieszankg siarczanu wapnia, skladajacej si¢
z nieorganicznych wypetniaczy oboj¢tnych chemicznie oraz perlitu. Po zmieszaniu z woda,
zaprawa staje si¢ tatwa do nalewania oraz nakladania do wykonywania uszczelnien
ogniochronnych przez otwory w stropach i Scianach.
Dane techniczne:

e Gestos¢ typowa 1000 -1300kg/cu.m

e Srednia wytrzymato$¢ na zginanie 0,59 N/mm?”

e Wytrzymatos$¢ na $ciskanie 2,4 N/mm*

e Wytrzymato$¢ na §cinanie 1,0 N/ mm’

e Wytrzymatos$¢ na uderzenie 5,0 N/ mm®

e Przewodzenie ciepta 0,289 9 + 3%mcw/m K
e Max odpornos¢ na ogien 240 minut integralno$ci & izolacji
e Niepalnos¢ niepalny

e Rezystywno$¢ na pare 500MNs/g.m.

e (zas twardnienia 45-60 minut

3. SPRZET.

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzg¢tu, ktory nie
spowoduje niekorzystnego wptywu na jakos¢ wykonywanych robot i bedzie gwarantowac
przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami okreslonymi w dokumentacji technicznej.
Do wykonania instalacji elektroenergetycznych przewiduje si¢ uzycie nast¢pujacego sprzetu:
e samochdd dostawczy do 0,9 t,

e gspawarka transformatorowa do 500 A.

4. TRANSPORT.

Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w OST 00. ,,Wymagania Ogblne”
pkt. 4. Materialy na budowe powinny by¢ przywozone odpowiednimi $rodkami transportu,
zabezpieczone w sposdb zapobiegajacy uszkodzeniu oraz zgodnie z przepisami BHP 1 ruchu
drogowego.

5. WYKONANIE ROBOT.
5.1. Trasowanie.

Trasa instalacji elektrycznych powinna przebiegaé bezkolizyjnie z innymi instalacjami
1 urzadzeniami, powinna by¢ przejrzysta, prosta i dostepna dla prawidtowej konserwacji oraz
remontow. Wskazane jest aby przebiegata w liniach poziomych i pionowych.

5.2. Ukladanie przewodow i kabli.

Rury nalezy uktada¢ na przygotowanej 1 wytrasowanej trasie na uchwytach
osadzonych w podtozu. Konce rur przed potaczeniem powinny by¢ pozbawione ostrych
krawedzi. Zaleznie od przyjetej technologii montazu i1 rodzaju tworzywa taczenie rur ze sobg
oraz sprz¢tem 1 osprzgtem nalezy wykonywac przez:

e wsuwanie w otwory lub kielichy z rownoczesnym uszczelnianiem potaczen,
e wkrecanie nagwintowanych koncow rur,
e wkrecanie nagrzanych koncéw rur.

Luki na rurach nalezy wykonywa¢ tak aby sptaszczenie przekroju nie przekraczato
15% wewnetrzne] S$rednicy. Promien giecia powinien zapewnia¢ swobodne wcigganie
przewoddw. Przed przystapieniem do wciggania przewodow nalezy sprawdzi¢ prawidlowos¢
wykonanego rurowania, zamocowania sprzetu i1 osprzetu, jego polaczen z rurami oraz
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przelotowos$¢. Wcigganie przewoddéw nalezy wykona¢ za pomocg specjalnego osprzetu
montazowego. Nie wolno do tego celu stosowa¢ przewodow, ktore pozniej zostang zuzyte
w instalacji. Laczenie przewodow wykona¢ wg wczesniej opisanych zasad. Zabrania si¢
uktadania rur z wciggnigtymi w nie przewodami.

5.3. Montaz osprzetu.

Sprzet instalacyjny nalezy mocowaé do podtoza w sposob trwaty zapewniajacy mocne
1 bezpieczne jego osadzenie. Do mocowania osprzetu moga shuzy¢ konstrukcje wsporcze lub
konsolki osadzone na podilozu, przyspawane do stalowych elementéw konstrukcji
budowlanych lub przykrecone do podioza za pomoca kotkéw 1 $rub rozporowych oraz
kotkow wstrzeliwanych.

5.4. Montaz opraw oSwietleniowych
Oprawy oS$wietleniowe nalezy montowa¢ stosujac materialy montazowe z
zachowaniem wytycznych producenta.

5.5. Montaz osprzetu instalacyjnego.

W  pomieszczeniach przejsciowo wilgotnych 1 wilgotnych stosowaé osprzet
bryzgoszczelny (wytaczniki o§wietleniowe, gniazda wtyczkowe, puszki natynkowej) nalezy
montowaé w sposob trwaly za pomoca kotkéw rozporowych. W pomieszczeniach suchych
nalezy stosowal wyze] wymieniony osprzet w uprzednio zainstalowanych puszkach
koncowych.

5.6. Montaz rozdzielnic.

Rozdzielnice nalezy mocowa¢ na uprzednio przygotowanym podlozu. Przed
ustawieniem urzadzenia w miejscu oznaczy¢ punkty osadzenia kotkéw rozporowych,
nastepnie wywierci¢ otwory, zatozy¢ kotki i umocowac urzadzenie. Urzadzenia przyScienne,
nascienne oraz wngkowe nalezy przykreci¢ do konstrukcji lub osadzi¢ w uprzednio
wykonanej wngce. Po zamocowaniu urzadzenia nalezy:

e wyposazy¢ w elementy zgodnie z projektem

e dokreci¢ w sposdb pewny wszystkie §ruby 1 wkrety w potaczeniach elektrycznych

e imechanicznych, sprawdzi¢ stabilnos¢, wypoziomowanie, itp.

e zalozy¢ ostony zdjete w czasie montazu; nalezy zwrdci¢ uwage na oznakowanie
poszczego6lnych elementow rozdzielnic,

e w rozdzielnicach dostarczanych na miejsce montazu w zestawach transportowych po ich
ustawieniu nalezy wykona¢ stosowne potaczenia pomiedzy poszczegolnymi zestawami

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.
6.1. Wymagania ogdlne.

Sprawdzenie i odbidr robdt powinno by¢ wykonane zgodnie z normami i przepisami.
Sprawdzeniu 1 kontroli w czasie wykonywania robot oraz po ich zakonczeniu powinno
podlegac:

e zgodno$¢ wykonania robot z dokumentacjg projektowa,

e wlasciwe podtaczenie przewodu fazowego i1 neutralnego do gniazd

e zalgczanie punktow $wietlnych zgodnie z zatozonym programem

e wykonanie pomiardw rezystancji uziemienia, izolacji, pomiaréw skutecznosci ochrony
przeciwporazeniowej z przekazaniem wynikow do protokotu odbioru.
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7. PRZEDMIAR I OBMIAR ROBOT.
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot.
Ogolne zasady obmiaru robot podano w SST 00. ,,Wymagania Ogélne” pkt. 7.

8. ODBIOR ROBOT.

8.1. Odbiory robot.

Instalacje podlegaja odbiorowi technicznemu. Odbioru tego dokonuje wykonawca
instalacji, w obecnosci inspektora. Odbidr techniczny polega na sprawdzeniu:

e zgodnoSci wykonania instalacji z dokumentacja oraz ewentualnymi zmianami
1 odstepstwami, potwierdzonymi odpowiednimi zapisami w dzienniku budowy, a takze
zgodnosci z przepisami szczegdlnymi, odpowiednimi Polskimi Normami oraz wiedza
techniczng

e jako$ci wykonania instalacji elektrycznej

e spelienia przez instalacje wymagan w zakresie minimalnych dopuszczalnych opornosci
izolacji przewodow oraz uziemien instalacji i aparatow,

e zgodnoSci oznakowania z Polskimi Normami i lokalizacji przeciwpozarowych
wylacznikoéw pradu.

e prob rozruchowych i funkcjonalnych wszystkich istotnych urzadzen i systemow instalacji
elektrycznych,

e opracowaniu instrukcji szczegdtowych, lecz skroconych dla zwyktej codziennej obstugi
1 eksploatacji instalacji budynkowych m.in. KD/SSWIN, CCTV, AG. Wraz z tabelami
terminéw przegladow gwarancyjnych, serwisu eksploatacyjnego oraz wykazem szybko
zuzywajacych sie czgsci zamiennych.

Sprawdzenia skutecznos$ci dzialania zabezpieczen i1 $rodkow ochrony od porazen
pradem elektrycznym nalezy dokona¢ dla wszystkich obwodéw zmontowanej instalacji
elektrycznej od zlacza do gniazd wtyczkowych 1 odbiornikow energii elektrycznej
zainstalowanych na state.

8.2. Odbior instalacji elektrycznych.

W trakcie odbioru instalacji elektrycznych nalezy przedtozy¢ protokoty z badan.
Osoby wykonujace pomiary powinny posiada¢ odpowiednie kwalifikacje, potwierdzone
uprawnieniami do wykonywania badan. W czasie wykonywania préb nalezy zachowad
szczegolng ostrozno$¢, celem zapewnienia bezpieczenstwa ludziom i uniknigcia uszkodzen
obiektu lub zainstalowanego wyposazenia.

8.3. Sprawdzenie polaczenia przewodow.

Sprawdzeniu podlega stan pofaczenia przewoddéw, a wigc to, czy s3 wykonane
W sposob zgodny z wymaganiami, przy uzyciu odpowiednich metod i osprzetu, oraz czy
nacisk na potaczenia nie jest wywierany przez izolacje, a takze czy zaciski nie sg narazone na
naprezenia spowodowane przez podtaczone przewody. Zaciski bez gwintowe roztaczalne do
faczenia przewodow o przekrojach do 16mm W trakcie ogledzin mozliwe jest wykrycie wad,
btedéw montazowych i innych usterek w instalacji elektryczne;.

9. SPOSOB ROZLICZENIA ROBOT.
Podstawy ptatnosci sg okreslone w punkcie 9. OST.00, Cena obejmuje wszystkie
czynnosci opisane w punkcie 5

10. DOKUMENTY ODNIESIENIA.
e PN-EN 1838:2013-11 Zastosowanie oswietlenia. O§wietlenie awaryjne.
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PN-EN 60598-2-22:2015-01 Oprawy os$wietleniowe — Czg$¢ 2-22, Wymagania
szczegdtowe. Oprawy Oswietleniowe do oswietlenia awaryjnego,

PN-EN 13032-1+A1:2012 Swiatlo i o$wietlenie. Pomiar i prezentacja danych
fotometrycznych lamp i opraw o$wietleniowych. Cz¢$¢ 1:Pomiar i format pliku,

PN-EN 12464-1:2012 Swiatlo i o$wietlenie — Og$wietlenie miejsc pracy - Cze§¢ 1 :
Miejsca pracy we wnetrzach,

PN EN 50172:2005 Systemy awaryjnego o$wietlenia ewakuacyjnego,

PN-EN  60598-2-22:2015-01 Oprawy o$wietleniowe-Czgs¢ 2-22.  Wymagania
szczegbtowe-Oprawy o$wietleniowe do oswietlenia awaryjnego.
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SST-E-02
ROBOTY W ZAKRESIE WYKONANIA
OKABLOWANIA STRUKTURALNEGO LAN

Grupa | Klasa Kategoria | Kod PCV Wyszczegblnienie
453 45300000-0 Roboty instalacyjne w budynkach
45.31 45310000-3 Roboty instalacyjne elektryczne
45.31.4 45314320-0 Instalowanie okablowania
komputerowego
1. WSTEP.

1.1. Przedmiot Szczegélowej Specyfikacji Technicznej.

Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikacji technicznej sa wymagania
dotyczace wykonania 1 odbioru robot w zakresie wykonania instalacji okablowania
strukturalnego LAN w ramach projektu.

1.2. Zakres stosowania Szczegolowej Specyfikacji Technicznej.
Szczegdlowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy
1 kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robdt objetych Szczegolowa Specyfikacja Techniczna.
Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji Technicznej dotycza prowadzenia robot

przy wykonaniu nast¢pujacych prac:
Wykonanie montazu instalacji okablowania Strukturalnego LAN;
Wykonanie systemu WiFi;
Wykonanie centrali telefoniczne;;
Wykonanie okablowania poziomego LAN;
Montaz gtéwnego punktu dystrybucyjnego GPD;
Montaz szafy GPD;
Montaz gniazd koncowych uzytkownikow;
Montaz niezbgdnych tras kablowych;
Uktadanie przewodow;
Terminowanie kabli w osprzgcie przytaczeniowym,;
Dostarczenie $wiadectwa dopuszczenia na elementy systemu.
Wykonanie pomiarow toréw transmisyjnych;
Przekazanie raportow pomiarowych wszystkich torow transmisyjnych;
Wykonanie dokumentacji powykonawczej;
Wykonanie prac wykonczeniowych.

Szczegdtowy zakres rzeczowy 1 iloSciowy prac wedlug przedmiaréw oraz
dokumentacji projektowe;j.

1.4. Okreslenia podstawowe.
Uzyte w niniejszej SST sg zgodne ustawg Prawo budowlane, rozporzadzeniami
wykonawczymi do tej ustawy, nomenklaturg Polskich Norm i aprobat technicznych:
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1.4.1. Przewéd Krosujacy - Elastyczna jednostka kabla lub element ze ztagczem przeznaczony
do zestawienia potaczen na panelu krosujgcym.

1.4.2. Panel krosujacy — Przelacznica przystosowana do uzycia przewodow krosujacych.
Utatwia administracje przesuni¢¢ i zmian w okablowaniu.

1.4.3. Interfejs do sieci publicznej - Punkt rozgraniczajacy siec publiczna i prywatna.
W wielu przypadkach interfejs do sieci publicznej jest punktem potaczenia miedzy
urzadzeniami dostawcy do okablowania siedziby klientow.

1.4.4. Kabel ekranowany — Zespot dwu lub wigcej symetrycznych elementéw skretek lub
jednego elementu, lub wielu, kabla czterozytowego owinigtych we wspdlny ekran lub ekran
zawarty miedzy wspolna powtoka lub tuba.

1.4.5. Szafka telekomunikacyjna — Zamknigta przestrzen do przechowywania sprzetu
telekomunikacyjnego, zakonczen kablowych 1 okablowania potaczeniowego. Szafka
telekomunikacyjna jest uwazana za punkt potaczeniowy miedzy podsystemami okablowania
kregostupowego 1 poziomego.

1.4.6. Gniazdko telekomunikacyjne — Urzadzenie potaczeniowe stale, w ktérym jest
zakonczenie kabla poziomego. Gniazdko telekomunikacyjne jest interfejsem okablowania
obszaru roboczego.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robat.
Okreslenia podane w niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej sg zgodne
z obowigzujacymi odpowiednimi normami.

2. MATERIALY.
2.1. Kable i przewody.
2.1.1. Kabel U/UTP kat. 6a.
Kable te wykorzystywane sa miedzy pi¢trami w sieci okablowania strukturalnego,
najczesciej pomigdzy ramami dystrybucyjnymi.
Dane techniczne:

e Grubos¢ zyly 00,56 mm (23 AWG)
e Maz $rednica zewngetrzna 7,2 mm

e Kategoria kat.6a

e (Czestotliwosc 500 MHz

e Konstrukcja kabla U/FTP

e Ostona LSZH

e Min temperatura pracy -20°C

e Max temperatura pracy +70 °C

e Nominalna predkos¢ propagacji 66 %

e Max rezystencja liniowa 99 QQ/Km

e Max pojemnos$¢ wzajemna 45pF/m

e Klasyfikacja ogniowa CPR B2ca-sla, d0, al
e Kolor fioletowy

2.2. Trasy kablowe.
2.2.1. Korytko kablowe.
Korytko kablowe stal cynkowana ogniowo do prowadzenia réznego typu transmisji

kablowych.

Dane techniczne:

e Materiat stal ocynkowana ogniowo perforowana
e Szeroko$¢ 200 mm
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e Grubo$¢ burty 50 mm
e Grubos¢ blachy 1 mm

2.2.2. Kanal podlogowy.
Kanat montowany w podtodze.
Dane techniczne:

e Materiat stal ocynkowana ogniowo perforowana
e Szeroko$¢ 175mm

e Wysokos¢ 28 mm

e Grubos¢ blachy 1 mm

2.2.3. Rurki elektroinstalacyjne.

Rury elektroinstalacyjne nierozprzestrzeniajace ptomienia wykonane sg z twardego
PCV przeznaczone sa do prowadzenia instalacji elektrycznych wewnatrz budynkow.
Dodatkowe elementy taczace (zlaczki kompensacyjne, puszki) 1 mocujace (uchwyty) tworza
system, ktory pozwala szybko i tatwo utozy¢ instalacje oraz zapewnia mechaniczng ochrong
kabli. Rury wykonane sg z tworzywa nieszkodliwego dla naturalnego srodowiska.
Dane techniczne:

e Materiat polichlorek winylu modyfikowany, Polipropylen
e Min wytrzymato$¢ na $ciskanie 320 N

e Min temperatura pracy -20°C

e Min temperatura pracy + 50 °C

e Kolor biaty

e Dlugosé 3 mb

2.3. Gniazda, moduly i wkladki.

2.3.1. Gniazdo ekranowane uniwersalne 1xRJ45, 2xRJ45, 3xRJ45 oraz 6xRJ45 kat 6a.
Gniazdo kabla, tzw. 8-pozycyjne zlacze krawedziowe nie narzuca zadnych ograniczen

na pasmo przenoszenia, posiadajac pozytywna charakterystyke¢ do czestotliwosci ponad

2 GHz 1 pozwala w dowolnym czasie zmienia¢ interfejsy koncowe bez koniecznos$ci

dokonywania zmian w rozszyciu kabla.

Dane techniczne:

e Standaryzacje wg ISO IEC 11801 ed.3, EN50173-1:2018, °
TIA/EIA 568C

e Typ zlacza (A) RJ45

e Kategoria ztacza (A) Kat.6a

e Ekranowanie — zlacze (A) tak

e  Mocowanie Ptytka montazowa/snap-in

e Rozszycie zyt EIA/TIA 568° / EIA/TIA 568B

e [los¢ kontaktow 8

e  Material Plastik: PC, UL 94 V-0

e Zarabianie kabla Bez narz¢dziowy

e Kodowanie kolorem tak

e Metoda rozszycia 568A1568B tak

e  Min temperatura pracy -40 °C

e  Max temperatura pracy +70°C
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2.3.2. Puszka podlogowa.
Wg wytycznych zawartych w dokumentacji projektowej oraz czgsci rysunkowej
1 kosztorysie.
Sktad gniazda:
e Gniazdo 2x230 V 16A 1P20,
e Gniazdo 2xRJ45 kat 6a,

2.4. Szafy i elementy montazowe.
2.4.1. Szafa Punktu Dystrybucyjnego GPD.
Szafa kablowa o konstrukcji skrecanej wykonana z blachy stalowej / alucynkowo-
krzemowej z katodowa ochrong antykorozyjna.
Dane techniczne:

e Materiat blacha stalowa / alucynkowo-krzemowa
e Standard 19

e Wysokos¢ 42U

e Wymiary 800x1000x1989 mm

e Cokot 800x1000x120 mm

2.4.2. Panel wentylacyjny — 4 wentylatory do szaf.
Panel wentylacyjny dachowy z wentylatorami (z termostatem) stosowany w szafach.
Dane techniczne:

e [los$¢ wentylatoréw 4

e Napigcie znamionowe 230V

e (Czestotliwos¢ 50 Hz

e Moc znamionowa 22 W

e Prad znamionowy 0,14 A

e Predkos¢ obrotowa 2850 obr./min.
e Poziom hatasu 45 dB

e (Cisnienie 75 Pa

e Wydajnos¢ 165 m3/h

e Min trwatos¢ 50 000 h

e Wymiary 120x120x25 mm

2.4.3. Listwa zasilajaca z uziemieniem.

Listwa zasilania do uzycia w szafach teleinformatycznych standardu 19”. Listwa
wykonana bardzo solidnie z wykorzystaniem wysokiej jakosci materiatow.
Dane techniczne:

e Min liczba gniazd 8

e Standard 197

e Obudowa 1U

e Material obudowy aluminium

e Zasilanie 230 V 3500 W
e Kolor czarny

e Dlugosc¢ kabla 1,8 m

2.4.4. Panel krasowy modularny.
Urzadzanie stanowi zakonczenie okablowanie strukturalnego.
Dane techniczne:
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e Typ uchwytu 1U
e Modut 24xRJ45

2.4.5. Panel 19” 1U z gniazdem 6xLCdx

Pusty panel krosowy sktada si¢ z gdrnej czesci obudowy, wysuwanej szuflady 1 dwoch
19-calowych katownikow. Cze$¢ gorna i szuflada taczone sg za pomocg dwoch $rub. Panel
umozliwia montaz do 24 adapteréw LC Duplex
Dane techniczne:

e Standard 197
e Typ uchwytu 1u
e Wymiary 483x44x240 mm
e Material: stal ocynkowana

2.4.6. Panel porzadkujacy 19”x1U.
Panel porzadkujacy do szaf wiszacych oraz stojacych.
Dane techniczne:

e Typ uchwytu 1J

e Uchwyty 5

e Kolor RAL9005

e Materiat SPCC stal walcowana na zimno

2.5. Przelacznik sieciowy.

Urzadzenie to zarzadzalny przetacznik warstwy 2 wyposazony w 24 porty PoE
10/100/1000Mb/s. Pozwala to na zasilenie access pointow lub wielu kamer IP. Ponadto,
przetacznik wyposazony jest w 4 sloty combo SFP umozliwiajace bardziej uniwersalne
wykorzystanie urzadzenia w sieci. Przelacznik zapewnia wysoka jakos¢ pracy, zaawansowang
obstuge funkcji QoS, strategie ochrony przed zagrozeniami oraz funkcje zarzadzania siecig
w warstwie 2. Dzigki potaczeniu tych wszystkich funkcji to urzadzenie jest idealne dla
zastosowan sieciowych w matych 1 srednich firmach.

Dane techniczne:

e Standardy i protokoty IEEE 802.31,IEEE 802.3u,IEEE
802.3ab,IEEE802.3z,IEEE 802.3ad, IEEE
802.3x,IEEE 802.1d,IEEE 802.1s,IEEE
802.1w,IEEE 802.1q, IEEE 802.1x,IEEE 802.1p

e Porty 24 porty RJ45 10/100/1000Mb/s
Automatyczna negocjacja szybko$ci potaczen i
automatyczne krosowanie (Auto-MDI/MDIX) 4
porty Combo SFP 100/1000Mb/s 1 port konsoli

e QOkablowanie sieciowe 10BASE-T: Kabel UTP kat. 3, 4 lub 5 (do 100m)
100BASE-TX/1000Base-T: Kabel UTP kat. 5, Se
lub wyzszy do 100m 100BASE-FX:MMF,SMF
1000BASE-X: MMF, SMF

e Bezwentylatorowy Nie - 3 wentylatory

e Zasilanie 100~240VAC

e Czestotliwosc 50/60Hz

e Pobor pradu Max (PoE wiaczone): 358,2W (220V/50Hz)
Max (PoE wyltaczone): 38,2W (220V/50Hz)

e Porty PoE+ (RJ45) Zgodnos¢ ze standardami:802.3at/af

Liczba portow PoE+: 24
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Max aczna moc podtaczonych urzadzen: 320W

e Wymiary 440x330x44 mm
e Przepustowos$¢ 48Gb/s

e Szybko$¢ przekierowan pakietow 35,7Mp/s

e Tablica adresow MAC 8k

e Ramki jumbo 10240 Bajtow

2.6. Zabezpieczenia p.poz.
2.6.1. Masa ogniochronna uszczelniajaca.

Masa ogniochronna jest substancjg nieorganiczng, ktora w przypadku pozaru reaguje
endotermicznie, uniemozliwiajac przejscie ognia i dymu do innych stref pozarowych.
Bezrozpuszczalnikowa substancja o niklym zapachu, nieszkodliwa dla $rodowiska.
Stosowana do wykonywania przej$¢ kablowych w klasach odpornosci ogniowej EI 30 - EI
120.

Dane techniczne:

e Stan fizyczny ciecz

e Kolor biaty

e Zapach charakterystyczny

e Temperatura topnienia nie oznaczona

e Temperatura wrzenia 100°C

e Temperatura samozaptonu produkt nie ulega samozaptonowi
e Granice wybuchowosci produkt nie ma okre§lonych granic
e (Ciénienie przy 20°C 23 hPa

e Gestosc 1,4 - 1,6 g/em’

e Rozpuszczalnos¢ w wodzie catkowicie mieszalny,

e Odczyn pH przy 20°C 7,0 — 8,0 (DIN 53785)

e Lepkos¢ dynamiczna przy 20°C 50 000 — 80 000 mPas

e Rozpuszczalno$¢ w rozpuszczalnikach 0 %

e Rozpuszczalnos¢ w wodzie 19,1 %

e Gestos¢ wzgledna 77 -79 % (EN ISO 3251)

2.6.2. Zaprawa ogniochronna uszczelniajaca.

Zaprawa ogniochronna jest sucha mieszanka siarczanu wapnia, skladajacej si¢
z nieorganicznych wypetniaczy obojetnych chemicznie oraz perlitu. Po zmieszaniu z woda,
zaprawa staje si¢ latwa do nalewania oraz nakladania do wykonywania uszczelnien
ogniochronnych przez otwory w stropach 1 $cianach.
Dane techniczne:

e (Gestos¢ typowa 1000 -1300kg/cu.m

e Srednia wytrzymato$é na zginanie 0,59 N/mm?”

e Wytrzymatos$¢ na $ciskanie 2,4 N/mm”

e Wytrzymatos$¢ na $cinanie 1,0 N/ mm’

e Wytrzymatos$¢ na uderzenie 5,0 N/ mm®

e Przewodzenie ciepla 0,289 9 + 3%mcw/m K

e Max odporno$¢ na ogien 240 minut integralnosci & izolacji
e Niepalnos¢ niepalny

e Rezystywnos$¢ na pare S00MNs/g.m.

e (zas twardnienia 45-60 minut
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3. SPRZET.

Wykonawca instalacji powinien dysponowac specjalistyczng aparaturg do wykonania
pomiarow, o ktorych mowa ponizej, wymaganych przez normy i Wwymienionej
w dokumentacji techniczno-ruchowej instalowanych urzadzen.

Aparatura i sprzet:
e Powinny by¢ sprawne technicznie,
e Powinny by¢ uzywane zgodnie z ich przeznaczeniem,
e Powinny by¢ uzywane w warunkach otoczenia (temperatura, wilgotnos¢ itd.)
okreslonych w instrukcjach obstugi,
e Powinny posiada¢ aktualne certyfikaty.

4. TRANSPORT.
4.1. Wymagania ogodlne dotyczace transportu.

Srodki i urzadzenia transportowe powinny by¢ odpowiednio przystosowane do
transportu materiatdéw, elementow, konstrukcji urzadzen itp. niezbednych do wykonywania
danego rodzaju robot elektrycznych. W czasie transportu nalezy zabezpieczy¢
przemieszczane przedmioty w sposob zapobiegajacy ich uszkodzeniu. W czasie transportu,
zatadunku 1 wyladunku oraz sktadowania elementoéw okablowania strukturalnego i urzadzen
nalezy przestrzega¢ zalecen wytworcow. Nalezy zastosowal si¢ do zalecen producenta.
Zaleca si¢ dostarczenie urzadzen i elementow okablowania strukturalnego bezposrednio przed
montazem, w celu uniknigcia dodatkowego transportu z magazynu budowy. Przewozone
materiaty i elementy powinny by¢ uktadane zgodnie z warunkami transportu wydanymi przez
wytworce dla poszczegdlnych materiatow 1 elementow oraz zabezpieczone przed ich
przemieszczaniem si¢ na §rodkach transportu.

5. WYKONANIE ROBOT.
5.1. Ogolne zasady wykonania robdét.
Ogo6lne wymagania dotyczace wykonania robot podano w OST ,,Wymagania Og6lne”.

5.2. Montaz poszczegolnych elementéw okablowania strukturalnego w szafie kablowej.
Elementy okablowania strukturalnego montujemy na stelazu 19 w szafie

dystrybucyjnej za pomoca zestawu elementdw $rub mocujacych (4x sruba, podkiadka oraz

nakretka). Instalacja winna przebiegac zgodnie z kartg katalogowa danego urzadzenia.

5.3. Prowadzenie przewodow i kabli.
5.3.1. Budowa tras kablowych.

Trasy kablowe nalezy zbudowac¢ z elementéw trwatych pozwalajacych na zachowanie
odpowiednich promieni gig¢cia wigzek kablowych na zakrgtach. Warto$ci minimalnych
promieni giecia kabli sg podane w kartach katalogowych kabli miedzianych. Rozmiary
(pojemnos¢) kanalow kablowych nalezy dobiera¢ w zalezno$ci od maksymalnej liczby kabli
projektowanych w danym miejscu instalacji. Nalezy przyja¢ zapas 20% na potrzeby
ewentualnej rozbudowy systemu. Zajetos¢ $wiatla kanatéw kablowych przez kable nalezy
oblicza¢ w miejscach zakretow kanatow kablowych. Przy catkowitym wypelnieniu $wiatta
kanatu kablami na zakrgcie kanal bedzie wowczas wypeliony w 40% na prostym odcinku.
Przy budowie tras kablowych pod potrzeby okablowania strukturalnego nalezy wziaé¢ pod
uwage zapisy normy EN 50174-2:2009 dotyczace réwnoleglego prowadzenia réznych
instalacji w budynku, m.in. instalacji zasilajacej, zachowujac odpowiednie odlegtosci
pomigdzy okablowaniem zasilajagcym, a okablowaniem strukturalnym przy jednoczesnym
uwzglednieniu materiatu, z ktérego zbudowane sg kanaty kablowe.
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W celu rozprowadzenia nadtynkowo przewodow wewnatrz obiektu (poza gléwnymi
trasami kablowymi - metalowymi) nalezy zastosowac¢ rury RL lub listwy kanatowe PCV.

W obszarach reprezentacyjnych - widocznych ( obszar ekspozycji, administracyjno-
biurowy, laboratorium) - na $cianach otynkowanych i lekkich (z wylaczeniem sufitow
wlasciwych, przestrzeni sufitOw podwieszanych, oraz $cian 1 stupéw wykonanych
w technologii zelbetowej) — wykona¢ podejscia instalacyjne do urzadzen — podtynkowo
w rurkach ostonowych. W pozostalych obszarach budynku, m.in. pomieszczeniach
technicznych, magazynowych na poziomie -1, oraz na S$cianach, stupach 1 sufitach
zelbetowych nieotynkowanych wykonywaé instalacje nadtynkowo w rurach PCV. Nalezy
koordynowa¢  przebieg tras kabli danej instalacji oraz innych instalacji,
w wykonaniu nieekranowanym, na trasach dluzszych niz 35 m zachowac nastgpujace
minimalne odstepy:

e 20 cm od przewodow energetycznych przy braku przegrody,
e 5cm od przewodow energetycznych przy zastosowaniu przegrody stalowej (np. korytka),

Prowadzac przewody sygnatowe instalacji teletechnicznej (w tym instalacja OS)
w wykonaniu ekranowanym, na trasach dluzszych niz 35 m, nalezy uwzgledni¢ zachowanie
odlegtosci 5 cm od przewodow elektrycznych sieciowych
Nie wykonywac¢ zadnych potaczen przewoddéw poza tymi, ktore wskazuje projekt.

5.3.2. Ukladanie kabli.

Przy uktadaniu kabli, zarowno miedzianych, nalezy stosowa¢ si¢ do odpowiednich
zalecen producenta (tj. promienia gigcia, sity 1 sposobu wciggania, itp.). Symetryczne kable
skretkowe nalezy uktada¢ w wybudowanych kanatach kablowych w sposob odpowiadajacy
odpornosci konstrukceji kabla na wszelkie uszkodzenia mechaniczne. W szczegodlno$ci nalezy
wystrzega¢ si¢ nadmiernego $ciskania kabli, deptania po kablach ulozonych na podtodze oraz
zalamywania kabli na elementach konstrukcji kanatow kablowych. Przy odwijaniu kabla
z bebna badz wyciaganiu kabla z pudetka nie nalezy przekracza¢ maksymalnej sity ciagnigcia
oraz zwraca¢ uwage na to, by na kablu nie tworzyty si¢ wezty ani suply. Przyjety ogolnie
promien gigcia podczas instalacji wynosi 6-krotno$¢ srednicy zewnetrznej kabla skretkowego.
Kable $wiattowodowe przeznaczone do instalacji wewnatrz budynkow sa szczegdlnie
narazone na S$ciskanie, zgniatanie oraz zatamywanie. Dlatego podczas uktadania czy
wciggania kabli §wiattowodowych nalezy zwréci¢ szczegdlng uwage na to by tych kabli nie
depta¢, zagniata¢ 1 zatamywac. Prawidlowy proces wciggania kabli $wiattowodowych
wymaga chwytu lub inne elementy zabezpieczajace wtokna (np. widkna aramidowe, prety
GRP), a nie za zewngtrzng ostone kabla, ktora uzyta do chwytu celem wciggania, moze ulec
uszkodzeniu lub ostabieniu. Przy prowadzeniu kabli w kanalach kablowych nalezy rézne
rodzaje kabli uktada¢ w oddzielnych przegrodach kanatu. Jesli brak takiej mozliwosci, kable
Swiattowodowe powinny by¢ uktadane na wierzchu.

5.4 Budowa punktéow dystrybucyjnych.

Elementy punktéw dystrybucyjnych powinny by¢ umieszczane w szafach
dystrybucyjnych stanowigcych zabezpieczenie pasywnych paneli krosowych, urzadzen
aktywnych, kabli elastycznych oraz innego sprz¢tu instalowanego w stelazu 19”. Zaleca si¢
prowadzenie oddzielnych wigzek kablowych do poszczegdlnych paneli krosowych. Nalezy
stosowa¢ zapas kabli wewnatrz szafy umozliwiajgcy umieszczenie paneli w dowolnym
miejscu stelazu 19”. Do umocowania wigzek kablowych nalezy wykorzysta¢ elementy
montazowe szafy. Przy mocowaniu wigzek kablowych nalezy przestrzegaé zasad
maksymalnej sity S$ciskania kabla, zaleznej od jego konstrukcji, podawanej w kartach
katalogowych produktow.
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5.5. Terminowanie kabli w osprzecie przylaczeniowym.

Do terminowania koncoéwek kabli w osprzecie przylaczeniowym nalezy stosowaé
odpowiednie narzedzia przygotowane do konkretnego rodzaju kabla. Nalezy przestrzegac
zapisy instrukcji montazu osprzetu potaczeniowego w odniesieniu do zdejmowania koszulki
zewngetrznej kabla, rozplotu elementow ekranujacych oraz rozkrgcania poszczegolnych par.

5.6. Terminowanie wlékien swiattowodowych.

Terminowanie wtokien $wiattowodowych ma odbywaé sie przy zastosowaniu
technologii spawania pigtaili LC — z uwagi na krotki czas dzialania instalatora. Kazda
koncéwka kabla $wiattowodowego powinna by¢ wprowadzona do obudowy (panela
krosowego, puszki instalacyjnej z elementem zapasu widkien) stanowigcej ochrone wtokien
Swiattowodowych oraz miejsce, w ktorym nalezy przygotowa¢ odpowiedni zapas widkien:
w panelach §wiattowodowych — ok. 2 m.

5.7. Instalacja zlacza modularnego w ekranowanej obudowie gniazda.

Ztacze (modularne) z rozszytym kablem F/FTP lub F/UTP nalezy zainstalowaé
w elemencie montazowym systemu uniwersalnego ekranowanego. Sposéb montazu zalezy od
rodzaju elementu montazowego i moze ro6zni¢ si¢ miejscem wprowadzenia i sposobem
mocowania kabla. Zlagcze (modularne) nalezy wsung¢ 1 zatrzasng¢ w odpowiadajacej mu
szczelinie elementu montazowego.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.
6.1. Ogolne zasady kontroli jakoS$ci robét.
Ogdlne zasady kontroli jakosci rob6t podano w OST ,,Wymagania Og6lne”. Odbior
odbywa si¢ na czterech ptaszczyznach:
e weryfikacja struktury systemu okablowania
e weryfikacja doboru komponentow
e weryfikacja wydajnos$ci systemu okablowania
e weryfikacja jakos$ci wykonania prac wykonczeniowych.

6.2. Weryfikacja struktury systemu okablowania.

Polega ona na sprawdzeniu rozplanowania elementéw okablowania w budynku badz
budynkach oraz dtugo$ci potaczen pomig¢dzy nimi. Musza by¢ spetnione wymagania opisane
w dokumentacji projektowej oraz w normach.

6.3. Weryfikacja doboru komponentow.

e (Okablowanie strukturalne poziome opiera¢ si¢ ma na ekranowanym modularnym module
przytaczeniowym kat.6A ISO umozliwiajacym obsluge aplikacji 100/1000/10000
BASE-T;

e  Wymagania odnos$nie wydajnosci kanatu transmisyjnego musza spelnia¢ minimum Klase
EA, a wszystkie komponenty spetnia¢ kryteria kategorii 6A ISO

e  Modut musi by¢ odporny na 1000 cykli taczeniowych oraz zapewni¢ mozliwos¢ do-
konywania co najmniej 20to krotnej terminacji kabli instalacyjnych co umozliwi korekte
ewentualnych btedow instalacyjnych bez koniecznosci wymiany catego modutu oraz
pozwoli na przyszle zmiany w strukturze sieci.

e Wszystkie komponenty systemu okablowania majg by¢ zgodne z wymaganiami
obowigzujacych norm wg.: wg. ISO IEC 11801 ed.3, EN50173-1:2018, TIA/EIA 568C.

e  Wydajnos¢ komponentow (zlacze-wtyk) ma by¢ potwierdzona testem Re-Embedded
Testing wystawionym przez niezalezne laboratorium badawcze zgodnym z IEC 60512-
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27. Zgodnie z wymaganiami norm kazdy 4-parowy kabel ma by¢ w calo$ci (wszystkie
pary) trwale zakonczony na 8-pozycyjnym zlaczu modularnym - tj. na ekranowanym
module gniazda RJ45 skonstruowanym w oparciu o technologie IDC.

e Panele miedziane krosowe kat. 6A ISO musza mie¢ wysoko$¢ 1U, miesci¢ do 24 portéw
RJ45.

6.4. Weryfikacja wydajnosci systemu okablowania.

Sprawdzenie wydajnosci systemu okablowania w rozumieniu poszczegolnych jego
faczy statych badz kanatow polega na przeprowadzeniu badan wydajnosci zgodnie z norma
PN-EN 50346:2004/A1:2009 z zastosowaniem odpowiednich przyrzadow okreslonej
doktadnosci. Nalezy przeprowadzi¢ badania wydajnosci taczy stalych okablowania
poziomego 1 szkieletowego w klasie wydajnosci, w jakiej projektowano i wykonywano
system okablowania. Wynik badan powinien by¢ pozytywny dla wszystkich taczy statych
systemu.

6.5. Pomiary dynamiczne.

Pomiary wykonywane okre$laja parametry toru transmisyjnego. Parametry
transmisyjne musza by¢ poddane analizie w catej wymaganej dziedzinie czestotliwosci.
Zapasy (margines bezpieczenstwa) musi by¢ podany na raporcie pomiarowym dla kazdego
oddzielnego toru transmisyjnego miedzianego.

e Pomiary nalezy wykona¢ miernikiem dynamicznym (analizatorem), ktory posiada
wgrane oprogramowanie umozliwiajagce pomiar parametrow wedlug aktualnie
obowigzujacych standardéow. Analizator pomiarow musi posiada¢ aktualny certyfikat
potwierdzajacy doktadno$¢ jego wskazan.

e Do pomiarow cz¢sci miedzianej nalezy bezwzglednie uzy¢ uniwersalnych adapteréw
pomiarowych.

e Adaptery pomiarowe ,,Channel Adapters” musza by¢ wyposazone w koncowki
pomiarowe, oznaczone symbolem (pasuja do wyzej podanych typow analizatoréw
okablowania). Pomiar kazdego toru transmisyjnego poziomego (miedzianego) powinien
zawierac:

Wire Map mapa potaczen pinow kabla,

Length dlugos$¢ poszczegdlnych par,

Resistance rezystancja pary

Capacitance pojemnos¢ pary

Impedance impedancja charakterystyczna
Propagation Delay czas propagacji,

Delay Skew opdzZnienie skro$ne,

Attenuation thumiennos¢é,

NEXT przestuch,

ACR stosunek ttumienia do przestuchu,

Return Loss tlumiennos¢ odbicia,

ELFEXT ujednolicony przestuch zdalny,

PS NEXT suma przestuchow poszczegdlnych par,
PS ACR suma ttumiennos$ci poszczeg6élnych par,
PS ELFEXT suma przestuchoéw zdalnych,

Na raportach pomiarow powinna znalez¢ si¢ informacja opisujgca wysokos¢

marginesu pracy (inaczej zapasu lub marginesu bezpieczenstwa, tj. réznicy pomigdzy
wymaganiem normy a pomiarem, zazwyczaj wyrazana w jednostkach odpowiednich dla
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kazdej wielko$ci mierzonej) podanych przy najgorszych przypadkach. Parametry
transmisyjne muszg by¢ poddane analizie w calej wymaganej dziedzinie czgstotliwosci.
Zapasy (margines bezpieczenstwa) musi by¢ podany na raporcie pomiarowym dla kazdego
oddzielnego toru transmisyjnego miedzianego.

6.6. Weryfikacja jakosci wykonania prac wykonczeniowych.

Polega ona na wizualnym sprawdzeniu wszelkich prac wykonczeniowych, wlaczajac
w to sprawdzenie zgodnosci dokumentacji powykonawcze] ze stanem rzeczywistym
instalacji.

7. PRZEDMIAR I OBMIAR ROBOT.
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot.
Ogolne zasady obmiaru robot podano w SST 00. ,,Wymagania Og6lne” pkt. 7.

8. ODBIOR ROBOT.

8.1. Odbiory robét.

Instalacje podlegaja odbiorowi technicznemu. Odbioru tego dokonuje wykonawca
instalacji, w obecnosci inspektora. Odbior techniczny polega na sprawdzeniu:

e zgodnoSci wykonania instalacji z dokumentacja oraz ewentualnymi zmianami
1 odstepstwami, potwierdzonymi odpowiednimi zapisami w dzienniku budowy, a takze
zgodnos$ci z przepisami szczegdlnymi, odpowiednimi Polskimi Normami oraz wiedzg
techniczng

e jakosci wykonania instalacji elektrycznej

e spelnienia przez instalacj¢ wymagan w zakresie minimalnych dopuszczalnych opornos$ci
izolacji przewodow oraz uziemien instalacji i aparatow,

e zgodnoSci oznakowania z Polskimi Normami 1 lokalizacji przeciwpozarowych
wytacznikoéw pradu.

e  prob rozruchowych i funkcjonalnych wszystkich istotnych urzadzen i systemow instalacji
elektrycznych,

e opracowaniu instrukcji szczegotowych, lecz skroconych dla zwyktej codziennej obstugi
1 eksploatacji instalacji budynkowych m.in. KD/SSWIN, CCTV, AG. Wraz z tabelami
terminow przegladow gwarancyjnych, serwisu eksploatacyjnego oraz wykazem szybko
zuzywajacych sie czesci zamiennych.

Sprawdzenia skutecznos$ci dziatania zabezpieczef i1 Srodkéw ochrony od porazen
pradem elektrycznym nalezy dokona¢ dla wszystkich obwodoéw zmontowanej instalacji
elektrycznej od zlacza do gniazd wtyczkowych 1 odbiornikéw energii elektrycznej
zainstalowanych na stale.

8.2. Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu.

Odbidr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilo$ci
1 jako$ci wykonywanych robot przed ich zanikiem lub zakryciem. Odbidr robdt zanikajacych
1 ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie ewentualnych
korekt 1 poprawek bez wstrzymywania ogdlnego postgpu robot. Odbioru robdt dokonuje
Inwestor.

8.3. Odbior czesciowy.

Odbior czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci robdt. Odbioru
czesciowego robot dokonuje si¢ wedtug zasad jak przy odbiorze wstgpnym robot. Odbioru
cze$ciowego robot dokonuje Inwestor.
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8.4. Odbior wstepny robot.

Odbiér wstepny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robdt

w odniesieniu do ich ilo$ci, jako$ci 1 wartosci.

8.5. Pomiary i opis czeSci miedzianej i Swiattowodowe;j.

Warunkiem koniecznym dla odbioru koncowego instalacji przez Inwestora jest

uzyskanie gwarancji systemowej producenta potwierdzajacej weryfikacje wszystkich
zainstalowanych toréw na zgodno$¢ parametrow z wymaganiami norm Klasy E, / Kategorii
64 wg obowigzujacych norm. W celu odbioru instalacji okablowania strukturalnego nalezy
spetic¢ nastgpujace warunki:

Pomiary nalezy wykona¢ miernikiem dynamicznym (analizatorem), ktory posiada

oprogramowanie umozliwiajagce pomiar parametrow wedlug aktualnie obowiazujacych

standardow. Analizator pomiaréw musi posiada¢ aktualny certyfikat potwierdzajacy

doktadnos$¢ jego wskazan.

Analizator okablowania wykorzystany do pomiarow sieci musi charakteryzowac si¢

minimum III poziomem doktadnosci.

Pomiary nalezy wykona¢ w konfiguracji pomiarowej kanatu transmisyjnego

(przy pomocy adapterow typu Channel) dajaca w wyniku analize calego tacza, ktore

znajduje si¢ ,,w S$cianie”, tagcznie z kablami krosowymi oraz dodatkowo, na zyczenie

Uzytkownika, nalezy przeprowadzi¢ pomiary w konfiguracji facza statego (wykorzystac

adaptery typu Permanent Link), obejmujace zakres okablowania od panela krosowego do

gniazda Uzytkownika.

W  celu weryfikacji zainstalowanego symetrycznego miedzianego okablowania

strukturalnego na zgodno$¢ parametréw z normami nalezy przeprowadzi¢ pomiary

odpowiednim miernikiem przeznaczonym do certyfikacji sieci. Wszelkie limity

mierzonych parametrow powinny by¢ zgodne z tymi, ktore sg zawarte w normie

EN50173-1:2007/A1:2009 lub ISO/IEC11801:2002/Am1:2008 dla odpowiedniej klasy.

Przed dokonaniem pomiaréw nalezy wybra¢ typ no$nika, limit testu (klas¢) oraz

wspotczynnik propagacji  kabla. Powinny zosta¢ zmierzone (lub wyznaczone)

1 przyréwnane do limitu:

e RL (tlumienie sygnatu odbitego) — parametr mierzony z dwoch stron dla kazdej z par,
nie jest specyfikowane dla klas A i B,

e [IL (strata wtragceniowa — tlumienie) — parametr mierzony dla kazdej z par,
specyfikowane dla wszystkich klas,

e NEXT (strata przestuchu zbliznego) — parametr mierzony z dwoch stron dla
wszystkich kombinacji par, dla klas A, B, C, D, E oraz F,

e SNEXT (sumaryczna strata przestuchu zbliznego) — parametr mierzony z dwoch stron
dla kazdej z par, specyfikowane dla klas D, E oraz F,

e ACR-N (wspodtczynnik straty do przestuchu na bliskim koncu) — parametr wyznaczany
z dwoch stron, specyfikowane dla klasy D i wyzej,

e PSACR-N — parametr wyznaczany z dwoch stron, specyfikowane dla klasy D 1 wyzej,

e CR-F (wspotczynnik straty do przestuchu na dalekim koficu) — parametr wyznaczany
dla kazdej z kombinacji par z obu stron, specyfikowane dla klasy D 1 wyzej,

e PSACR-F — parametr wyznaczany dla kazdej z kombinacji par z obu stron,

specyfikowane dla klasy D 1 wyzej,

Rezystancja petli stalopradowej, specyfikowana dla wszystkich klas,

Opdznienie propagacji, specyfikowane dla wszystkich klas,

Roéznica opdznien propagacji, specyfikowane dla klasy C 1 wyze;.

Mapa potaczen — test przypisania zyt kabla do pindw w gniazdach.
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e Dlaklasy EA oraz wyzej nalezy wykonac¢ testy przestuchu obcego chyba, ze ttumienie
sprzezenia jest dostatecznie wysokie (patrz uwagi dodatkowe):

e PS AACR-F — parametr wyznaczony z obu stron.

e Pomiary powyzszych parametréw oraz dokumentacj¢ pomiarowa nalezy wykonad
zgodnie z PN- EN50346:2004 + A1:2008.

Pomiar kazdego toru transmisyjnego $wiattowodowego wielomodowego (warto$¢

tlumienia) nalezy wykona¢ w dwukierunkowo (A>B 1 B>A) dla dwoch okien

transmisyjnych, tj. 850nm i 1300nm (MM).

Specyfikacje¢ (norme) wg ktorej jest wykonywany pomiar

Metode referencji

Thumienie toru pomiarowego

Podane warto$ci graniczne (limit)

Podane zapasy (najgorszy przypadek)

Informacj¢ o koncowym rezultacie pomiaru

Na raportach pomiaréw powinna znalez¢ si¢ informacja opisujaca wysoko$¢ marginesu

pracy (inaczej zapasu lub marginesu bezpieczefistwa, tj. ré6znicy pomi¢dzy wymaganiem

normy a pomiarem, zazwyczaj wyrazana w jednostkach odpowiednich dla kazdej

wielko$ci mierzonej) podanych przy najgorszych przypadkach. Parametry transmisyjne

musza by¢ poddane analizie w calej wymaganej dziedzinie czestotliwosci/thumienia.

Zapasy (margines bezpieczenstwa) musi by¢ podany na raporcie pomiarowym dla

kazdego oddzielnego toru transmisyjnego miedzianego oraz toru $wiattowodowego.

8.6. Odbior koncowy.

Odbior koncowy — pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robdt zwigzanych

z usunigciem wad stwierdzonych przy odbiorze wstepnym 1 zaistniatych w okresie
gwarancyjnym. Odbiér koncowy — pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny
wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad opisanych. Wykonawca przedstawi Inwestorowi
do akceptacji projekt organizacji i harmonogram robdt uwzgledniajacy wszystkie warunki,
w jakich beda wykonywane roboty instalacyjne, jak réwniez terminu realizacji.

9. SPOSOB ROZLICZENIA ROBOT.

Podstawy platno$ci sa okreslone w punkcie 9. OST.00.

10. DOKUMENTY ODNIESIENIA.

PN-EN 50173-1:2011 Technika Informatyczna — Systemy okablowania strukturalnego —
Czg$¢ 1: Wymagania ogolne

PN-EN 50173-2:2008/A1:2011 Technika Informatyczna — Systemy okablowania
strukturalnego — Cze¢$¢ 2: Budynki biurowe;

PN-EN 50174-1:2010/A1:2011 Technika informatyczna. Instalacja okablowania — Czg$¢
1- Specyfikacja i zapewnienie jakoS$ci;

PN-EN 50174-2:2010/A1:2011 Technika informatyczna. Instalacja okablowania — Czg$¢
2 - Planowanie i wykonawstwo instalacji wewnatrz budynkow;

PN-EN 50174-3:2005 Technika informatyczna. Instalacja okablowania — Cze$¢ 3 —
Planowanie i wykonawstwo instalacji na zewnatrz budynkéws;

PN-EN 50346:2004/A2:2010 Technika informatyczna. Instalacja okablowania - Badanie
zainstalowanego okablowania;
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SST-E-03
ROBOTY W ZAKRESIE WYKONANIA INSTALACJI
TELEWIZJI DOZOROWEJ CCTV

Grupa | Klasa Kategoria | Kod PCV Wyszczegblnienie
45.3 45300000-0 Roboty instalacyjne w budynkach
4531 45310000-3 Roboty instalacyjne elektryczne
45.31.1 45311100-1 Roboty w zakresie okablowania
elektrycznego
1. WSTEP.

1.1. Przedmiot Szczegélowej Specyfikacji Technicznej.

Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikacji technicznej sa wymagania
dotyczace wykonania i odbioru robot w zakresie wykonania telewizji dozorowej CCTV
w ramach projektu.

1.2. Zakres stosowania Szczegolowej Specyfikacji Technicznej.
Szczegdlowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy
1 kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robdt objetych Szczegolowa Specyfikacja Techniczna.
Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji Technicznej dotycza prowadzenia robot

przy wykonaniu nastepujacych prac:
Montaz instalacji systemu monitoringu wizyjnego i telewizji dozorowej CCTV;
Montaz kamer;
Montaz rejestratora IP wraz z licencja;
Instalacja oprogramowania systemu;
Wykonanie pomiaréw statycznych okablowania — opracowanie protokotéw pomiarowych;
Wykonanie testow poprawnos$ci wykonania okablowania 1 potaczen;
Wykonanie testow funkcjonalnych pracy systemu.
Wykonanie dokumentacji powykonawczej;
Wykonanie odbioréw robét instalacji;
Dostarczenie $wiadectwa dopuszczenia na elementy systemu.

Szczegblowy zakres rzeczowy 1 ilosciowy prac wedlug przedmiarow oraz
dokumentacji projektowe;j.

1.4. Okreslenia podstawowe.

Uzyte w niniejszej SST okreslenia sa zgodne z ustawg Prawo budowlane,
rozporzadzeniami wykonawczymi do tej ustawy, nomenklaturg Polskich Norm i aprobat
technicznych:

1.4.1. Telewizyjny system nadzoru - Zespot telewizyjnych s$rodkéw technicznych
1 programowych przeznaczony do obserwowania, wykrywania, rejestrowania
1 sygnalizowania nienormalnych warunkéw wskazujacych na istnienie niebezpieczenstwa
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1.4.2. Kamera CCTV - Urzadzenie przetwarzajace obraz znajdujacy si¢ w jego polu
widzenia na standardowy sygnal wizyjny.

1.4.3. Pole widzenia kamery — Rzut elementu analizujacego kamery przez uktad optyczny
kamery na dang powierzchnig.

1.4.4. Monitor — przetwornik elektryczno - optyczny standardowego sygnatu wizyjnego
w obraz na ekranie monitora.

1.4.5. Trasa kablowa — pas terenu w ktorym ulozone s3 jedna lub wiecej linii kablowych.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robat.
Okreslenia podane w niniejszej szczegoétowej specyfikacji technicznej sg zgodne
z obowigzujacymi odpowiednimi normami.

2. MATERIALY.
2.1 Kable i przewody.
2.1.1. Kabel teleinformatyczny FTP kat. 6a.

Kabel sygnatowy stuzacy do przesytania informacji, ktéry zbudowany jest z jednej lub
wigcej par skreconych ze sobg zyt w celu eliminacji wptywu zaktocen elektromagnetycznych
oraz zaktocen wzajemnych, zwanych przestuchami. Skrecenie zyt powoduje rownoczes$nie
zawegzenie pasma transmisyjnego. Przewdd stosowany do Polaczenia kampusowego,
okablowania poziomego 1 pionowego, komputerowego strukturalnego.

Dane techniczne:

*  Srednica przewodnika drut @4x2 mm (AWG 23).
Srednica zewnetrzna kabla 7,0 mm
Minimalny promien gigcia 45 mm
Waga 48,5 kg/km
Min temperatura pracy -20 °C
Max temperatura pracy +60 °C
Min temperatura przy instalacji 0°C
Max temperatura przy instalacji +50 °C
Ostona zewngtrzna LSHF-PR
Kolor ostony niebieski/szary

Ekranowanie par

Og6lny ekran

Pasmo przenoszenia (robocze)
Impedancja 1-600 MHz

Vp

Thumienie

NEXT

Opodznienie

PSNEXT

PSELFEXT

RL

ACR

Rezystancja petli statopradowe;j
Opodznienie propagacji

Réznica opdznienia propagacji
Pojemno$¢ wzajemna

laminowana plastikiem folia aluminiowa
laminowana plastikiem folia aluminiowa
500MHz

100 +£5 Ohm

79%

31,8dB/100m przy 300MHz; 41,3dB/100m przy

500MHz

102,5dB przy 300MHz; 96,5dB przy 500MHz

420ns/100m przy SOOMHz
91,6dB przy S00MHz
52,4dB przy 500MHz
26,9dB przy S00MHz
55,2dB przy 500MHz
16,5Q / 100m

420ns / 100m
<25ns/100m

4.4 nF max. /100m
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2.2. Trasy kablowe.
2.2.1. Korytko kablowe.
Korytko kablowe stal cynkowana ogniowo do prowadzenia réznego typu transmisji

kablowych.

Dane techniczne:

e Materiat stal ocynkowana ogniowo perforowana
e Szeroko$¢ 200 mm

e Grubo$¢ burty 50 mm

e Grubo$¢ blachy 1 mm

2.2.2. Rurki elektroinstalacyjne.

Rury elektroinstalacyjne nierozprzestrzeniajace plomienia wykonane sa z twardego
PCV przeznaczone s3 do prowadzenia instalacji elektrycznych wewnatrz budynkow.
Dodatkowe elementy taczace (ztaczki kompensacyjne, puszki) i mocujace (uchwyty) tworza
system, ktory pozwala szybko 1 tatwo utozy¢ instalacj¢ oraz zapewnia mechaniczng ochrone
kabli. Rury wykonane sg z tworzywa nieszkodliwego dla naturalnego srodowiska.
Dane techniczne:

e Materiat polichlorek winylu modyfikowany, Polipropylen
e Min wytrzymatos$¢ na $ciskanie 320 N

e Min temperatura pracy -20°C

e Min temperatura pracy + 50 °C

e Kolor biaty

e Dlugosc 3 mb

2.3. Kamery.

2.3.1. Kamera kopulowa.

Kamery sa elastycznym narzgdziem do tworzenia wysokiej jakosci systemoéw [P
video, ze wzgledu na najszerszy zakres integracji ze wszystkimi platformami oraz
rejestratorami. Funkcja VCA (Video Content Analysis) udostepnia zaawansowane,
inteligentne analizy obrazu z kamer MS.

Dane techniczne:

e  Przetwornik obrazu 1/2.8" Progressive Scan CMOS

e Budowa Kamera koputkowa ptaska

e Rozdzielczos¢ 1920x1080 @ 30fps

e  Przetwornik CMOS 1/2,8"

e Czutos¢ Nie gorsza niz 0,1 lux w trybie dziennym 1 0,02
lux w trybie nocnymzgodnie z IEC 62676 Czgs¢
5 (1/30, F1.6 lub F2.2). 0,0 lux przywlaczonym
oswietlaczu IR

e  Zakres dynamiki 120 dB

e Kompresja H.265; H.264; M- JPEG

Obszary

Stosunek sygnal/szum
Migawka

Obiektyw
Kat obserwacji
Oswietlacz IR

ROI Do 8 obszaréw z niezaleznymi ustawieniami
jakosci kodowania

>55 dB

Tryby migawki: automatyczna, wybierana
recznie.

Zintegrowany 2,3 mm

132°x 77°

Zintegrowany o zasiegu co najmniej 15 m
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Autentykacja wideo
Lacze sieciowe
Strumienie wideo
Pre-alarm
Zgodnos¢

Wejscie alarmowe
Wyjscie przekaznikowe
Wejscie audio
Wyjscie audio
Alarm audio

Maski prywatnos$ci
Temperatura pracy

Stopien ochrony mechanicznej

Zasilanie

2.3.2. Kamera typu bullet.
Kamera jest najbardziej elastycznym narzedziem do tworzenia wysokiej jakos$ci
systemow IP video, ze wzgledu na najszerszy zakres integracji ze wszystkimi platformami
oraz rejestratorami. Funkcja VCA (Video Content Analysis) udostgpnia zaawansowane,

inteligentne analizy obrazu z kamer MS.

Dane techniczne:

Budowa
Rozdzielczosé
Przetwornik
Czutos¢

Zakres dynamiki
Kompresja
Obszary ROI

Stosunek sygnal/szum
Migawka

Oswietlacz IR
Obiektyw

Autentykacja wideo
Lacze sieciowe
Strumienie wideo
Pre-alarm

Zgodnosé

Wejscie alarmowe
Wyjscie przekaznikowe
Wejscie audio

Wyjscie audio

Znak wodny, SHA-1, SHA-256

RJ-45 100 Base-TX Ethernet
Mozliwo$¢ generowania 4 strumieni wideo
Ss

ONVIF Profile S, Profile G, Profile T
1

1

Wbudowany mikrofon

1

Alarm na podstawie wykrycia dzwieku
8

-20 - +50°C

IKO08

Sieciowe lub PoE

Kamera w obudowie zintegrowanej typu “bullet”
3072x1728 @ 20fps; 2720x1530 @ 25fps

CMOS 1/2,9"

Nie gorsza niz 0,379 lux w trybie dziennym i
0,042 lux w trybie nocnym zgodnie z IEC 62676
Czes¢ 5 (1/30, F1.6) 0,0 lux przy wiaczonym
o$wietlaczu IR\

120 dB

H.265; H.264; M- JPEG

Do 8 obszarow z niezaleznymi ustawieniami
jakosci kodowania

>55 dB

Tryby migawki: automatyczna, wybierana
recznie.

Wbudowany, o zasiegu 30 m, z regulacja
intensywnosci

Zintegrowany 3,2 - 10 mm ze zdalna regulacja
zoom 1 autofocusem

Znak wodny, SHA-1, SHA-256

RJ-45 100 Base-TX Ethernet

Mozliwo$¢ generowania 4 strumieni wideo

Ss

ONVIF Profile S, Profile G, Profile T

1

1
1
1
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e Alarm audio Alarm na podstawie wykrycia dzwieku
e  Maski prywatnosci 8

e  Temperatura pracy -30-+50 °C

e Stopien ochrony P66

e  Wandaloodpornos¢ IK10

e Zasilanie Sieciowe lub PoE

2.3.3. Elementy uzupelniajace montaz kamer.

W celu wykonania pelnego montaz systemu wizyjnego kamer wewnetrznych
1 zewnetrznych nalezy zastosowac nastepujace elementy:
e Uchwyt $cienny do montazu,

2.4. Serwer rejestracyjny.

Do rejestracji obrazu z kamer w systemie planuje si¢ wykorzystanie dedykowanej
macierzy dyskowej, stuzacej jako przestrzen dyskowa do zapisu.
Dane techniczne:

e Funkcja Serwer do zarzadzania systemem 1 rejestracji
nagran

e  Oprogramowanie System zarzadzania wideo, zgodny z
wymaganiami ponizej, pracujacy na serwerze

e Stacje klienckie Do 10 aplikacji klienckich podtaczonych
jednoczesnie

e System operacyjny Microsoft Windows Server [oT 2022

e  Dysk systemowy 256 GB M.2 SSD

e  Whbudowana przestrzen dyskowa 4x8TB

e Max pojemno$¢ wbudowanej 64TB

e  Mozliwo$¢ rozbudowy macierze Do 4 dodatkowych macierzy dyskowych w
systemie w obrebie danego serwera
zarzadzajacego.

e Zabezpieczenie przed usterkg dyskow RAID 5, RAID 5 + Hot Spare lub RAID 6

e  Procesor Intel® Core™ 13-10100E

e Pami¢¢ RAM 16GB DDR4-2933 2Rx8 ECC UDIMM

e  Max przepustowos¢ Do 400 Mb/s

e Interfejs sieciowy 2 x Gigabit Ethernet

e Nagrywarka DVD Wbudowana

e  Sposob montazu 1U

e Zasilanie 230VAC, 350W

2.5. Zabezpieczenia p.poz.
2.5.1. Masa ogniochronna uszczelniajaca.

Masa ogniochronna jest substancjg nieorganiczng, ktora w przypadku pozaru reaguje
endotermicznie, uniemozliwiajac przejscie ognia i dymu do innych stref pozarowych.
Bezrozpuszczalnikowa substancja o niklym zapachu, nieszkodliwa dla $rodowiska.
Stosowana do wykonywania przejs¢ kablowych w klasach odpornosci ogniowej EI 30 - EI
120.

Dane techniczne:

e Stan fizyczny ciecz
e Kolor bialy
e Zapach charakterystyczny
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e Temperatura topnienia nie oznaczona

e Temperatura wrzenia 100°C

e Temperatura samozaplonu produkt nie ulega samozaptonowi
e Granice wybuchowosci produkt nie ma okreslonych granic
e Cisnienie przy 20°C 23 hPa

e Gestosc 1,4 - 1,6 g/em’

e Rozpuszczalnos¢ w wodzie catkowicie mieszalny,

e Odczyn pH przy 20°C 7,0 — 8,0 (DIN 53785)

e Lepko$¢ dynamiczna przy 20°C 50 000 — 80 000 mPas

e Rozpuszczalno$¢ w rozpuszczalnikach 0 %

e Rozpuszczalnos¢ w wodzie 19,1 %

e Ggestos¢ wzgledna 77 -79 % (EN ISO 3251)

2.5.2. Zaprawa ogniochronna uszczelniajaca.

Zaprawa ogniochronna jest suchg mieszanka siarczanu wapnia, skladajacej si¢
z nieorganicznych wypetniaczy obojetnych chemicznie oraz perlitu. Po zmieszaniu z woda,
zaprawa staje si¢ latwa do nalewania oraz nakladania do wykonywania uszczelnien
ogniochronnych przez otwory w stropach 1 $cianach.
Dane techniczne:

e (Gestos¢ typowa 1000 -1300kg/cu.m

e Srednia wytrzymato$¢ na zginanie 0,59 N/mm’

e Wytrzymalo$¢ na $ciskanie 2,4 N/mm?*

e Wytrzymalo$¢ na $cinanie 1,0 N/ mm?

e Wytrzymato$¢ na uderzenie 5,0 N/ mm’

e Przewodzenie ciepla 0,289 9 + 3%mcw/m K
e Max odpornos$¢ na ogien 240 minut integralnosci & izolacji
e Niepalnos¢ niepalny

e Rezystywnos$¢ na pare S00MNs/g.m.

e (zas twardnienia 45-60 minut

3. SPRZET.

Wykonawca instalacji powinien dysponowac specjalistyczng aparaturg do wykonania
pomiarow, o ktorych mowa ponizej, wymaganych przez normy 1 wymienionej
w dokumentacji techniczno-ruchowej instalowanych urzadzen.

Aparatura i sprzet:

e Powinny by¢ sprawne technicznie,

e Powinny by¢ uzywane zgodnie z ich przeznaczeniem,

e Powinny by¢ uzywane w warunkach otoczenia (temperatura, wilgotnos¢ itd.) okreslonych
w instrukcjach obstugi,

e Powinny posiada¢ aktualne certyfikaty.

4. TRANSPORT.

Przewozone materialy nalezy zabezpieczy¢ przed mozliwoscig przesuwania si¢
w czasie. Przewozone materiaty 1 elementy powinny by¢ uktadane zgodnie z warunkami
transportu wydanymi przez wytworce dla poszczeg6lnych materialdow 1 elementéw oraz
zabezpieczone przed ich przemieszczaniem si¢ na Srodkach transportu. Materialy 1 sprzet
moga by¢ przewozone $rodkami transportu odpowiednio dostosowanymi, w Sposob
zabezpieczajacy je przed uszkodzeniem czy lub pogorszeniem si¢ ich wlasciwosci
technicznych. Nalezy je umies$ci¢ roéwnomiernie na calej powierzchni tadunkowe;j
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1 zabezpieczy¢ przed spadaniem lub przesuwaniem oraz nadmiernymi wstrzagsami lub
drganiami. Aparatur¢ i urzadzenia nalezy ostroznie zatadowywac 1 zdejmowac tak, aby nie
uszkodzi¢ powtok izolacyjnych, lakierniczych, oston itp. Koncoéwki wszystkich rodzajow
kabli powinny by¢ zabezpieczone przed zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT.
5.1. Podstawowe zasady wykonywania instalacji.
Nalezy przestrzega¢ nastgpujacych zasad:

e Stosowal sprawne narzedzia, sprzet, aparature, materiaty 1 urzadzenia posiadajace
aktualne $wiadectwa dopuszczenia, atesty i certyfikaty.

e  Pracownicy powinni by¢ przeszkoleni pod katem BHP.

e Promien gigcia kabla nie powinien by¢ mniejszy niz okreslony przez producenta i podany
w odpowiedniej normie.

e  Zachowac¢ odstepy od innych instalacji okreslone w odpowiednich normach.

e Przejscia przez Sciany i stropy wykonywaé z uzyciem rur ostonowych (po wciggnigciu
kabli), na granicach stref pozarowych wykona¢ uszczelnienia przy uzyciu
certyfikowanych mas ppoz. zgodnie z ich aprobatg techniczng.

5.2. Montaz instalacji i urzadzen.

Nalezy wykona¢ nizej wymienione prace z zachowaniem podanych zalecen:

e W celu rozprowadzenia nadtynkowo przewodow wewnatrz obiektu (poza gldéwnymi
trasami kablowymi - metalowymi) nalezy zastosowa¢ rury RL lub listwy PCV.

e W obszarach reprezentacyjnych - widocznych ( obszar ekspozycji, administracyjno-
biurowy, laboratorium) - na $cianach otynkowanych i lekkich (z wylaczeniem sufitow
wlasciwych, przestrzeni sufitow podwieszanych, oraz $cian i1 stupéw wykonanych
w technologii zelbetowej) — wykona¢ podejscia instalacyjne do urzadzen — podtynkowo
w rurkach ostonowych.

e W pozostatych obszarach budynku, m.in. pomieszczeniach technicznych, magazynowych
na poziomie -1, oraz na $cianach, stupach i sufitach zelbetowych nieotynkowanych
wykonywac¢ instalacj¢ nadtynkowo w rurach PCV.

e Na styku (skrzyzowania i zblizenia) z innymi instalacjami nalezy stosowac odcinki rurek
lub inne przektadki izolacyjne.

e Nalezy koordynowac przebieg tras kabli danej instalacji oraz innych instalacji,
w wykonaniu nieekranowanym, na trasach dtuzszych niz 35 m zachowac nast¢pujace
minimalne odstepy:

e 20 cm od przewodow energetycznych przy braku przegrody,

e 5 cm od przewodoéw energetycznych przy zastosowaniu przegrody stalowej (np.

korytka),

Prowadzac przewody sygnalowe instalacji teletechnicznej (w tym instalacja CCTV, OS)
w wykonaniu ekranowanym, na trasach dtuzszych niz 35 m, nalezy uwzgledni¢ zachowanie
odlegtosci 5 cm od przewoddw elektrycznych sieciowych

e Nie wykonywac zadnych polaczen przewodow poza tymi, ktore wskazuje projekt.

5.3. Prowadzenie przewodow niskonapig¢ciowych, sygnalowych.
5.3.1.Budowa tras kablowych.

Trasy kablowe nalezy zbudowa¢ z elementéw trwatych pozwalajacych na zachowanie
odpowiednich promieni gigcia wigzek kablowych na zakretach. Wartosci minimalnych
promieni giecia kabli sg podane w kartach katalogowych.
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5.3.2. Ukladanie kabli.

Nalezy wystrzega¢ si¢ nadmiernego $ciskania kabli, deptania po kablach ulozonych na
podiodze oraz zatamywania kabli na elementach konstrukcji kanatow kablowych. Przy
odwijaniu kabla z bgbna badz wycigganiu kabla z pudetka nie nalezy przekraczaé
maksymalnej sity ciggnigcia oraz zwraca¢ uwage na to, by na kablu nie tworzyly si¢ wezty
ani suply. Przy prowadzeniu kabli w kanatach kablowych nalezy rézne rodzaje przewodow
uktada¢ w oddzielnych przegrodach kanatu, zachowujac podzial na rodzaj instalacji
silnopradowe 1 stabopradowe.

5.4. Prowadzenie przewodow.

Trasowanie przewodow elektrycznych nalezy wykona¢ uwzgledniajac konstrukcje
budynku oraz zapewniajac bezkolizyjno$¢ z innymi instalacjami. Trasa instalacji winna by¢
przejrzysta, prosta i dostgpna do prawidlowej konserwacji i remontow. Wskazane jest, aby
w miar¢ mozliwos$ci trasa przebiegala w liniach pionowych i poziomych. Przy trasowaniu
ciggéw instalacji nalezy dazy¢ do jak najmniejszej liczby skrzyzowan 1 zblizen z ciggami
instalacji elektromagnetycznych i innymi instalacjami.

6. KONTROLA JAKOSCI.
6.1. Wymagania Ogolne.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umowg oraz za
jakos¢ zastosowanych materiatow 1 wykonywanych robot, za ich zgodnos$¢ dokumentacija
projektowa. Materialy dostarczane na budowe¢ przed ich zabudowaniem winny podlegac
kontroli Inspektora. Jako$¢ materialow okresla si¢ na podstawie dokumentéw zatgczonych do
dostawy specyfikacji oraz na podstawie ogledzin zewngtrznych. Jako$¢ robdt okresla sie na
podstawie kontroli poszczegdlnych rodzajow robot w oparciu o wymagania okreslone
w specyfikacji technicznej oraz w projekcie. Sprawdzeniem w szczegdlnosci nalezy objac
roboty zanikajace i1 ulegajace zakryciu oraz badania wykonanych instalacji. Do czasu odbioru
koncowego dokumenty te przechowuje kierownik budowy.

6.2. Weryfikacja jakosci wykonania prac wykonczeniowych.

Polega ona na wizualnym sprawdzeniu wszelkich prac wykonczeniowych, wiaczajac
w to sprawdzenie zgodnosci dokumentacji powykonawczej ze stanem rzeczywistym
instalacji.

6.3. Prace wykonczeniowe.

Przez prace wykonczeniowe rozumie si¢ uzupeknienie tras kablowych w elementy
wykonczeniowe. Zamknieciu podlegaja wszelkie otwory rewizyjne wykorzystywane podczas
instalacji kabli. Jesli wykorzystuje si¢ tras¢ kablowa przechodzaca przez granice strefy
pozarowej, S$wiatlo jej otworu nalezy zamkna¢ odpowiednia masg uszczelniajaca,
charakteryzujaca si¢ wlasciwosciami nie gorszymi niz granica strefy, zgodnie z przepisami
p.poz. 1 przymocowaé w miejscu jej instalacji etykiete z pelng informacjg o tak zbudowane;j
granicy strefy. Zasadne jest oznaczenie gldwnych zainstalowanych elementéw instalacji,
wykorzystujac opracowany wczesniej otwarty system oznaczen, Oznaczenia powinny by¢
trwale, wyrazne 1 widoczne.

6.4. Sprawdzenie instalacji.

Wilaczenie zasilania urzadzen systemow teletechnicznych musi by¢ dokonane (po
zakonczeniu prac zwigzanych z ich montazem i wstgpnym sprawdzeniem — wg procedur
okreslonych ponizej) przy udziale wykonawcy branzy elektrycznej, branzowych inspektoréw
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nadzoru Po wilaczeniu zasilania nalezy pomierzy¢ napigcia i/lub warto$ci rezystancji uziemien
na zaciskach gléwnych urzadzen systeméw teletechnicznych zasilanych z sieci 230V 50Hz.
Nalezy opracowac protokédt z badan i pomiardw, ktdry powinien by¢ przedstawiony pozniej
komisji odbioru robot.

7. PRZEDMIAR I OBMIAR ROBOT.
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot.
Ogolne zasady obmiaru robot podano w SST 00. ,,Wymagania Ogélne” pkt. 7.

8. ODBIOR ROBOT.

8.1. Odbiory robot.

Instalacje podlegaja odbiorowi technicznemu. Odbioru tego dokonuje wykonawca
instalacji, w obecnosci inspektora. Odbidr techniczny polega na sprawdzeniu:

e zgodnosSci wykonania instalacji z dokumentacja oraz ewentualnymi zmianami
1 odstepstwami, potwierdzonymi odpowiednimi zapisami w dzienniku budowy, a takze
zgodnosci z przepisami szczegdlnymi, odpowiednimi Polskimi Normami oraz wiedza
techniczng

e jako$ci wykonania instalacji elektrycznej

e spehienia przez instalacje wymagan w zakresie minimalnych dopuszczalnych opornosci
1zolacji przewodow oraz uziemien instalacji 1 aparatow,

e zgodnoSci oznakowania z Polskimi Normami i lokalizacji przeciwpozarowych
wylacznikoéw pradu.

e prob rozruchowych i funkcjonalnych wszystkich istotnych urzadzen i systemow instalacji
elektrycznych,

e opracowaniu instrukcji szczegdtowych, lecz skroconych dla zwyktej codziennej obstugi
1 eksploatacji instalacji budynkowych m.in. KD/SSWIN, CCTV, AG. Wraz z tabelami
terminéw przegladow gwarancyjnych, serwisu eksploatacyjnego oraz wykazem szybko
zuzywajacych sie czgsci zamiennych.

Sprawdzenia skutecznos$ci dzialania zabezpieczen i1 $rodkoOw ochrony od porazen
pradem elektrycznym nalezy dokona¢ dla wszystkich obwodéw zmontowanej instalacji
elektrycznej od zlacza do gniazd wtyczkowych 1 odbiornikow energii elektrycznej
zainstalowanych na state.

8.2. Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu.

Odbidr robot zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci
1 jakosci wykonywanych robot, ktore w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu. Odbior
ten bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek
bez hamowania ogdlnego postepu robot.

8.3. Odbior cze¢sciowy.
Odbidr czegsciowy polega na ocenie ilosci 1 jakosci wykonywanych czesci robot.
Odbioru czgsciowego robot dokonuje si¢ wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym.

8.4. Odbior ostateczny.

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot
w odniesieniu do ich ilosci, jakosci 1 wartosci. Calkowite zakonczenie robot oraz gotowos¢ do
odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez Wykonawce
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8.5. Odbidr pogwarancyjny.

Odbioér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robdt zwigzanych z usunigciem

wad stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaistnialtych w okresie gwarancyjnym.

9. SPOSOB ROZLICZENIA ROBOT.

Podstawy ptatnosci sa okreslone w punkcie 9. OST.00, Cena obejmuje wszystkie

czynnosci opisane w punkcie 5

10. DOKUMENTY ODNIESIENIA.

ISO/IEC 11801-1:2017 Technologie informatyczne - Systemy przewodow i kabli
komunikacyjnych neutralnych pod wzgledem aplikacji - Cz¢$¢ 1: Wymagania ogdlne.
ISO/IEC 11801-2:2017 Technologie informatyczne - Systemy przewodow i kabli
komunikacyjnych neutralnych pod wzgledem aplikacji - Cze$é 2: Srodowisko biurowe.
ISO/IEC 11801-3:2017 Technologie informatyczne - Systemy przewodow 1 kabli
komunikacyjnych neutralnych pod wzgledem zastosowania - Cze§¢ 3: Srodowisko
przemystowe.

ISO/IEC 11801-4:2017 Technologie informatyczne - Systemy przewodow 1 kabli
komunikacyjnych neutralnych pod wzgledem zastosowania - Cze$¢ 4: Budynki
mieszkalne.

ISO/IEC  11801-5:2017 Technologie informatyczne - Systemy przewodoéw
telekomunikacyjnych neutralnych pod wzgledem aplikacji - Czes¢ 5: Centra
przetwarzania danych.

ISO/IEC 11801-6:2017 Technologie informatyczne - Systemy przewodow 1 kabli
komunikacyjnych neutralnych pod wzgledem aplikacji - Czg$¢ 6: Rozproszone systemy
budynkowe.

EN 50173-1: 2018 Technika Informatyczna - Systemy okablowania strukturalnego -
Cze¢s¢ 1: Wymagania ogdlne.

EN 50173-2: 2018 Technika Informatyczna - Systemy okablowania strukturalnego -
Cze¢s¢ 2: Pomieszczenia biurowe.

EN 50173-3:2018 Technika informatyczna - Kable telekomunikacyjne neutralne pod
wzgledem aplikacji - Cze$¢ 3: Budynki przemystowe.

EN 50173-4:2018 Technologie informatyczne - Systemy przewodéow 1 kabli
komunikacyjnych neutralnych pod wzgledem aplikacji - Cz¢$¢ 4: Mieszkania.

EN 50173-5: 2018 Technika informatyczna -Systemy okablowania strukturalnego -
Cze$¢ 5: Centra danych.

EN 50173-6:2018 Technologie informatyczne - Kable telekomunikacyjne neutralne pod
wzgledem aplikacji - Cz¢$¢ 6: Budynkowe systemy rozproszone.

EN 50174-1:2018 Technika informatyczna - Instalacja okablowania - Czg$¢ 1 -
Specyfikacja i zapewnienie jakoSci.

EN 50174-2:2009/A2:2014 Technika informatyczna - Instalacja okablowania -Czg$¢ 2 -
Planowanie 1 wykonawstwo instalacji wewnatrz budynkoéw.

EN 50174-3:2013 Technika informatyczna - Instalacja okablowania - Czeg$¢ 3:
Planowanie 1 wykonawstwo instalacji na zewnatrz budynkow

EN 50346:2007/A1:2007/A2:2009+2010 Technika informatyczna - Instalacja
okablowania - Badanie zainstalowanego okablowania

EN 61935-1:2009 Wymagania dotyczace sprawdzania symetrycznych i wspdtosiowych
kablowych linii telekomunikacyjnych -- Cze$¢ 1: Okablowanie z symetrycznych kabli
telekomunikacyjnych zgodne z serig norm EN 50173
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ISO/IEC 14763-3:2014 Technika informatyczna - Implementacja i obstuga okablowania
w zabudowaniach uzytkowych - Cz¢$¢ 3: Testowanie okablowania §wiattowodowego

EN 50310:2016 Stosowanie potaczen wyréwnawczych i uziemiajagcych w budynkach
z zainstalowanym sprzetem informatycznym
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SST-E-04

ROBOTY W ZAKRESIE WYKONANIA INSTALACJI
SYSTEMU SYGNALIZACJI WLAMANIA I NAPADU
SSWiIN

Grupa | Klasa Kategoria | Kod PCV Wyszczegblnienie
45.3 45300000-0 Roboty instalacyjne w budynkach
4531 45310000-3 Roboty instalacyjne elektryczne
45.31.1 45311100-1 Roboty w zakresie okablowania
elektrycznego
1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Techniczne;j.

Przedmiotem niniejszej szczegdlowe] specyfikacji technicznej s3 wymagania
dotyczace wykonania i odbioru robdt w zakresie wykonania systemu sygnalizacji wlamana
1 napadu SSWiN w ramach projektu.

1.2. Zakres stosowania Szczegolowej Specyfikacji Technicznej.
Szczegdtowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy
1 kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robdt objetych Szczegolowa Specyfikacja Techniczna.
Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji Technicznej dotycza prowadzenia robot

przy wykonaniu nast¢pujacych prac:
Montaz instalacji systemu sygnalizacji wtamania i napadu SSWiN;
Montaz sygnalizatorow optyczno — akustycznych;
Montaz modulow;
Montaz czujek;
Montaz zasilaczy i akumulatorow systemu;
Instalacja licencji 1 oprogramowania;
Wykonanie protokotow pomiarowych;
Wykonanie odbioréw robét instalacji;
Dostarczenie $wiadectwa dopuszczenia na elementy systemu.

Szczegblowy zakres rzeczowy 1 ilosciowy prac wedlug przedmiarow oraz
dokumentacji projektowe;j.

1.4. Okreslenia podstawowe.

Uzyte w niniejszej SST okreslenia sa zgodne z ustawg Prawo budowlane,
rozporzadzeniami wykonawczymi do tej ustawy, nomenklaturg Polskich Norm i aprobat
technicznych:

1.4.1. Centrala alarmowa — cze$¢ systemu alarmowego, przyjmujaca 1 przetwarzajgca
zadania wlaczania 1 wylaczenia systemu oraz stany swoich wej$¢. Dziala wg okre§lonego
algorytmu w celu umozliwienia wytworzenia stanu alarmowania.
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1.4.2. Linia dozorowa — polaczenie pomig¢dzy jedna lub wieloma czujkami a centrala
alarmowa. (detector line)

1.4.3. Wykrywanie sabotazu — wykrywanie celowego zaklocenia dziatania systemu
alarmowego lub jego czesci, wykrywanie nieuprawnionego forsowania wejscia.

1.4.4. Stan dozoru — stan systemu alarmowego, z ktérego system moze bezposrednio przejs$¢
do stanu alarmowania po przyjeciu sygnatu alarmu z dowolnego wejscia systemu. (normal
condition)

1.4.5. Stan alarmowania — stan systemu alarmowego lub jego czesci, ktory jest wynikiem
odpowiedzi systemu alarmowego na wystapienie niebezpieczenstwa ( alarm condition)

1.4.6. Wyjscie przekaznikowe — wyjscie sterowane stykami przekaznika. ( relay output)
1.4.7. System sterowania dostepem — Zespot urzadzen i oprogramowania, majacy na celu:
identyfikacje o0so6b albo pojazdow, uprawnionych do przekroczenia granicy obszaru
zastrzezonego oraz umozliwienie wejscia/wyjscia, niedopuszczenie do przejs$cia przez osoby
albo pojazdy nieuprawnione granicy obszaru zastrzezonego, wytworzenie sygnatu
alarmowego informujacego o probie przejscia osoby albo pojazdu nieuprawnionego przez
granice obszaru zastrzezonego.

1.4.8. Dostep — Funkcjonowanie wej$cia do lub wyjscia z obszaru kontrolowanego

1.4.9. Centrala kontroli dostepu — Urzadzenie, ktore podejmuje decyzje o odblokowaniu
jednego lub kilku przej$¢ kontrolowanych i1 zarzadza zwigzana z tym faktem sekwencja
sterowania.

1.4.10. Siatka dostepu — Jeden lub wiecej obszardw kontrolowanych, przypisanych do
danego poziomu dostepu.

1.4.11. Poziom dostepu — Uprawnienia uzytkownika wyrazone w postaci okreslonej siatki
dostepu 1 — jesli ma zastosowanie - zwigzanej z nig siatki czasu.

1.4.12. Przejscie kontrolowane — Miejsce, w ktorym dostep moze by¢ sterowany za pomoca
drzwi, kotowrotu lub innej bariery zabezpieczajacej.

1.5. Ogélne wymagania dotyczgce robot.
Okreslenia podane w niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej sa zgodne
z obowiazujacymi odpowiednimi normami.

2. MATERIALY.
2.1. Kable i przewody.
2.1.1. Przewod HTKSY.

Kable telekomunikacyjne ognioodporne bezhalogenowe przeznaczone sa do
stosowania w instalacjach o$wietlenia awaryjnego, systemach alarmowych, sygnalizacyjnych,
teletransmisyjnych, dzwigkowych systemach ostrzegawczych (DSO), a takze w systemach
sygnalizacji pozaru 1 automatyki pozarniczej oraz w innych obwodach zapewniajacych

bezpieczenstwo.

Dane techniczne HTKSY 2x2x0,8 mm?®:

e Typ kabla HTKSY

e [los¢ zyt 2x2

e Materiat zyty miedziany jednodrutowy
e Przekrgj zyty 0,8 mm’

e Napigcie 2250V

e Budowa zyta okragta linka

e Rodzaj izolacji polimer bezhalogenowy
e Min temperatura pracy -20°C

e Max temperatura pracy + 70 °C

e Kolor czerwony
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2.2. Trasy kablowe.
2.2.1. Korytko kablowe.
Korytko kablowe stal cynkowana ogniowo do prowadzenia réznego typu transmisji

kablowych.

Dane techniczne:

e Materiat stal ocynkowana ogniowo perforowana
e Szeroko$¢ 200 mm

e Grubos¢ burty 50 mm

e Grubos¢ blachy 1 mm

2.2.2. Rurki elektroinstalacyjne.

Rury elektroinstalacyjne nierozprzestrzeniajace ptomienia wykonane sg z twardego
PCV przeznaczone sa do prowadzenia instalacji elektrycznych wewnatrz budynkéw.
Dodatkowe elementy taczace (zlaczki kompensacyjne, puszki) 1 mocujace (uchwyty) tworza
system, ktory pozwala szybko i tatwo ulozy¢ instalacje oraz zapewnia mechaniczng ochrong
kabli. Rury wykonane sg z tworzywa nieszkodliwego dla naturalnego srodowiska.
Dane techniczne:

e Materiat polichlorek winylu modyfikowany, Polipropylen
e Min wytrzymato$¢ na $ciskanie 320 N

e Min temperatura pracy -20°C

e Min temperatura pracy + 50 °C

e Kolor biaty

e Dlugosé 3 mb

2.3. Centrala.
2.3.1. Modulowa alarmowa systemu SSWiN.

Centrala alarmowa to nowoczesna 1 rozbudowana konstrukcja o rozlegtych
mozliwosciach funkcjonalnych. Centrala ta przeznaczona jest do ochrony $rednich i duzych
obiektow. Dzigki mozliwosci stosowania modutdow rozszerzajacych centrala umozliwia
budowe w pelni skalowalnych systeméw alarmowych, ich tatwa rozbudowe
1 unowoczesnianie.

Dane techniczne:

e  Zakres napigcia od 19 VDC do 29 VDC, nominalnie 28 VDC

e  Pobdr pradu od 250 mA do 500 mA

e Wyjscia 1 wyj$cie zasilania dodatkowego 1 2 wyjscia
napig¢ciowe

e Wyjscia przekaznikowe 2

e Pamieé nieulotny no$nik pamieci dla konfiguracji i
pamigci zdarzen

e Temperatura pracy od -10°C do 55°C

e  Wilgotno$¢ wzgledna od 5% do 95%

e  Wykorzystanie wewnetrzne

e  Zakres napigcia od 16 VDC do 29 VDC, nominalnie 28 VDC

e  Pobdr pradu Uruchamianie: 800mA

Alarm: 175mA

Ekran bezczynny 100mA

Ekran bezczynny wygaszony: 60mA
0Od 250 mA do 500 mA
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° Typ TFT-LCD
e Przekatna 14 cm

e Proporcje obrazu 4:3

e Rozdzielczos¢ w pikselach 320x240
e Giebia kolorow 16-bit

e  Min temperatura pracy -10°C

e Max temperatura pracy +55°C

e  Wilgotno$¢ od 5% do 95%
e Klasy bezpieczenstwa IP31

e Klasa mechaniczna IK06

2.4. Czujki.

2.4.1. Czujka ruchu PIR.

Czujka ruchu PIR w miniaturowej obudowie. Detektor ma zasigg 15m przy kacie
detekcji 90st. Precyzyjna, uszczelniona optyka fresnela zapewnia-dobrg skutecznos$¢ detekeji
przy eliminacji fatszywych alarméw.

Dane techniczne:

e  Zakres napigcia LSN 9-29VDC

e  Pobdr pradu LSN 5 mA ( wskaznik zasilania MAP 27)

e  Wilgotnos$¢ wzgledna pracy 0-95% bez kondensacji

e  Min temperatura pracy -10°C

e Max temperatura pracy +55°

e Stopien ochrony IK04

e Wyjscia Komunikacja szeregowa przez magistrale LSN

2.4.2. Czujka zbicia szyby.

Detektor daje informacje w postaci alarmu, gdy dokonana jest proba wlamania
poprzez zbicie szyby w oknie, oszklonych drzwiach lub innych szklanych elementach
w $cianie. Detektor jest przeznaczony do stosowania wewnatrz pomieszczen. Detektor moze
by¢ zamontowany zardwno na suficie, jak 1 na $cianie.

Dane techniczne:

e Typ (grubos¢) chronionego szkta Zwykle (4 mm), laminowane
P2,P4( 4 mm + 4 mm)

e  Min rozmiar chronionej szyby 40x40 cm

e Napigcie zasilania 8§-30V,DC

e  Pobdr pradu w stanie czuwania 12 mA przy 12V,

. 7.3 mA przy 24 V

e  Min temperatura pracy +5°C

e Max temperatura pracy +40 °C

e  Max wilgotno$¢ srodowiska pracy 93% RH

2.5. Sygnalizatory.
2.5.1. Sygnalizator akustyczny wewnetrzny.

Akustyczny sygnalizator przeznaczony do montazu wewnatrz budynkow.
Dane techniczne:

e Napigcie zasilania 12 VDC
e  Zakres napi¢¢ zasilania 9-15VDC
e Natgzenie dzwigku 112 dB — w odlegtosci 1 m
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e  Pobor pradu w trybie sygnalizacji

optycznej 17 mA przy 12 VDC
e  Pobor pradu w trybie sygnalizacji

optycznej + akustycznej 100 mA przy 12 VDC
e  Min temperatura pracy -15°C
e  Max temperatura pracy +40 °C

2.5.2. Sygnalizator optyczno — akustyczny zewne¢trzny.

Optyczno — akustyczny sygnalizator przeznaczony do montazu nazewnatrz
budynkéw, wyposazony w diody LED oraz przetwornik piezoelektryczny. Model ten
przystosowany jest do pracy z umieszczonym wewnatrz obudowy akumulatorem zelowym
kwasowo — otowiowym, spelniajacym rol¢ zapasowego zrodta zasilania.

Dane techniczne:
[ ]

e  Wyjscie akustyczne 115 dB(A) — w odlegtosci 1 m
e Typ lampy Xenon

e  Akumulator Ni-MH 7,2 330 mAh

e  Pobdr pradu w trybie alarmu 360 mA

e  Pobdr pradu w stanie spoczynku 40 mA

2.6. Przyciski.
2.6.1. Przycisk napadowy.

Przycisk napadowy stuzy do dyskretnego r¢cznego aktywowania alarmu w miejscach,
w ktorych wystepuje potencjalne zagrozenie napadem, np. bankach, sklepach jubilerskich,
firmach, domach prywatnych itp.
Dane techniczne:

e Napigcie robocze 12Vdo30V
e Zuzycie pradu 0,5 mA

e  Min temperatura pracy 0°C

e  Min temperatura pracy + 50 °C

e  Warunki otoczenia DIN 40040 R14
e Stopien ochrony IP 40

e  Materiat obudowy ABS

e Kolor RAL 9002

e Masa 70 ¢

e  Wymiary 81x31 mm

e Klasa srodowiskowa 2

2.7. Kontrakton.

Styk magnetyczny do montazu powierzchniowego jest uzywany do monitorowania
otwarcia drzwi 1 okien. Styk ma nadzor antysabotazowy, gdy magnes zewng¢trzny zostanie
zwarty, styk antysabotazowy jest aktywowany i wysytany jest raport.

2.8 Materialy pomocnicze.
2.8.1. Akumulator 12 V 40 Ah.

Akumulator wykonany w technologii AGM zapewnia niezawodno$¢ zasilania
systemOow podtrzymywania napie¢ takich jak UPS czy zasilania awaryjnego w systemach
alarmowych.

Dane techniczne:
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e Pojemnos¢ 40 Ah

e Napigcie 12V

e Zabezpieczenie przed roztadowaniem Tak

e Zabezpieczenie przed przetadowaniem Tak

e Kolor Czarny

e Zabezpieczenie przeciwprzepieciowe Tak

e Waga 4,8 kg

e  Terminal Sruba M5 (F3)

e Zywotno$¢ ponad 5 lat

e  Max prad roztadowania powyzej C/3

e Samoroztadowanie 2% w ciagu miesigca (przy temp. 25°C)

e Pojemno$¢ wg temperatury (40 °C - 102%) (40 °C - 100%) (0 °C - 85%)
(-15°C - 65%)

e ladowanie buforowe 13,5-13,8 V (-20 mV/C)

e ladowanie cykliczne 14,5-14,9 V (-30 mV/C)

e Rezystancja wewnetrzna <16.5mQ (przy temp. 25°C)

e Max prad tadowania 54A

e  Wysoko$¢ catkowita (z konektorami) 167 mm

e  Wymiary 181x77x167 mm

2.8.2. Akumulator 12V/65Ah.

Wysokiej jakosci akumulator bezobslugowy przeznaczony jest gtdwnie do awaryjnego
zasilania central alarmowych oraz do zasilaczy UPS. Zamknigta, szczelna konstrukcja
zapewnia bezpieczng eksploatacje akumulatora. Akumulator przeznaczony do szerokiego
zastosowania w medycynie, energetyce, przemysle czy telekomunikacji. Idealny w wézkach
widlowych, maszynach czyszczacych, akumulatorowniach i UPS-ach. Charakteryzuje si¢
brakiem konieczno$ci uzupeiniania elektrolitu (tzw. akumulatory bezobstugowe), niskim
prawdopodobiefistwem wycieku elektrolitu, wigksza odpornos$cia na uderzenia, wibracje
1 wysokie temperatury oraz mozliwo$cig ustawiania w pozycji innej niz pionowa.

Opis techniczny

e Napigcie pracy 12V

e Pojemnos¢ 65 Ah

e Waga 3,5kg

e  Wymiary 207x175x175 mm
3. SPRZET.

3.1. Wymagania Ogolne.

Wykonawca instalacji powinien dysponowac specjalistyczng aparaturg do wykonania
pomiaréw, wymaganych przez normy i wymienionej w dokumentacji techniczno-ruchowej
instalowanych urzadzen. Aparatura i sprzet:

e powinna by¢ sprawne technicznie,

e powinna by¢ uzywane w warunkach otoczenia (temperatura, wilgotnos$¢ itd.) okreslonych
w instrukcjach obstugi,

e powinna posiada¢ aktualne certyfikaty.

4. TRANSPORT.
4.1. Wymagania Ogolne.

Materialty 1 sprzet mogg by¢ przewozone S$rodkami transportu odpowiednio
dostosowanymi, w sposob zabezpieczajacy je przed uszkodzeniem czy lub pogorszeniem si¢
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ich wlasciwosci technicznych. Nalezy je umie$ci¢ réwnomiernie na catej powierzchni
fadunkowej 1 zabezpieczy¢ przed spadaniem lub przesuwaniem oraz nadmiernymi wstrzgsami
lub drganiami. Aparaturg¢ i urzadzenia nalezy ostroznie zatadowywacé i zdejmowac tak, aby
nie uszkodzi¢ powtok izolacyjnych, lakierniczych, oston itp. Koncowki wszystkich rodzajow
kabli powinny by¢ zabezpieczone przed zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT.
5.1. Podstawowe zasady wykonywania instalacji.
Nalezy przestrzega¢ nastgpujacych zasad:

e Stosowal sprawne narzedzia, sprzgt, aparaturg, materialty 1 urzadzenia posiadajace
aktualne $wiadectwa dopuszczenia, atesty i certyfikaty.

e Pracownicy powinni by¢ przeszkoleni pod katem BHP.

e Promien gigcia kabla nie powinien by¢ mniejszy niz okre§lony przez producenta i podany
w odpowiedniej normie.

e Zachowa¢ odstgpy od innych instalacji okreslone w odpowiednich normach.

e Przejécia przez $ciany i stropy wykonywaé z uzyciem rur ostonowych (po wciggnigciu
kabli), na granicach stref pozarowych wykona¢ uszczelnienia przy uzyciu
certyfikowanych mas ppoz. zgodnie z ich aprobatg techniczng.

5.2. Montaz instalacji i urzadzen.
Nalezy wykona¢ nizej wymienione prace z zachowaniem podanych zalecen:
W celu rozprowadzenia nadtynkowo przewodéw wewnatrz obiektu (poza gléwnymi
trasami kablowymi - metalowymi) nalezy zastosowac rury PCV.

e W obszarach reprezentacyjnych - widocznych ( obszar ekspozycji, administracyjno-
biurowy, laboratorium) - na $cianach otynkowanych i lekkich (z wylaczeniem sufitow
wlasciwych, przestrzeni sufitow podwieszanych, oraz $cian i1 stupéw wykonanych
w technologii zelbetowej) — wykona¢ podejscia instalacyjne do urzadzen — podtynkowo
w rurkach ostonowych. W pozostatych obszarach budynku, m.in. pomieszczeniach
technicznych, magazynowych na poziomie -1, oraz na $cianach, stupach i1 sufitach
zelbetowych nieotynkowanych wykonywac¢ instalacj¢ nadtynkowo w rurach PCV.

e (iagi instalacji nalezy umieszcza¢ ponizej instalacji elektroenergetycznych.

e Na styku (skrzyzowania i zblizenia) z innymi instalacjami nalezy stosowa¢ odcinki rurek
lub inne przektadki izolacyjne.

e Nalezy koordynowa¢ przebieg tras kabli danej instalacji oraz innych instalacji,
w wykonaniu nieekranowanym, na trasach dluzszych niz 35 m zachowac nastepujace
minimalne odstepy:

e 20 cm od przewodow energetycznych przy braku przegrody,
e 5 cm od przewodow energetycznych przy zastosowaniu przegrody stalowej (np.
korytka),

Prowadzac przewody sygnatowe instalacji teletechnicznej (w tym instalacja SSWiN)
w wykonaniu ekranowanym, na trasach dtuzszych niz 35 m, nalezy uwzgledni¢ zachowanie
odlegtosci 5 cm od przewodow elektrycznych sieciowych

Nie wykonywac¢ zadnych potaczen przewoddéw poza tymi, ktore wskazuje projekt.

W przypadku konieczno$ci dopuszcza si¢ wykonywanie potaczen przewoddéw za pomoca

przeznaczonych do tego celu zlaczek oraz lutowania.
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5.3. Prowadzenie przewodow niskonapieciowych, sygnalowych.
5.3.1. Budowa tras kablowych.

Trasy kablowe nalezy zbudowac¢ z elementéw trwatych pozwalajacych na zachowanie
odpowiednich promieni giecia wigzek kablowych na zakrgtach. Warto$ci minimalnych
promieni gigcia kabli sg podane w kartach katalogowych.

5.3.2. Ukladanie kabli.

Nalezy wystrzega¢ si¢ nadmiernego $ciskania kabli, deptania po kablach ulozonych na
podiodze oraz zatamywania kabli na elementach konstrukcji kanatow kablowych. Przy
odwijaniu kabla z bgbna badZz wycigganiu kabla z pudetka nie nalezy przekraczaé
maksymalnej sity ciggni¢cia oraz zwraca¢ uwage na to, by na kablu nie tworzyly si¢ wezty
ani suptly. Przy prowadzeniu kabli w kanatach kablowych nalezy ro6zne rodzaje medium
uktada¢ w oddzielnych przegrodach kanalu — zachowujac podziat na rodzaj instalacji
silnopradowe 1 stabopradowe.

5.4. Prowadzenie przewodow.

Trasowanie przewodow elektrycznych nalezy wykona¢ uwzgledniajac konstrukcje
budynku oraz zapewniajac bezkolizyjno$¢ z innymi instalacjami. Trasa instalacji winna by¢
przejrzysta, prosta i dostgpna do prawidlowej konserwacji i remontow. Wskazane jest, aby
w miar¢ mozliwoS$ci trasa przebiegala w liniach pionowych i poziomych. Przy trasowaniu
ciggéw instalacji nalezy dazy¢ do jak najmniejszej liczby skrzyzowan 1 zblizen z ciggami
instalacji elektromagnetycznych i innymi instalacjami.

6. KONTROLA JAKOSCI.
6.1. Wymagania Ogolne.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umowg oraz za
jakos¢ zastosowanych materiatow 1 wykonywanych robot, za ich zgodnos¢ dokumentacja
projektowa. Materialy dostarczane na budowe¢ przed ich zabudowaniem winny podlegac
kontroli Inspektora. Jako$¢ materialow okresla si¢ na podstawie dokumentdéw zatagczonych do
dostawy specyfikacji oraz na podstawie ogledzin zewngtrznych. Jako$¢ robodt okresla sie na
podstawie kontroli poszczegdlnych rodzajow robot w oparciu o wymagania okreslone
w specyfikacji technicznej oraz w projekcie. Sprawdzeniem w szczegdlnosci nalezy objaé
roboty zanikajace 1 ulegajace zakryciu oraz badania wykonanych instalacji. Do czasu odbioru
koncowego dokumenty te przechowuje kierownik budowy.

6.2 Weryfikacja jakosci wykonania prac wykonczeniowych.

Polega ona na wizualnym sprawdzeniu wszelkich prac wykonczeniowych, wiaczajac
w to sprawdzenie zgodnosci dokumentacji powykonawczej ze stanem rzeczywistym
instalacji.

6.3. Prace wykonczeniowe.

Przez prace wykonczeniowe rozumie si¢ uzupehnienie tras kablowych w elementy
wykonczeniowe. Zamknigciu podlegaja wszelkie otwory rewizyjne wykorzystywane podczas
instalacji kabli. Jesli wykorzystuje si¢ tras¢ kablowa przechodzaca przez granicg strefy
pozarowej, $wiatto jej otworu nalezy zamkna¢ odpowiednia masg uszczelniajaca,
charakteryzujaca si¢ wlasciwosciami nie gorszymi niz granica strefy, zgodnie z przepisami
p.poz. 1 przymocowa¢ w miejscu jej instalacji etykiete z peing informacja o tak zbudowane;j
granicy strefy. Zasadne jest oznaczenie gtownych zainstalowanych elementow instalacii,

75



wykorzystujac opracowany wczesniej otwarty system oznaczef, Oznaczenia powinny by¢
trwale, wyrazne 1 widoczne.

6.4. Sprawdzenie instalacji.

Wilaczenie zasilania urzadzen systemow teletechnicznych musi by¢ dokonane (po
zakonczeniu prac zwigzanych z ich montazem i wstgpnym sprawdzeniem — wg procedur
okreslonych ponizej) przy udziale wykonawcy branzy elektrycznej, branzowych inspektoréw
nadzoru oraz przedstawiciela Inwestora. Po wlaczeniu zasilania nalezy pomierzy¢ napigcia
i/lub wartosci rezystancji uziemien na zaciskach ogoétu urzadzen systeméw teletechnicznych
zasilanych z sieci 230V 50Hz. Nalezy opracowaé protokot z badan i pomiarow, ktory
powinien by¢ przedstawiony pdzniej komisji odbioru robot.

7. PRZEDMIAR I OBMIAR ROBOT.
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot.
Ogolne zasady obmiaru robot podano w SST 00. ,,Wymagania Og6lne” pkt. 7.

8. ODBIOR ROBOT.

8.1. Odbiory robét.

Instalacje podlegaja odbiorowi technicznemu. Odbioru tego dokonuje wykonawca
instalacji, w obecnosci inspektora. Odbior techniczny polega na sprawdzeniu:

e zgodno$ci wykonania instalacji z dokumentacja oraz ewentualnymi zmianami
1 odstepstwami, potwierdzonymi odpowiednimi zapisami w dzienniku budowy, a takze
zgodnos$ci z przepisami szczegolnymi, odpowiednimi Polskimi Normami oraz wiedzg
techniczng

e jako$ci wykonania instalacji elektrycznej

e spelnienia przez instalacj¢ wymagan w zakresie minimalnych dopuszczalnych opornos$ci
izolacji przewodow oraz uziemien instalacji i aparatow,

e zgodnosSci oznakowania z Polskimi Normami 1 lokalizacji przeciwpozarowych
wytacznikoéw pradu.

e  prob rozruchowych i funkcjonalnych wszystkich istotnych urzadzen i systemow instalacji
elektrycznych,

e opracowaniu instrukcji szczegotowych, lecz skroconych dla zwyktej codziennej obstugi
1 eksploatacji instalacji budynkowych m.in. KD/SSWIN, CCTV, AG. Wraz z tabelami
terminow przegladow gwarancyjnych, serwisu eksploatacyjnego oraz wykazem szybko
zuzywajacych sie czesci zamiennych.

Sprawdzenia skutecznos$ci dziatania zabezpieczef i1 Srodkéw ochrony od porazen
pradem elektrycznym nalezy dokona¢ dla wszystkich obwodoéw zmontowanej instalacji
elektrycznej od zlacza do gniazd wtyczkowych 1 odbiornikéw energii elektrycznej
zainstalowanych na stale.

8.2. Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu.

Odbidr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilo$ci
1 jakosci wykonywanych robdt, ktore w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu. Odbior
ten bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek
bez hamowania ogdlnego postepu robot.

8.3. Odbior czesciowy.

Odbidr czgsciowy polega na ocenie ilosci 1 jakosci wykonywanych czesci robot.
Odbioru czgsciowego robot dokonuje si¢ wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym.
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8.4. Odbior ostateczny.

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot

w odniesieniu do ich ilo$ci, jako$ci 1 wartosci. Catkowite zakonczenie rob6t oraz gotowos¢ do
odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez Wykonawce

8.5. Odbior pogwarancyjny.

Odbioér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robdt zwigzanych z usunigciem

wad stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaistnialtych w okresie gwarancyjnym.

9. SPOSOB ROZLICZENIA ROBOT.

Podstawy ptatnosci sa okreslone w punkcie 9. OST.00, Cena obejmuje wszystkie

czynnosci opisane w punkcie 5

10. DOKUMENTY ODNIESIENIA.

PN-EN 50131-1:2009 Systemy alarmowe - Systemy sygnalizacji wlamania i napadu -
Czeg$¢ 1:Wymagania systemowe

PN-EN 50131-2-2:2009 Systemy alarmowe - Systemy sygnalizacji wtamania i napadu —
Cze¢s¢ 2-2: Czujki sygnalizacji wlamania - Pasywne czujki podczerwieni

PN-EN 50131-2-4:2009 Systemy alarmowe - Systemy sygnalizacji wlamania i napadu —
Czg$¢ 2-4: Wymagania dotyczace dualnych czujek pasywnych podczerwieni
1 mikrofalowych

PN-EN 50131-6:2009 Systemy alarmowe — Systemy sygnalizacji wlamania i napadu —
Cz¢s¢ 6: Zasilanie

PN-EN 50131-2-6:2012 Systemy alarmowe - Systemy sygnalizacji wtamania i napadu —
Cze¢s¢ 2-6: Czujki otwarcia stykowe (magnetyczne)
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SST-E-05
ROBOTY W ZAKRESIE WYKONANIA INSTALACJI
KONTROLI DOSTEPU KD

Grupa | Klasa Kategoria | Kod PCV Wyszczegblnienie
453 45300000-0 Roboty instalacyjne w budynkach
45.31 45310000-3 Roboty instalacyjne elektryczne
45.31.1 45311100-1 Roboty w zakresie okablowania
elektrycznego
1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Techniczne;j.

Przedmiotem niniejszej szczegdlowe] specyfikacji technicznej s3 wymagania
dotyczace wykonania i odbioru robdt w zakresie wykonania systemu sygnalizacji kontroli
dostgpu KD w ramach projektu.

1.2. Zakres stosowania Szczegolowej Specyfikacji Technicznej.
Szczegdtowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy
1 kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych Szczegélowg Specyfikacja Techniczna.
Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji Technicznej dotycza prowadzenia robot

przy wykonaniu nast¢pujacych prac:
Montaz instalacji wewnetrznej Systemu Kontroli Dostepu KD;
Montaz czytnikéw kart;
Montaz osprzetu 1 okablowania.
Wykonanie dokumentacji powykonawczej;
Wykonanie protokoléw pomiarow;
Wykonanie odbioréw robot instalacji;
Dostarczenie $wiadectwa dopuszczenia na elementy systemu.

Szczegdtowy zakres rzeczowy 1 iloSciowy prac wedlug przedmiardw oraz
dokumentacji projektowe;.

1.4. Okreslenia podstawowe.

Uzyte w niniejszej SST sa zgodne ustawa Prawo budowlane, rozporzadzeniami
wykonawczymi do tej ustawy, nomenklaturg Polskich Norm i aprobat technicznych:
1.4.1. Centrala alarmowa - cze$¢ systemu alarmowego, przyjmujaca i przetwarzajaca
zadania wilaczania 1 wylaczenia systemu oraz stany swoich wej$¢. Dziata wg okreslonego
algorytmu w celu umozliwienia wytworzenia stanu alarmowania.
1.4.2. Linia dozorowa - polaczenie pomigdzy jedna lub wieloma czujkami a centrala
alarmowa. (detector line)
1.4.3. Wykrywanie sabotazu — wykrywanie celowego zakldcenia dziatania systemu
alarmowego lub jego czesci.
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1.4.4. Stan dozoru - stan systemu alarmowego, z ktdrego system moze bezposrednio przejs$¢
do stanu alarmowania po przyje¢ciu sygnatu alarmu z dowolnego wejscia systemu. (normal
condition)

1.4.5. Stan testowania - stan systemu alarmowego, w ktorym dzialaja procedury sprawdzenia
sprawnosci technicznej systemu. ( test condition)

1.4.6. Stan uszkodzenia - stan systemu alarmowego, ktory uniemozliwiaja poprawne
dziatanie systemu. ( fault condition)

1.4.7. Stan alarmowania - stan systemu alarmowego lub jego czgsci, ktéry jest wynikiem
odpowiedzi systemu alarmowego na wystapienie niebezpieczenstwa ( alarm condition)

1.4.8. Parametryzacja - okre$lenie jednego lub wigcej parametrow elektrycznych linii,
odchytka od ktorych powoduje wywotanie alarmu (parametr controlling)

1.4.9. Opornosé charakterystyczna - Warto$¢ rezystancji linii parametryzowanej

1.4.10. Wyjscie przekaznikowe - wyjscie sterowane stykami przekaznika. ( relay output)
1.4.11.Wyjscie tranzystorowe - wyjscie sterowane stanem tranzystora. Zwykle OC
(transistor output)

1.4.12. System zintegrowany - w systemie zintegrowanym wystepuje wspoOldziatanie
komponentow systemu, polegajace na wspdlnym wykorzystaniu urzadzen albo pasma
transmisyjnego. Dowolne zdarzenie zaistniale w jednym systemie (podsystemie) moze
spowodowac¢ pojawienie sie odpowiedzi w innym. System zintegrowany jest komputerowym
systemem kontrolno-sterujgcym przeznaczonym do zarzadzania praca réznych systemow
zainstalowanych w obiekcie.

1.4.13. System sterowania dostepem - Zesp6t urzadzen i oprogramowania, majacy na celu:
identyfikacje o0sob albo pojazdoéw, uprawnionych do przekroczenia granicy obszaru
zastrzezonego oraz umozliwienie wejscia/wyjscia, niedopuszczenie do przej$cia przez osoby
albo pojazdy nieuprawnione granicy obszaru zastrzezonego, wytworzenie sygnatu
alarmowego informujacego o probie przej$cia osoby albo pojazdu nieuprawnionego przez
granice obszaru zastrzezonego.

1.4.14. Dostep - Funkcjonowanie wejscia do lub wyjscia z obszaru kontrolowanego

1.4.15. Centrala kontroli dostepu - Urzadzenie, ktore podejmuje decyzje o odblokowaniu
jednego lub kilku przej$¢ kontrolowanych 1 zarzadza zwigzana z tym faktem sekwencja
sterowania.

1.4.16. Grupa dostepu - Grupa uzytkownikOw majacych ten sam poziom dostepu.

1.4.17. Siatka dostepu - Jeden lub wigcej obszaréw kontrolowanych, przypisanych do
danego poziomu dostepu.

1.4.18. Poziom dostepu - Uprawnienia uzytkownika wyrazone w postaci okreslonej siatki
dostepu 1 — jesli ma zastosowanie - zwigzanej z nig siatki czasu.

1.4.19. Przejscie kontrolowane - Migjsce, w ktorym dostep moze by¢ sterowany za pomoca
drzwi, kotowrotu lub innej bariery zabezpieczajacej.

1.5. Ogélne wymagania dotyczgce robot.
Okre$lenia podane w niniejszej szczegdlowej specyfikacji technicznej sa zgodne
z obowiazujacymi odpowiednimi normami.

2. MATERIALY.
2.1. Ogolne wymagania.

Uzyte w dokumentacji projektowej znaki towarowe materialow 1 urzadzen nalezy
traktowaé, jako rozwigzania techniczne umozliwiajace realizacje pozostatych elementow
obiektu. Moga one by¢ zastgpione innymi rozwigzaniami technicznymi, materiatami
1 urzadzeniami o rownowaznych lub lepszych parametrach pod warunkiem dokonania
1 przedstawienia zamawiajgcemu ponownych obliczen technicznych potwierdzajacych
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mozliwo$¢ takiej zmiany oraz dostosowanie pozostalych elementow obiektu zwigzanych
z zastosowanymi zmianami bez utraty przewidzianego standardu obiektu 1 jakosci robot.

2.2. Kable i przewody.
2.2.1. Kabel teleinformatyczny FTP kat. 6a.

Kabel sygnatowy stuzacy do przesytania informacji, ktéry zbudowany jest z jednej lub
wigcej par skreconych ze sobg zyt w celu eliminacji wptywu zaktocen elektromagnetycznych
oraz zaktocen wzajemnych, zwanych przestuchami. Skrecenie zyt powoduje rownoczes$nie
zawegzenie pasma transmisyjnego. Przewdd stosowany do Polaczenia kampusowego,

okablowania poziomego i1 pionowego, komputerowego strukturalnego.
Dane techniczne:

e Srednica przewodnika drut @4x2 mm (AWG 23).

e Srednica zewnetrzna kabla 7,0 mm

e Min promien gigcia 45 mm

e Waga 48,5 kg/km

e Min temperatura pracy -20 °C

e Max temperatura pracy +60 °C

e Min temperatura przy instalacji 0°C

e Max temperatura przy instalacji +50 °C

e Oslona zewnetrzna LSHF-PR

e Kolor ostony niebieski/szary

e Ekranowanie par laminowana plastikiem folia aluminiowa

e Ogolny ekran laminowana plastikiem folia aluminiowa

e Pasmo przenoszenia (robocze) 500MHz

e Impedancja 1-600 MHz 100 £5 Q

e Vp 79%

e Tlumienie 31,8dB/100m przy 300MHz; 41,3dB/100m przy
500MHz

e NEXT 102,5dB przy 300MHz; 96,5dB przy SO0OMHz

e Opodznienie 420ns/100m przy S00MHz

e PSNEXT 91,6dB przy S00MHz

e PSELFEXT 52,4dB przy S00MHz

e RL 26,9dB przy S00MHz

e ACR 55,2dB przy S00MHz

e Rezystancja petli statopradowe;j 16,52/ 100m

e Opodznienie propagacji 420ns / 100m

e Roznica opdznienia propagacji <25ns/ 100m

e Pojemno$¢ wzajemna 4,4 nF max /100m

2.2.2. Przewod HDGs.

Przewdd ognioodporny bez halogenowy przeznaczony do stosowania w miejscach,
gdzie konieczne jest zapewnienie funkcjonowania urzadzen w czasie trwania pozaru.
Zalecane s3 do stosowania w instalacjach o$wietlenia awaryjnego, systemach oddymiania,
systemach alarmowych, sygnalizacyjnych, kontrolnych 1 automatyce pozarnicze;j.
W warunkach pozaru przewody te zapewniaja prawidlowe funkcjonowanie instalacji przez 90
minut.

Dane techniczne HDGs PH90 2x1 mm®:
e Typ kabla HDGs PH90
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e [los¢ zyt 2

e Materiat zyly Cu miedz

e Przekroj zyly 1 mm®

e Napigcie Uo/U 300/500 V

e Budowa zyta drutowa

e Rodzaj izolacji specjalna guma silikonowa
e Ekran z taSmy aluminiowe;j laminowanej z zyta uzupetniajaca
e Temperatura pracy do 70°C

e Temperatura przy zwarciu do 160°C

e Temperatura min uktadania do 40°C

e Kolor czerwony

2.3. Trasy kablowe.
2.3.1. Korytko kablowe.
Korytko kablowe stal cynkowana ogniowo do prowadzenia réznego typu transmisji

kablowych.

Dane techniczne:

e Materiat stal ocynkowana ogniowo perforowana
e Szeroko$¢ 200 mm

e Grubos¢ burty 50 mm

e Grubos¢ blachy 1 mm

2.3.2. Rurki elektroinstalacyjne.

Rury elektroinstalacyjne nierozprzestrzeniajace ptomienia wykonane sg z twardego
PCV przeznaczone sa do prowadzenia instalacji elektrycznych wewnatrz budynkéw.
Dodatkowe elementy laczace (zlaczki kompensacyjne, puszki) 1 mocujace (uchwyty) tworza
system, ktory pozwala szybko i tatwo ulozy¢ instalacje oraz zapewnia mechaniczng ochrong
kabli. Rury wykonane sg z tworzywa nieszkodliwego dla naturalnego srodowiska.
Dane techniczne:

e Materiat polichlorek winylu modyfikowany, Polipropylen
e Min wytrzymato$¢ na $ciskanie 320 N

e Min temperatura pracy -20°C

e Min temperatura pracy +50°C

e Kolor biaty

e Dlugosé 3 mb

2.4. Kontroler KD.

Kontroler to modutowy kontroler dostepu do systemu kontroli dostepu. Urzadzenie
kontroluje od jednego do osmiu punktéw dostepu. Kontrole stanu mozna przeprowadzac,
korzystajac z o$miu wej$¢ analogowych. Osiem wyj$¢ przekaznikowych stuzy do
uruchamiania sitownikéw drzwi 1 / lub aktywacji systemu bezpieczenstwa i1 sygnalizacji
alarmowej. AMC2 przechowuje wszystkie potrzebne informacje w podtrzymywanej
akumulatorowo pamigci oraz na karcie CompactFlash, co pozwala na przeprowadzanie
niezaleznych kontroli autoryzacji w punktach dostepu, podejmowanie decyzji o dostepie,
sterowanie silownikami oraz rejestrowanie zdarzen przejScia nawet w przypadku utraty
potaczenia z komputerem. Kontroler znajduje si¢ pomig¢dzy systemem komputerowym (np.
Access Engine) a urzadzeniami peryferyjnymi. Dolacza si¢ je do systemu za pomoca
interfejsu RS485, RS232 (np. tryb modemowy) lub Ethernet. Odpowiedni interfejs wybierany
jest w trakcie instalacji. Wszystkie trzy interfejsy sa domys$lnie dostgpne w urzadzeniu. Dzigki
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obstudze standardu RS485 do jednej linii przesylowej mozna dotaczy¢ maksymalnie osiem
kontroleréw AMC2. Na magistrali urzadzen peryferyjnych znajduja si¢ cztery gniazda dla
czytnikow oraz zasilacza.
Dane techniczne:

Procesor

Pamig¢ EPROM/FLASH
Pami¢¢ SRAM

Pamie¢ szeregowa

Zegar

Dotaczana karta Compact Flash
Bateria do zasilania pamigci
Interfejs hosta

Interfejsy
Rodzaje interfejsow

Wyjscia przekaznikéw

Max napigcie przetaczania

Max prad przetaczania

Wyjscia

Zabezpieczenie antysabotazowe
Przycisk resetowania

Min temperatura pracy

Max temperatura pracy
Zasilacz

Dostepny dla urzadzen zewnetrznych
Klasa ochrony

Obudowa podstawy

Obudowa gory

Kolor

Wymiary

Ciezar

Typ

2.5.. Czytnik kart.

Czytnik kart przeznaczony do wspolpracy z centralkami

RENESAS M32C84

512 kB

256 kB

EEPROM

RTC

2GB

SRAM i zegara RTC

RS485 (2- lub 4-zytowy) z transoptorami
RS232

Ethernet 10/100BaseT (TCP/IP) ze ztaczem RJ45
4 interfejsy czytnikow

Wiegand lub

RS-485, 2-zytowy, transoptory, 19 200 bodéw
8 wyjs¢ przekaznikowych

30 VDC

1,25 A

8 monitorowanych wej$¢ analogowych
tak

tak

0°C

+45 °C

10 + 30 VDC, maks. 60 VA.

55 VA

IP 30

PPO (UL 94 V-0)

tworzywo poliweglanowe (UL 94 V-0)
Biaty

232x90x63 mm

ok. 0,53 kg

montaz na szynie

kontroli dostepu

wykorzystujacymi protokot Wieganda do komunikacji. Dzigki zastosowaniu kodowania

transmisji

pomigdzy karta a

czytnikiem

charakteryzuje si¢ wysokim poziomem

bezpieczenstwa, przez co praktycznie uniemozliwia skopiowanie karty.
Dane techniczne:

Napigcie wejsciowe
Pobér mocy

Wyjscie uktadu antysabotazowego

Wyjscie Wiegand DO

8,5V do 16 VDC — maks. 18 VDC

65 mA przy 12 VDC

Max 130 mA przy 12 VDC

Otwarty kolektor, aktywny poziom niski,
max Prad uplywu 32 mA.

Technologia optyczna

5V (TTL)
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Zabezpieczenie antykolizyjne
Obstuga uktadéw scalonych NXP

Odczytuje INIT CSN

2.6. Awaryjny przycisk wyjscia.

e  Wyjscie Wiegand D1 5 V(TTL)

e  Wejscie sterowania zielonej diody LED Aktywny poziom niski

e  Wejscie sterowania czerwonej diody LED Aktywny poziom niski

e  Wejscie sterowania sygnalu dzwigkowego Aktywny poziom niski

e RS485 Protok6t OSDP

e Srodowisko pracy W pomieszczeniach i na zewnatrz —
kazde warunki atmosferyczne.

e  Min temperatura pracy - 25°C

e  Min temperatura pracy + 65 °C

e  Wilgotnos$¢ podczas pracy 0 do 95% (bez kondensacji)

e Stopien ochrony IP65

e  Odporno$¢ na promieniowanie UV Tak

e Zasieg odczytu — karty ISO >6cm

e Pilot >2cm

e Obslugiwane karty MIFARE 13,56 MHz

ISO 14443, typ A

Tak

MF1ICS20 — 320 bajtow
MF1ICS50 — 1K
MF1ICS70 — 4K

Tak

Przycisk  ewakuacyjny przeznaczony do awaryjnego otwierania przej$¢
ewakuacyjnych. Aktywowanie przycisku nastgpuje poprzez wecisnigcie plastikowej szybki.
Przycisk wyposazony w klapke chronigcg przed przypadkowym wcisnigciem. Ponadto
wyposazony w dwie pary stykow typu NC/NO. Dodatkowy styk typu NC/NO shuzy do
potaczenia wilacznika ewakuacyjnego z systemem alarmowym lub systemem kontroli
dostepu.

Dane techniczne:

e  Wyjscie alarmowe dwie pary stykow NC/NO
e Rezystancja stykow 0,05 Q

e  Obcigzalnos$¢ stykéw wyjscia alarmowego 30 VDC/2A kazdy

e Temperatura pracy od -30°C do +70°C

e  Miejsce montazu natynkowy

e  Wymiary pokrywy przedniej 89,5x87,5x24,5 mm

e  Wymiary pokrywy tylniej 87x87x32 mm

e Kolor zielony

2.7. Przycisk wyjscia.
Przycisk otwierania drzwi zwalniajg elektrozamek na kilka sekund, pozwalajac osobie

znajdujacej si¢ w pomieszczeniu chronionym na swobodne jego opuszczenie. Stosowane sg

w drzwiach chronionych jednostronnie za pomocg zwory elektromagnetycznej. Poprawnie

zamontowany przycisk otwiera drzwi i fakt ich otwarcia jest rejestrowany w pamieci

kontrolera.

Dane techniczne:

e  Materiat

e Montaz

plastykowa obudowa
podtynkowe
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e Obsluga
e  Obcigzalnos¢
e  Wymiary

2.8. Elektrozaczep rewizyjny.

styk NO oraz NC
3A/36V
86x43x17 mm

Symetryczny, uniwersalny zaczep elektromagnetyczny rewersyjny z regulacja zapadki
w zakresie 4 mm na prad staly o odwrotnym dziataniu.

Dane techniczne:

e Napigcie

Prad

Opornos¢

Tolerancja napigcia zasilania
Odporno$¢ mechaniczna
Wymiary
Mikroprzetacznik

Min temperatura pracy
Max temperatura pracy
Regulacja zapadki
Wersja

2.9. Akumulator 12V/18Ah.
Bezobstugowy

akumulator kwasowo-otowiowy. Jest to

12V DC

12V DC - 180 mA
66,7 Ohm
10,2-13,8 VDC
3000 N (306 kg)
75x20x28 mm

Nie posiada

-15°C

+40°C

Tak - 4 mm
Uniwersalna (prawy/lewy)

szczelny akumulator,

w ktorym gazy wydzielane podczas tadowania ulegaja procesowi rekombinacji tworzac wode,
co eliminuje konieczno$¢ jej uzupetniania. Zostat wykonany w technologii AGM-(Absorbed
Glass Mat), gdzie elektrolit jest umieszczony w separatorach z wiokna szklanego. Brak

ptynnego elektrolitu pozwala umiesci¢ akumulator niemal w kazdej pozycji.

Opis techniczny

e Napigcie pracy 12V

e Pojemnos$¢ 18 Ah

e Rezystancja natadowanego 17 mQ

e Napigcie ladowania pracy buforowej 13,5-13,8 V

e Napigcie ladowania pracy cyklicznej 14,415V

e Pojemnos¢ dla 0 °C 85%

e Pojemnos¢ dla +20 °C 100%

e Pojemnosc¢ dla-15 °C 65%

e Zlacze Sruba z gory M5
e Max prad fadowania SA

e Max prad roztadowania 160 A

e  Min temperatura pracy -20°C

e Max temperatura pracy + 50 °C

e  Wymiary 181x77x167 mm
e Masa 5,25 kg

2.10. Materialy ogniochronne.
2.10.1. Masa ogniochronna.

Masa ogniochronna stosowana do zabezpieczenia przej$¢ kablowych sredniej 1 duzej
wielkosci, zabezpieczenia szczelin 1 dylatacji, kanatow wentylacyjnych, zabezpieczenia

przepustow

instalacyjnych kombinowanych. Masa tatwo rozprowadza si¢ pedzlem,
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szpachelka, watkiem lub pistoletem natryskowym. Wystarczy jednokrotne malowanie: sucha
warstwa grubosci 0,7 mm (z kazdej strony przepustu) zapewnia klase odpornosci ogniowe;j
El 120.

Dane techniczne:

Pojemnosé

Peczniejacy

Odporno$¢ na starzenie

Kolor

Na bazie wody/wodorozcienczalna
Zapach

Czas twardnienia

Czas formowania powtoki

Rozbudowa przepustu

Klasa materiatu budowlanego wg DIN 4102
Materiat podtoza

Gestos¢

Aprobaty

Przydatnos¢ do uzycia od daty produkcji
Cigzar

Zalecana wielko$¢ otworu

Zakres temperatur stosowania

Drugi sktadnik

Palne rury z palng izolacja @

Palne rury @

Kable

Wiazki kabli do $rednicy maks.
Uktadanie kabli

Przejsécia kombi

Odporno$¢ ogniowa (podtoze betonowe)
Odpornos¢ ogniowa (lekkie $cianki dzialowe)
Odporno$¢ ogniowa (podtoze murowane)
Maksymalne rozmiary przejscia w stropie
Maksymalne rozmiary przejscia w $cianie
Przewody metalowe

Minimalna grubos$¢ stropu

Minimalna grubo$¢ oddzielenia/wypetnienia
Minimalna grubo$¢ $ciany

Rury niepalne z palng izolacja O

Rury niepalne @

Przewody z tworzyw sztucznych

2.11. Skladowanie materialow i urzadzen.
Wszystkie znajdujace si¢ na terenie robot materialty i przewidziane do montazu
urzadzenia powinny by¢ sktadowane w oryginalnych opakowaniach w warunkach zgodnych
z zaleceniami producenta oraz w sposOb zapobiegajacy pogorszeniu si¢ ich witasciwosci
technicznych. Materialty wrazliwe na wplywy atmosferyczne nalezy przechowywaé
w pomieszczeniach lub na zewnatrz odpowiednio zabezpieczone. Wykonawca powinien
zwrdci¢ szczeg6lng uwage na podany przez producenta termin uzycia (instalacji) materiatow
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Nie

Testowany

Biaty

Tak

Nie

1 mm/8 h

120 min

Latwy

B2

Beton , Mur, Ptyta G-K
1,45 g/em’

DIN, BS

13 mies.

6,5 kg
Sredni/olbrzymi
5°C - 40°C

CP 673PF, CP 644
Nein

32-160mm (mit CP 644)
Tak

100 mm

Tak

Tak

90 min

90 min

90 min

1000 mm x oo
1200x2000 mm, 2000x1200mm
Nie

150 mm

100 mm

100 mm

Nie

<168,3 mm

Nie



1 urzadzen. Niedopuszczalne jest wbudowanie materiatow przeterminowanych oraz
posiadajacych niewlasciwe parametry np.: zawilgoconych, skorodowanych, o niewtasciwe;j
geometrii itp. Dostawa materiatow przeznaczonych do robot powinna nastapi¢ dopiero po
odpowiednim przygotowaniu pomieszczen magazynowych i sktadowisk na placu budowy.
Zaleca si¢, aby materiaty dostarcza¢ bezposrednio przed montazem.

2.12. Zapewnienie jakoSci.

Wymagang w projekcie 1 obowigzujacych przepisach, jako$¢ instalacji powinien
zapewni¢ wykonawca przez stosowanie wilasciwych materialdow, metod wytwarzania i
montazu oraz nadzoru technicznego i1 kontroli. System jako$ci stosowany przez wykonawce
powinien by¢ otwarty na dodatkowa kontrole ze strony zamawiajacego lub organu
niezaleznego, w calym procesie realizacji zamoéwienia. Kontrola ta nie zwalnia wykonawcy
od odpowiedzialnos$ci za jako§¢ wykonanych robot.

3. SPRZET.

3.1. Wymagania Ogolne.

Wykonawca instalacji powinien dysponowac specjalistyczng aparaturg do wykonania
pomiarow, o ktorych mowa ponizej, wymaganych przez normy 1 wymienionej
w dokumentacji techniczno-ruchowej instalowanych urzadzen. Aparatura i sprzet:

e Powinny by¢ sprawne technicznie,

e Powinny by¢ uzywane zgodnie z ich przeznaczeniem,

e Powinny by¢ uzywane w warunkach otoczenia (temperatura, wilgotnos¢ itd.) okreslonych
w instrukcjach obstugi,

e Powinny posiada¢ aktualne certyfikaty.

Nalezy uniemozliwi¢ dostegp do nich osobom nieuprawnionym. Pracownicy
Wykonawcy oprécz uprawnien wymaganych przepisami prawa powszechnie obowigzujacego
powinni by¢ przeszkoleni przez producenta systemu w zakresie instalacji i konfiguracji
budowanego systemu SKD. Przed rozpocze¢ciem pracy oraz przy zmianie obstugi ww.
urzadzenia powinny by¢ sprawdzone pod wzgledem sprawnosci technicznej 1 bezpiecznego
uzytkowania. Maszyny 1 inne urzadzenia techniczne, podlegajace dozorowi technicznemu,
moga by¢ uzywane na terenie budowy tylko woéwczas, jezeli wystawiono dokumenty
uprawniajace do ich eksploatacji.

4. TRANSPORT.
4.1. Wymagania ogolne dotyczace transportu.

Materialty 1 sprzet moga by¢ przewozone S$rodkami transportu odpowiednio
dostosowanymi, w sposob zabezpieczajacy je przed uszkodzeniem czy lub pogorszeniem si¢
ich wiasciwosci technicznych. Nalezy je umieSci¢ roOwnomiernie na catej powierzchni
tadunkowej 1 zabezpieczy¢ przed spadaniem lub przesuwaniem oraz nadmiernymi wstrzasami
lub drganiami. Aparaturg i urzadzenia nalezy ostroznie zatadowywac i1 zdejmowac tak, aby
nie uszkodzi¢ powtok izolacyjnych, lakierniczych, oston itp. Koncowki wszystkich rodzajow
kabli powinny by¢ zabezpieczone przed zawilgoceniem.

4.2. Odbior materialow na budowie.
Zasady odbioru materiatow na budowie:
e Materialy na budowe nalezy dostarcza¢ tacznie ze $wiadectwami jako$ci, kartami
gwarancyjnymi i protokotami odbioru technicznego.
e Dostarczone na miejsce budowy materiaty nalezy sprawdzi¢ pod wzgledem kompletnosci
1 zgodnos$ci z danymi producenta.
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e W razie stwierdzenia wad lub wystapienia watpliwosci co do jako$ci materiatdéw nalezy
przed ich wbudowaniem podda¢ je badaniom okre§lonym przez inzyniera (dozor
techniczny robot).

e Materiaty nie spelniajace wymagan nie moga by¢ uzyte.

4.3. Skladowanie materialow na budowie.

Materiaty takie jak: kable, przewody, glos$niki, konsole, wzmacniacze, mufy by¢
przechowywane jedynie w pomieszczeniach przeznaczonych do tego celu, tj. w zamknigtych
1 suchych.

5. WYKONANIE ROBOT.
5.1. Wymagania Ogolne.

Dla realizacji robdt instalacyjnych Wykonawca ustanowi kierownika robdt
o odpowiednich kwalifikacjach. Moze nim by¢ specjalista branzy elektrycznej obznajomiony
z zagadnieniami teletechniki. Kierownik robot powinien wpisem do dziennika budowy
potwierdzi¢ objecie swej funkcji. Przed rozpoczeciem robot wykonawca powinien zapoznaé
si¢ z obiektem oraz protokolarnie przeja¢ front robdt od zamawiajacego. Obiekt jest
budynkiem w ciaglym uzytkowaniu i takim pozostanie na czas realizacji robdt. Nalezy
stosowa¢ si¢ do wymagan Zamawiajacego w zakresie godzin pracy, wykonywania prac
glosnych.

5.2. Podstawowe zasady wykonywania instalacji.
Nalezy przestrzega¢ nastgpujacych zasad:

e Stosowal sprawne narzedzia, sprzet, aparatur¢, materiaty 1 urzadzenia posiadajace
aktualne §wiadectwa dopuszczenia, atesty i certyfikaty.

e  Pracownicy powinni by¢ przeszkoleni pod katem BHP.

e Promien gigcia kabla nie powinien by¢ mniejszy niz okreslony przez producenta i podany
w odpowiedniej normie.

e Zachowa¢ odstgpy od innych instalacji okreslone w odpowiednich normach.

e Przejscia przez $ciany i stropy wykonywaé z uzyciem rur (po wciagnigciu kabli,
zwlaszcza na granicach stref pozarowych wykona¢ uszczelnienia przy uzyciu
certyfikowanych mas ppoz.).

5.3. Roboty wstepne — przystosowanie obiektu.
Montaz rurowania tj.:

e Listwy PCV / rury RL nadtynkowo dla kabli instalacji teletechnicznych i elektrycznych.
Zapewni¢ promien gigcia kabli nie mniejszy niz okreslony przez ich producenta
(sprawdzi¢ w kartach katalogowych przewidzianego do stosowania kabla. Koniecznym
jest takze unikanie wszelkich zblizen do instalacji energetycznych. Powinny by¢
zachowane minimalne odstepy okreslone dla danego typu instalacji w odpowiednich
normach.

e  Wrciagnigcie drutu stalowego (,pilot”) do rurek w celu ulatwienia wprowadzania
przewodow.

e (Ciggi instalacji  teletechnicznych  nalezy  umieszcza¢  ponizej  instalacji
elektroenergetycznych.

e Po weciagnieciu kabli wszelkie przepusty rurowe, a zwlaszcza przepusty przez stropy
1 $ciany na granicach stref pozarowych, powinny by¢ uszczelnione przy uzyciu
certyfikowanych materiatow np. mas ogniochronnych peczniejagcych pod wpltywem
temperatury, przegrod ogniochronnych (w pionach dla umozliwienia rozbudowy wigzek
kabli), zapraw ogniochronnych, oston ogniochronnych, bloczkéw ogniochronnych,
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poduszek ogniochronnych (przeznaczonych do wtérnej zabudowy, np. po rozbudowie
wiazki kabli) itp.

e  Sukcesywnie po utozeniu oprzewodowania nalezy odtworzy¢ stan sprzed wykonywania
robot.

5.4. Roboty podstawowe — montaz instalacji i urzadzen.
Nalezy wykona¢ nizej wymienione prace z zachowaniem podanych zalecen:
e W celu rozprowadzenia przewoddéw wewnatrz obiektu poza trasami metalowymi
zastosowac nalezy rury RL.
e Ciagi instalacji nalezy umieszcza¢ ponizej instalacji elektroenergetycznych.
e Na styku (skrzyzowania i zblizenia) z innymi instalacjami nalezy stosowa¢ odcinki rurek
lub inne przektadki izolacyjne.
e Nalezy koordynowac¢ przebieg tras kabli danej instalacji oraz innych instalacji i zachowac
nastepujace minimalne odstgpy:
e 20 cm od przewodow energetycznych przy braku przegrody,
e 5 cm od przewoddéw energetycznych zastosowaniu przegrody stalowej (np. korytka),
e 30 cm od opraw oswietleniowych typu ,,s§wietlowka”,
e 100 cm od transformatorow 1 silnikow.
e Nie wykonywac zadnych polaczen przewodow poza tymi, ktore wskazuje projekt.
e Nie wolno wykonywa¢ nadmiarowych potaczen przewodow.

5.5. Prowadzenie przewodow niskonapi¢ciowych, sygnalowych.
5.5.1.Budowa tras kablowych.

Trasy kablowe nalezy zbudowa¢ z elementéw trwalych pozwalajacych na zachowanie
odpowiednich promieni gigcia wigzek kablowych na zakretach. Wartosci minimalnych
promieni giecia kabli sa podane w kartach katalogowych.

5.5.2. Ukladanie kabli.

Nalezy wystrzegac si¢ nadmiernego $ciskania kabli, deptania po kablach utozonych na
podlodze oraz zalamywania kabli na elementach konstrukcji kanatéw kablowych. Przy
odwijaniu kabla z bgbna badz wycigganiu kabla z pudetka nie nalezy przekraczad
maksymalnej sily ciagnigcia oraz zwraca¢ uwage na to, by na kablu nie tworzyty si¢ wezty
ani supty. Przy prowadzeniu kabli w kanatach kablowych nalezy r6zne rodzaje kabli uktada¢
w oddzielnych przegrodach kanatu.

5.5.3. Przejscia przez Sciany i stropy.
Przejscia przez $ciany i stropy powinny speinia¢ nastepujace wymagania:
e wszystkie przejscia obwoddw instalacji okablowania przez $ciany i stropy itp. musza by¢
chronione przed uszkodzeniami,
e przejscia te nalezy wykonywac w przepustach rurowych,
e obwody instalacji okablowania przechodzac przez podtogi musza by¢ chronione do
wysokosci bezpiecznej przed przypadkowymi uszkodzeniami.
Jako ostony przed przypadkowymi uszkodzeniami mechanicznymi nalezy stosowac
rury stalowe, rury z tworzyw sztucznych, korytka blaszane itp.

5.5.4. Uziemienie i ekranowanie.

Podstawowym celem uziemienia jest zapewnienie bezpieczenstwa, czyli ograniczenie
dotyku 1 zapewnienie $ciezki powrotnej w przypadku uszkodzenia uziemienia, a takze
zapewnienie EMC: zerowego potencjalu odniesienia 1 wyrdwnania napi¢¢, efektu
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ekranowania. W celu uzyskania najlepszych rezultatéw, system uziemiajacy powinien by¢

potaczony w trzech wymiarach, w szczegdlnosci w przypadku wielokondygnacyjnych

budynkéw wyposazonych w sieciowy system przesytania danych. Nalezy pamigtac, ze

jednym z najwigkszych niebezpieczenstw jest indukowanie si¢ przepigciowych pol

magnetycznych w petlach zwarciowych do ziemi. Pole przepigciowe jest gtownie poziome

1 indukuje najgorsze btadzace napiecia w pionowych petlach. W przypadku instalacji

systemow ekranowanych nalezy zastosowac si¢ do nastepujacych wskazowek:

e wszystkie elementy systemu muszg by¢ ekranowane 1 pochodzi¢ od jednego producenta,
gwarantuje to niska impedancje przejscia,

e podiaczenie ekranéw kabli musi gwarantowac ciagtos¢ 1 skutecznos$¢ ekranu,

e ckran musi by¢ ciggly na catym odcinku kabla, nie wolno przerywac ekranu,

e nalezy zwroci¢ szczeg6lng uwage na montaz elementdw potaczeniowych. Kontakt ekranu
powinien wystepowac na catym obwodzie,

e polaczenie do ziemi powinno by¢ wykonane w sposéb trwaty i gwarantujacy cigglose.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.

6.1. Wymagania Ogolne.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umowg oraz za
jakos¢ zastosowanych materiatlow 1 wykonywanych robot, za ich zgodnos¢ z DP, ST, PZJ,
harmonogramem rob6t oraz poleceniami Inspektora Nadzoru Inwestorskiego. Nastepstwa
jakiegokolwiek btedu w robotach spowodowanego przez Wykonawce zostang usunigte przez
Wykonawce na witasny koszt. Polecenia Inspektora beda wykonywane nie poézniej niz
W czasie przez niego wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozba
zatrzymania robot. Materialy dostarczane na budowe¢ przed ich zabudowaniem winny
podlega¢ kontroli Inspektora. Jako$¢ materiatow okresla si¢ na podstawie dokumentow
zalagczonych do dostawy specyfikacji oraz na podstawie ogledzin zewngtrznych. Jako$¢ robot
okresla si¢ na podstawie kontroli poszczegdlnych rodzajéw robot w oparciu o wymagania
okreslone w specyfikacji technicznej oraz w projekcie. Sprawdzeniem w szczegdlnosci nalezy
objac¢ roboty zanikajace 1 ulegajace zakryciu oraz badania wykonanych instalacji. Wszystkie
czynno$ci kontrolne wykonuje si¢ komisyjnie w skltadzie: Przedstawiciel Inwestora,
Przedstawiciel Wykonawcy. Ich wynik zapisuje si¢ w odpowiednich protokotach oraz
w dzienniku budowy. Do protokotéw zatacza si¢ dokumenty w postaci aprobat, certyfikatow,
deklaracji zgodno$ci, wynikdw badan i1 pomiarow itp. Do czasu odbioru koncowego
dokumenty te przechowuje kierownik budowy. Z odbioru koncowego sporzadza si¢ protokot,
do ktorego nalezy dotaczy¢ wszystkie ww. dokumenty.

6.2. Weryfikacja jakosci wykonania prac wykonczeniowych.

Polega ona na wizualnym sprawdzeniu wszelkich prac wykonczeniowych, wlaczajac
w to sprawdzenie zgodnosci dokumentacji powykonawcze] ze stanem rzeczywistym
instalacji.

6.3. Prace wykonczeniowe.

Przez prace wykonczeniowe rozumie si¢ uzupetnienie tras kablowych wykonanych
z listew z tworzywa ksztattkami katow ptaskich, wewnetrznych i zewnetrznych, uzupetnienie
faczenia pokryw na prostych odcinkach tacznikami, uzupetnienie koncéwek listew
zaslepkami. Widoczne nierdwnosci $cian po zainstalowaniu listwy nalezy uzupetnic
silikonem lub inng masa uszczelniajaca. Jesli w instalacji wykorzystuje si¢ zamykane kanaty
kablowe, nalezy je zamkng¢. Zamknieciu podlegajg rowniez wszelkie otwory rewizyjne
wykorzystywane podczas instalacji kabli. Jesli wykorzystuje si¢ tras¢ kablowa przechodzaca
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przez granice strefy pozarowej, Swiatlo jej otworu nalezy zamknaé odpowiednia masa

uszczelniajaca, charakteryzujaca si¢ wlasciwos$ciami nie gorszymi niz granica strefy, zgodnie

Z przepisami p.poz. i przymocowaé w miejscu jej instalacji przywieszke z pelng informacja

o tak zbudowanej granicy strefy. Zasadne jest oznaczenie wszystkich zainstalowanych

elementdw, wykorzystujac opracowany wczesniej otwarty system oznaczen, pozwalajacy na

pozniejsza rozbudowe instalacji. Oznaczenia powinny by¢ trwate, wyrazne i widoczne.

Po zakonczeniu instalacji nalezy przygotowaé¢ dokumentacj¢ powykonawcza zawierajaca

nastepujace elementy:

e podstawa opracowania

e informacje o inwestorze, inwestorze zast¢pczym, generalnym wykonawcy, wykonawcy
rozpatrywanej instalacji

e opis wykonanej instalacji wraz z zainstalowanym opisem wybranej technologii

e lista zainstalowanych komponentow: Lp. / Producent — Dostawca / Numer katalogowy /
Nazwa elementu / [los¢

e schemat potaczen elementdéw instalacji

e podklady budowlane wszystkich kondygnacji z naniesionymi elementami instalacji

Nalezy podkresli¢, ze informacje zawarte w dokumentacji powykonawczej nie moga
pozostawaé w sprzeczno$ci ze stanem faktycznym dokonanej rozbudowy, ze szczegdlnym
uwzglednieniem zastosowanych urzadzen, miejsca ich instalacji, zrodta zasilania etc.

6.4. Program zapewnienia jakoSci (PZJ).

Do obowigzkow Wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do aprobaty
Inspektora program zapewnienia jakosci, w ktorym przedstawi zamierzony sposob
wykonywania robdt, mozliwosci techniczne, kadrowe 1 organizacyjne gwarantujace
wykonanie robdt zgodnie z Dokumentacja Projektowa i ST. Program zapewnienia jakosci
bedzie zawieral:

6.4.1. Czes$¢ ogolng opisujaca.

Organizacj¢ wykonania robdt, w tym terminy i sposob prowadzenia robot, Organizacj¢
ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robdt, BHP, Wykaz zespoléw roboczych, ich
kwalifikacje 1 przygotowanie praktyczne, Wykaz os6b odpowiedzialnych za jako$¢
1 terminowo$¢ wykonania poszczegdlnych elementéw robodt, System (sposob i procedurg)
proponowanej kontroli i sterowania jako$ciag wykonywanych robdt, Wyposazenie w sprzet
1 urzadzenia do pomiarow i1 kontroli, Sposob i1 forme¢ gromadzenia wynikow badan, zapis
pomiarow, a takze wyciaganych wnioskéw 1 zastosowanych korekt w procesie
technologicznym, proponowang forme przekazywania tych informacji Inspektorowi.

6.4.2. Czes¢ szczegolowa ogolng opisujacy dla kazdego asortymentu robot.

Wykaz maszyn i urzadzen wraz z ich parametrami technicznymi, Rodzaje 1 ilo$¢
srodkow transportu, Sposdb zabezpieczenia i ochrony tadunkéw przed utrata ich wlasciwosci
w czasie transportu, Sposob i procedure pomiardéw i badan.

6.5. Zasady kontroli jakoS$ci.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inspektor jakosci moze zazadaé od
Wykonawcy przeprowadzenie badan w celu zademonstrowania, ze poziom ich wykonania jest
zadowalajacy. Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materiatow oraz robot
z czestotliwoscig zapewniajgcg stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami
zawartymi w Dokumentacji Projektowej, normach i DTR. Wszystkie koszty zwigzane
z organizowaniem 1 prowadzeniem badan materialow 1 robdt ponosi Wykonawca. Dla celow
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kontroli jakoS$ci 1 zatwierdzenia, Inspektor jest uprawniony do dokonywania kontroli i badania
materiatlow oraz urzadzen. Inspektor moze prowadzi¢ badania niezaleznie od Wykonawcy na
swoj koszt.

6.6. Kwalifikacje pracownikow wykonawcy.

Do pracy dopuszczeni moga by¢ wylacznie pracownicy posiadajacych aktualne

orzeczenie lekarskie stwierdzajace brak przeciwwskazan do pracy na okre§lonym stanowisku.
Prace przy urzadzeniach elektroenergetycznych moga by¢ wykonywane jedynie przez
pracownikow posiadajacych aktualne uprawnienia wymagane ustawa ,,Prawo energetyczne”
oraz zaznajomieni z instrukcja w sprawie postepowania przy ratowaniu osob porazonych
pradem elektrycznym.
Kwalifikacje i uprawnienia pracownikow Wykonawcy podlegaja kontroli przez Inspektora
Nadzoru Inwestorskiego i sa do wglady przedstawiciela Inwestora. Montaz i uruchomienie
systemOw nalezy powierzy¢ firmom specjalistycznym o duzym doswiadczeniu w danych
dziedzinach. Osoby wykonujace i nadzorujace prace przy systemach bezpieczenstwa musza
by¢ wpisane na liste kwalifikowanych pracownikow zabezpieczenia technicznego.
Wykonawca za$ posiada¢ musi wydang przez MSWiA koncesj¢ na wykonywanie dziatalnos$ci
gospodarcze] w zakresie ochrony osob i1 mienia realizowanej w formie zabezpieczenia
techniczneg .

6.7. Dokumenty budowy.
6.7.1. Dziennik budowy.

Dziennik Budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujacym
Zamawiajacego 1 Wykonawce w okresie od przekazania Wykonawcy trenu budowy do konca
okresu gwarancyjnego. Odpowiedzialno§¢ z prowadzenie Dziennika Budowy zgodnie
z obowiazujacymi przepisami spoczywa na Wykonawcy. Zapisy w Dzienniku powinny by¢
dokonywane na biezaco i dotyczy¢ przebiegu robdt, stanu bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz
technicznej 1 gospodarczej strony budowy. Kazdy zapis w Dzienniku Budowy winien by¢
opatrzony data jego dokonania, podpisem osoby, ktora dokonata zapisu, z podaniem jej
imienia 1 nazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy musza by¢ czytelne, dokonywane
trwatg technika, w porzadku chronologicznym, bezpo$rednio jeden po drugim bez przerw.
Zalaczone do Dziennika Budowy protokoty i1 inne dokumenty nalezy oznacza¢ kolejnym
numerem zatgcznika i opatrzy¢ data i podpisem Wykonawcy i Inspektora.

6.7.2. Pozostale dokumenty budowy.

e Deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnos$ci materiatow, orzeczenia o jakoS$ci
materialow, recepty robocze i kontrolne, wyniki badan Wykonawcy beda gromadzone w
formie uzgodnionej w PZJ. Dokumenty te stanowig zalaczniki do odbioru robot. Winny
by¢ udostgpnione na kazde zyczenie Inspektora.

e Pozwolenie na realizacj¢ zadania budowlanego (o$wiadczenie o braku sprzeciwu do

wykonywania robdt objetych zgloszeniem, wydane przez organ administracji

architektoniczno - budowlanej),

Protokoty przekazania terenu budowy,

Umowy cywilno-prawne,

Protokoty odbioru robot,

Protokoty z narad i ustalen,

Korespondencja na budowie.
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6.7.3. Przechowywanie dokumentow budowy.

Dokumenty budowy powinny by¢ przechowywane na terenie budowy w miejscu
odpowiednio zabezpieczonym. Zaginigcie ktoregokolwiek z dokumentow budowy winno
spowodowac¢ jego natychmiastowe odtworzenie w formie przewidzianej prawem. Wszelkie
dokumenty budowy beda zawsze dostepne dla Inspektora i przedstawiane do wgladu na
zyczenie Zamawiajacego.

6.8. Sprawdzenie instalacji.

Wiaczenie zasilania urzadzen systeméw teletechnicznych musi by¢ dokonane (po
zakonczeniu prac zwigzanych z ich montazem i wstepnym sprawdzeniem — wg procedur
okreslonych ponizej) przy udziale wykonawcy branzy elektrycznej, branzowych inspektoroéw
nadzoru oraz przedstawiciela Inwestora. Po wlaczeniu zasilania nalezy pomierzy¢ napigcia
1/lub wartosci rezystancji uziemien na zaciskach ogotu urzadzen systemow teletechnicznych
zasilanych z sieci 230V 50Hz. Nalezy opracowal protokot z badan i pomiaréw, ktory
powinien by¢ przedstawiony pozniej komisji odbioru robét.

7. PRZEDMIAR I OBMIAR ROBOT.
7.1. Wymagania Ogolne.

Przedmiar robdt zostal opracowany przez jednostke projektowa i dostarczony lacznie
z projektem. Stanowi on jedynie element pomocniczy w wycenie robdt. Wykonawca
powinien wg swej wiedzy, doSwiadczenia, sposobu realizacji robdt wyceni¢ roboty na
podstawie projektu.

7.2. Podstawowe jednostki obmiaru robot.

e Montaz kabli i przewodow : 1 metr

e Badanie torow transmisyjnych itp. : 1 odcinek, linia
e Badanie powtok kabli : 1 odcinek

e Badanie zyl kabli : 1 para, 1 szt.

e Montaz urzadzen : 1 szt.

e  Montaz osprz¢tu i 1 szt.

e Sprawdzenie torow i urzadzen : 1 szt. 1 pomiar
e  Uruchamianie systemow : 1 komplet

7.3. Sposob rozliczania robot.

Zadanie po zrealizowaniu i odbiorze koncowym zostanie rozliczone na podstawie
kwoty ryczattowej okreslonej przez Wykonawce, ktora powinna obejmowac wszystkie koszty
zwigzane z prawidlowym wykonaniem zamowienia, uwzgledniajac, iz kwota ryczattowa nie
moze by¢ podwyzszana chocby w czasie ztozenia oferty i podpisania umowy nie mozna byto
przewidzie¢ rozmiaru i kosztéw prac objetych przedmiotem zamoéwienia. Dlatego wymaga
ona szczegolnie doktadnego zapoznania si¢ z zakresem 1 warunkami wykonania zamowienia.

8. ODBIOR ROBOT.
8.1. Wymagania Ogélne.

Ogodlne wymagania dotyczace odbioru robdt podano w Specyfikacji Technicznej
»Wymagania Ogolne”.

8.2. Sklad komisji.
Czynno$ci odbioru systemu wykonuje komisja w skladzie:
e przedstawiciel Inwestora,
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e inspektor nadzoru ze strony Inwestora,
e przedstawiciel Wykonawcy.

8.3. Rodzaje odbiorow robot.
W zalezno$ci od ustalen odpowiednich ST, roboty podlegaja nastepujacym etapom
odbioru, dokonywanym przez Inspektora przy udziale wykonawcy:
e Odbidr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu.
e Odbidr czgsciowy.
e  (Odbidr ostateczny (koncowy).
e  Odbidr pogwarancyjny.

8.4. Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu.

Odbidr robot zanikajgcych 1 ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci
1 jakosci wykonywanych robot, ktore w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu. Odbior
ten bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek
bez hamowania ogdlnego postgpu robot. Odbioru dokonuje Inspektor. Gotowos¢ danej czesci
robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do Dziennika Budowy i jednoczesnym
powiadomieniem Inspektora. Odbiér begdzie przeprowadzony niezwlocznie, nie p6zniej niz
w ciggu 3 dni od daty zgloszenia wpisem do Dziennika Budowy powiadomieniu Inspektora.
Jako$¢ 1 ilosci robot ulegajacych zakryciu ocenia Inspektor na podstawie dokumentdéw
zawierajacych komplet wynikéw badan i pomiarow, w konfrontacji z Dokumentacja
Projektowa, ST i ew. uprzednimi ustaleniami.

8.5. Odbior cze¢sciowy.

Odbidr czgsciowy polega na ocenie ilosci 1 jakosci wykonywanych czesci robot.
Odbioru czgsciowego robot dokonuje si¢ wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym. Kierownik
robot zobowigzany jest do zglaszania inwestorowi do sprawdzenia lub odbioru czesciowego
wykonanych robot ulegajacych zakryciu badZz zanikajacych oraz zapewnienie dokonania
wymaganych przepisami lub ustalonych w umowie prob i sprawdzen instalacji 1 urzadzen.
Czg$ciowy odbidr powinien by¢ dokonany przez komisj¢ powolang przez inwestora.
Z odbioru nalezy sporzadzi¢ protokot, w ktorym nalezy wymieni¢ ewentualne wady 1 usterki
oraz okresli¢ terminy ich usuniecia. Ponadto fakt przeprowadzenia odbioru czeSciowego
nalezy potwierdzi¢ wpisem do dziennika budowy. Po zgloszeniu usunigcia usterek nalezy
przeprowadzi¢ ponowny odbior ,,pousterkowy”.

8.6. Odbior ostateczny.
8.6.1. Zasady odbioru ostatecznego.

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot
w odniesieniu do ich ilosci, jakos$ci 1 wartosci. Calkowite zakonczenie robot oraz gotowos¢ do
odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez Wykonawce wpisem do Dziennika Budowy
z bezzwlocznym powiadomieniem na piSmie o tym fakcie Inspektora 1 przedstawiciela
Inwestora. Odbidr ostateczny robdt nastagpi w terminie zgodnym z postanowieniami umowy,
liczac od dnia potwierdzenia przez Inspektora zakonczenia robot 1 przyjecia dokumentow
wymienionych ponizej. Odbioru ostatecznego robot dokona komisja wyznaczona przez
Inwestora (Zamawiajacego) w obecno$ci Inspektora i Wykonawcy. Komisja odbierajaca
roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie przedtozonych dokumentéw, wynikow
badan, pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania robdt z Dokumentacja
Projektowa 1 ST. W toku ostatecznego odbioru robdt komisja zapozna si¢ z realizacjg ustalen
przyjetych w trakcie odbioréw robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwlaszcza
w zakresie wykonania robot uzupetniajacych 1 poprawkowych.
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8.6.2. Dokumenty niezbe¢dne dla dokonania odbioru ostatecznego.

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robot jest Protokot
Ostatecznego Odbioru Robdt sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego. Do
odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac nastepujace dokumenty:

e DP podstawowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli zostala sporzadzona
w trakcie realizacji umowy.

ST podstawowe z dokumentow umowy i ewentualnie uzupeiniajace lub zamienne.
Recepty i ustalenia technologiczne.

Dzienniki Budowy.

Wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan.

Opini¢ technologiczng sporzadzong na podstawie wszystkich wynikow badan 1 pomiarow
zataczonych do dokumentow odbioru.

e Deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatéw i urzadzen.

W przypadku, stwierdzenia przez komisj¢, ze roboty pod wzgledem przygotowania
dokumentacyjnego nie sg gotowe do odbioru ostatecznego, komisja zawrze te uwagi
w protokole 1 wyznaczy Wykonawcy ponowny termin odbioru ostatecznego robot. Wszystkie
zarzadzone przez komisj¢ roboty poprawkowe beda zestawione wg wzoru ustalonego przez
Zamawiajacego. Terminy wykonania robot poprawkowych wyznaczy komisja. Procedure
odbiorcza mozna takze przeprowadzi¢ w oparciu o wytyczne zawarte w opracowaniu
»Warunki techniczne wykonania i odbioru robot budowlano - montazowych ” Wyd. Arkady
1989 z uwzglednieniem aktualnych przepiséw i norm.

8.6.3. Odbidr pogwarancyjny.

Odbidr pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robdt zwigzanych z usuni¢ciem
wad stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.
Odbidr pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej instalacji 1 urzadzen
z uwzglednieniem zasad odbioru ostatecznego.

9. SPOSOB ROZLICZENIA ROBOT.

Ogodlne wymagania dotyczace ptatnosci podano w Specyfikacji Technicznej
»Wymagania Ogolne”. Podstawe ptatnosci stanowi komplet wykonanych robot i pomiaréw
pomontazowych. Cena obejmuje:
wytyczenie trasy
koszt materiatow
dostarczenie materiatow
uktadanie przewodow
montaz osprzgtu instalacyjnego,
budowe przepustow w $cianach i stropach,
wykonanie inwentaryzacji przebiegu tras kablowych,
przeprowadzenie prob i konserwowanie urzadzeh w okresie gwarancji,
instalacja centrali kontroli dostgpu wraz z osprzetem,
integracja z systemem dozoru technicznego 1 sterowania,
opracowanie Dokumentacji Powykonawczej,
dostarczenie ksigzki przegladow i1 konserwacji
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10. DOKUMENTY ODNIESIENIA.

PN-EN 50131-1:2009/1S2:2011 Systemy alarmowe -- Systemy sygnalizacji wlamania
1 napadu -- Cze¢$¢ 1: Wymagania systemowe

PN-EN 50310:2016-09 Sieci polaczen wyrownawczych w budynkach i innych obiektach
budowlanych z instalacjami telekomunikacyjnymi

PN-EN 50110-1:2013-05 Eksploatacja urzadzen elektrycznych -- Czes¢ 1: Wymagania
ogolne

PN-HD 60364-5-56:2019-01 Instalacje elektryczne niskiego napiecia -- Czg$¢ 5-56: Dobor
1 montaz wyposazenia elektrycznego -- Instalacje bezpieczefistwa

PN-HD 60364-5-54:2011 Instalacje elektryczne niskiego napigcia -- Czg$¢ 5-54: Dobor
1 montaz wyposazenia elektrycznego -- Uktady uziemiajace 1 przewody ochronne

PN-HD 60364-5-52:2011 Instalacje elektryczne niskiego napigcia -- Cze$¢ 5-52: Dobor
1 montaz wyposazenia elektrycznego — Oprzewodowanie

PN-HD 60364-4-41:2017-09 Instalacje elektryczne niskiego napigcia -- Cze$¢ 4-41:
Ochrona dla zapewnienia bezpieczenstwa -- Ochrona przed porazeniem elektrycznym
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SST-E-06

ROBOTY W ZAKRESIE WYKONANIA INSTALACJI
SYSTEMU  WYKRYWANIA I SYGNALZIACJI
POZARU SAP ORAZ INSTALACJI SYSTEMU
ODDYMIANIA

Grupa | Klasa | Kategoria | Kod PCV Wyszczegblnienie
45.3 45300000-0 Roboty instalacyjne w budynkach
4531 45310000-3 Roboty instalacyjne elektryczne
45.31.2 45311100-1 Roboty w zakresie okablowania
elektrycznego
45312100-8 Instalowanie przeciwpozarowych
systemow alarmowych

1. WSTEP.
1.1. Przedmiot Szczegélowej Specyfikacji Technicznej.

Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikacji technicznej sa wymagania
dotyczace wykonania 1 odbioru robot w zakresie wykonania instalacji wykrywania
1 sygnalizacji pozaru SAP w ramach projektu.

1.2. Zakres stosowania Szczegolowej Specyfikacji Technicznej.
Szczegdlowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy
1 kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych Szczegolowa Specyfikacja Techniczna.
Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji Technicznej dotycza prowadzenia robot
przy wykonaniu nastepujacych prac:
Wykonanie instalacji systemu przeciwpozarowego SAP;
Wykonanie instalacji oddymiania klatki schodowe;j;
Montaz centrali systemu sygnalizacji pozaru SAP;
Montaz centrali oddymiania
Montaz sygnalizatordw optycznych oraz akustycznych;
Montaz sygnalizatoréw akustycznych;
Montaz przyciskow;
Montaz czujek systemu SAP;
Montaz modulow;
Wykonanie znakowania elementéw instalacji;
Wykonanie szkolenia obstugi;
Wykonanie dokumentacji powykonawczej;
Wykonanie protokoléw pomiardow ciggtosci okablowania, stanéw izolacji oraz rezystancji
linii dozorowych;
Wykonanie prob instalacji;
e  Wykonanie kontroli jakos$ci instalacji;
e  Wykonanie odbioréw robot instalacji;
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e Przedstawienie §wiadectwa dopuszczenia na elementy systemu.
Szczegblowy zakres rzeczowy 1 ilosciowy prac wedlug przedmiarow oraz
dokumentacji projektowe;j.

1.4. Okreslenia podstawowe.

Uzyte w niniejszej SST sa zgodne ustawg Prawo budowlane, rozporzadzeniami
wykonawczymi do tej ustawy, nomenklaturg Polskich Norm i aprobat technicznych:
1.4.1. Sygnalizacja alarmowa pozarowa — system alarmowy pozarowy (SAP) — zespot
urzadzen, mogacych ze soba wspotpracowaé (kompatybilnych), przeznaczonych do
przekazywania informacji o zagrozeniu mienia i zycia w wyniku pozaru.
1.4.2. Czujnik dymu — Czujnik reaguje na produkty spalania i/lub rozktadu termicznego.
Ze wzgledu na sposob wykrywania dymu dzielg si¢ na czujniki jonizacyjne i optyczne.
1.4.3. Optyczny czujnik dymu - W optyczne] czujce dymu impulsowe zrddto
promieniowania podczerwonego jest izolowane przez komor¢ pomiarowg od odbiornika tego
promieniowania. Po wnikni¢ciu dymu do komory nastepuje rozproszenie promieniowania,
poniewaz padajace $wiatlo, padajace na czastki dymu, odbija si¢ od nich, mozliwe jest
odebranie przez odbiornik czesci promieniowania rozproszonego, gdzie nastepuje jego
pomiar. Czujki optyczne dobrze reaguja na dym widzialny, dlatego nadaja si¢ do
rozpoznawania pozaréw tlacych, podczas ktéorych powstaje dym, np. z pirolizy drewna,
poczatkdéw spalania papieru, pozaréw tworzyw sztucznych itd.
1.4.4. Sygnalizator reczny — stanowig uzupehienie czujek; ich zadziatanie nastepuje po
wcisnigciu przycisku normalnie zastonigtego szybka. Sygnalizatory reczne nalezy stosowac
glownie w ciggach komunikacyjnych. Maja one element sygnalizacyjny optyczny,
potwierdzajacy przyjecie przez centralke informacji o pozarze.
1.4.5. Centralka pozarowa — Centrala sygnalizacji pozarowej koordynuje prace catego
systemu sygnalizacji pozaru. Umozliwia identyfikacj¢ numeru i rodzaju elementu liniowego
zainstalowanego w linii adresowe;.
1.4.6. Ostrzegacz pozarowy — urzadzenie inicjalizujace sygnal alarmowy w zwiagzku
z wykryciem pozaru. Ostrzegacze dzielimy na r¢czne ROP 1 automatyczne — czujnik dymu.
1.4.7. Stan alarmowania pozarowego - stan pracy, w ktory wchodzi centrala po odebraniu
od ostrzegaczy pozarowych informacji o wykryciu pozaru.
1.4.8. Strefa pozarowa — cz¢$¢ budowli sktadajaca si¢ z jednego lub wigkszej liczby
pomieszczen lub przestrzeni, wydzielona w taki sposob, aby w okreSlonym czasie
powstrzymac przeniesienie si¢ pozaru do lub z pozostatych czgsci budowli.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robat.
Okreslenia podane w niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej sg zgodne
z obowigzujacymi odpowiednimi normami.

2. MATERIALY.
2.1. Kable i przewody.
2.1.1. Przewod N2XH-J.

Bezhalogenowe kable zasilajace 1 sterownicze (sygnalizacyjne) do instalacji
w obiektach o duzej koncentracji ludzi, majatku trwatego oraz wszedzie tam, gdzie istnieja
zwickszone wymagania odno$nie zabezpieczenia przeciwpozarowego, gdzie wymagana jest
niska emisja dymow 1 gazow korozyjnych podczas spalania. Kable s3 przeznaczone do
uktadania w pomieszczeniach suchych i wilgotnych, na tynku, wtynkowo i pod tynkiem,
w S$cianach murowanych 1 bezposrednio w betonie, jedynie do uktadania na state.
W przypadku instalacji na zewnatrz lub pod ziemig nalezy umiesci¢ kable w kanalach
kablowych lub rurach.
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Dane techniczne N2XH-J 2x1,5 mm?>:

e Typ kabla N2XH-J

e [llos¢ zyt 2

e Materiat zyty miedziane jednodrutowe
e Przekrgj zyty 1,5 mm?®

e Napigcie 0,6/1 kV

e Budowa kabel jednozytowy

e Rodzaj izolacji polietylen usieciowany
e Min temperatura pracy -40 °C

e Max temperatura pracy +90 °C

e Kolor czarny

Dane techniczne N2XH-J 3x2,5 mm?>:

e Typ kabla N2XH-J

o [los¢ zyt 3

e Materiat zyly miedziane jednodrutowe
e Przekroj zyty 2,5 mm’

e Napigcie 0,6/1 kV

e Budowa kabel jednozytowy

e Rodzaj izolacji polietylen usieciowany
e Min temperatura pracy -40 °C

e Max temperatura pracy +90 °C

e Kolor czarny

2.1.2. Kabel HTKSekw PH90.

Kabel ognioodporny do urzadzen przeciwpozarowych, o izolacji 1 powloce
z tworzywa bez halogenowego. Kabel zapewnia zachowanie zdolno$ci do rzeczywistego
przewodzenia pradu lub przenoszenia sygnatu od jego zrodla do instalacji bezpieczenstwa
w warunkach pozaru przez 90 minut wg PN-EN 50200.Wykorzystywane sa do uktadania
w obszarach zagrozonych pozarem, w pomieszczeniach suchych 1 wilgotnych, do uktadania
pod 1 nad tynkiem, w obwodach sygnalizacji przeciwpozarowej. Przewody sa odporne na
dziatanie ptomienia 1 nie wydzielaja podczas spalania gazéw korozyjnych, kwasowych
1 toksycznych oraz gestych dymow.
Dane techniczne HTKSHekw PH90 1x2x0,8mm2:

e Typkabla HTKSHekw PH90

e llos¢ zyt 1x2

e  Materiat zyty Cu miedz

e  Przekrgj zyty 0,8 mm’

e Zyh jednodrutowe miedziane

e Izolacja bez halogenowa o wysokim indeksie tlenowym
e Pary izolowane zyty skrecone w pary

e Ofsrodek pary skrecone warstwowo

e Powloka tworzywo bez halogenowe w kolorze czerwonym
e  Odpornos¢ na napigcie robocze 1500~(60s), 2250 V

e Indukcyjnos¢ 0,7 mH/km

e  Max napigcie pracy 300V AC

e  Odpornos¢ na prom cieplne do 100 cl/kg

e  Odpornos¢ izolacji 60s — 1500V DC
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e Indukcyjnos¢ 0,6 mH/1km

e  Pojemnos¢ (warto$¢ orientacyjna) od 100-150 nF/km

e  Min temperatura pracy -30 °C

e Max temperatura pracy +70 °C

e Promien cigcia 10x srednica zewnetrzna kabla

Dane techniczne HTKSHekw PH90 4x2x0,8mm2:

e Typkabla HTKSHekw PH90

o [los¢ zyt 4x2

e  Materiat zyty Cu miedz

e  Przekrgj zyty 0,8 mm’

e Zyh jednodrutowe miedziane

e Izolacja bez halogenowa o wysokim indeksie tlenowym
e Pary izolowane zyly skrecone w pary

e  Osrodek pary skrecone warstwowo

e Powtloka tworzywo bez halogenowe w kolorze czerwonym
e  Odpornos$¢ na napigcie robocze 1500~(60s), 2250 V

e Indukcyjnosc 0,7 mH/km

e  Max napigcie pracy 300V AC

e  Odpornos¢ na prom cieplne do 100 clJ/kg

e  Odpornos¢ izolacji 60s — 1500V DC

e Indukcyjnosé 0,6 mH/1km

e Pojemnos$¢ (warto$¢ orientacyjna) od 100-150 nF/km

e  Min temperatura pracy -30°C

e  Max temperatura pracy +70 °C

e Promien cigcia 10x $rednica zewnetrzna kabla

2.1.3. Kabel HTKSekw.

Kabel ognioodporny do urzadzen przeciwpozarowych, o izolacji 1 powloce
z tworzywa bez halogenowego. Kabel zapewnia zachowanie zdolnosci do rzeczywistego
przewodzenia pradu lub przenoszenia sygnalu od jego zrodta do instalacji bezpieczefistwa
w warunkach pozaru przez 90 minut wg PN-EN 50200.Wykorzystywane sa do uktadania
w obszarach zagrozonych pozarem, w pomieszczeniach suchych i wilgotnych, do uktadania
pod i nad tynkiem, w obwodach sygnalizacji przeciwpozarowej. Przewody sa odporne na
dzialanie ptomienia i nie wydzielaja podczas spalania gazéw korozyjnych, kwasowych
1 toksycznych oraz gestych dymow.
Dane techniczne HTKSHekw lx2x0,8mm2:

e Typkabla HTKSHekw

o [los¢ zyt 1x2

e  Materiat zyty Cu miedz

e  Przekrgj zyty 0,8 mm’

e Zyh jednodrutowe miedziane

e Izolacja bez halogenowa o wysokim indeksie tlenowym
e Pary izolowane zyty skrecone w pary

e Ofsrodek pary skrecone warstwowo

e Powloka tworzywo bez halogenowe w kolorze czerwonym
e  Odpornos¢ na napigcie robocze 1500~(60s), 2250 V

e Indukcyjnos¢ 0,7 mH/km
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e Max napigcie pracy 300V AC

e  Odpornos¢ na prom cieplne do 100 cl/kg

e  Odpornos¢ izolacji 60s — 1500V DC

e Indukcyjnosc 0,6 mH/1km

e  Pojemnos$¢ (warto$¢ orientacyjna) od 100-150 nF/km

e  Min temperatura pracy -30 °C

e Max temperatura pracy +70 °C

e Promien cigcia 10x $rednica zewnetrzna kabla

Dane techniczne HTKSHekw 4x2x0,8mm2:

e Typkabla HTKSHekw

e llos¢ zyt 4x2

e  Materiat zyty Cu miedz

e  Przekrgj zyty 0,8 mm’

e Zyh jednodrutowe miedziane

e [zolacja bez halogenowa o wysokim indeksie tlenowym
e Pary izolowane zyty skrecone w pary

e Ofsrodek pary skrecone warstwowo

e Powloka tworzywo bez halogenowe w kolorze czerwonym
e Odpornos$¢ na napigcie robocze 1500~(60s), 2250 V

e Indukcyjnosc 0,7 mH/km

e  Max napigcie pracy 300V AC

e  Odporno$¢ na prom cieplne do 100 clJ/kg

e  Odpornos$¢ izolacji 60s — 1500V DC

e Indukcyjnosé 0,6 mH/1km

e Pojemnos$¢ (warto$¢ orientacyjna) od 100-150 nF/km

e  Min temperatura pracy -30°C

e Max temperatura pracy +70 °C

e Promien cigcia 10x srednica zewnetrzna kabla

2.1.4. Przewod HDGs.

Przewdd ognioodporny bez halogenowy przeznaczony do stosowania w miejscach,
gdzie konieczne jest zapewnienie funkcjonowania urzadzen w czasie trwania pozaru.
Zalecane s3 do stosowania w instalacjach o$wietlenia awaryjnego, systemach oddymiania,
systemach alarmowych, sygnalizacyjnych, kontrolnych 1 automatyce pozarniczej.
W warunkach pozaru przewody te zapewniaja prawidlowe funkcjonowanie instalacji przez 90
minut.

Dane techniczne HDGs PH90 3x1,5 mm?:

e Typ kabla HDGs PH90

o [los¢ zyt 3

e Materiat zyty Cu miedz

e Przekrdj zyly 1,5 mm®

e Napiecie Uo/U 300/500 V

e Budowa zyta drutowa

e Rodzaj izolacji specjalna guma silikonowa

e Ekran z tamy aluminiowej laminowanej z zyta uzupetniajaca
e Temperatura pracy do 70°C

e Temperatura przy zwarciu do 160°C
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e Temperatura min uktadania do 40°C
e Kolor czerwony

Dane techniczne HDGs PH90 3x2,5 mm?:

e Typ kabla HDGs PH90

o [losc¢ zyt 3

e Materiat zyly Cu miedz

e Przekroj zyly 2,5 mm’

e Napigcie Uo/U 300/500 V

e Budowa zyta drutowa

e Rodzaj izolacji specjalna guma silikonowa
e Ekran z tasmy aluminiowe;j laminowanej z zyta uzupehniajaca
e Temperatura pracy do 70°C

e Temperatura przy zwarciu do 160°C

e Temperatura min uktadania do 40°C

e Kolor czerwony

2.2. Trasy kablowe.
2.2.1. Korytko kablowe.
Korytko kablowe stal cynkowana ogniowo do prowadzenia réznego typu transmisji

kablowych.

Dane techniczne:

e Materiat stal ocynkowana ogniowo perforowana
e Szeroko$¢ 200 mm

e Grubos¢ burty 50 mm

e Grubos¢ blachy 1 mm

2.2.2. Rurki elektroinstalacyjne.

Rury elektroinstalacyjne nierozprzestrzeniajace ptomienia wykonane sg z twardego
PCV przeznaczone sa do prowadzenia instalacji elektrycznych wewnatrz budynkow.
Dodatkowe elementy taczace (zlaczki kompensacyjne, puszki) i mocujace (uchwyty) tworza
system, ktory pozwala szybko i tatwo ulozy¢ instalacje oraz zapewnia mechaniczng ochrong
kabli. Rury wykonane sg z tworzywa nieszkodliwego dla naturalnego srodowiska.
Dane techniczne:

e Materiat polichlorek winylu modyfikowany, Polipropylen
e Min wytrzymato$¢ na $ciskanie 320 N

e Min temperatura pracy -20°C

e Min temperatura pracy + 50 °C

e Kolor biaty

e Dlugosé 3 mb

2.3. Centrale.
2.3.1. Central sygnalizacji pozarowej.

Adresowalna centrala sygnalizacji pozaru, 2 petle, wskaznik stanu 96 LED, duzy
dotykowy wyswietlacz LCD, przezroczysta ostona ekranu LCD, powigkszona obudowa,
mozliwo$¢ montazu natynkowego lub podtynkowego
Dane techniczne:

e Napigcie zasilania 230 VAC
e Rodzaj modulowa
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e Panel graficzny, kolorowy, 7-calowy dotykowy
e Interfejs 4x interfejs Ethernet

e Rozbudowy od 1 do 4 petli

e Pamig¢ zdarzen 10000

e Napigcie robocze 27V

e  Min temperatura pracy 0°C

e  Min temperatura pracy +50°C

e Klasa ochrony IP 30

2.3.2. Centrala oddymiania.

Centrala realizuje funkcje oddymiania, przewietrzania, zamykania klap w sytuacji
zagrozenia deszczem lub silnym wiatrem. Funkcja oddymiania realizowana jest w przypadku
zadziatania automatycznej czujki dymu zglednie temperatury, weisnigcia  przycisku
,uUruchomienie” w recznym przycisku oddymiania lub wysterowania zewngtrznym sygnatem
alarmowym np. z centrali sygnalizacji pozaru. Funkcj¢ przewietrzania realizuje si¢ przy
pomocy recznego przycisku przewietrzania. Funkcje zamykania klap w sytuacji zagrozenia
deszczem lub silnym wiatrem zapewnia automatyczna czujka pogodowa deszcz/wiatr.

Dane techniczne:

e Napigcie zasilania 230 VAC

e  (Czestotliwos¢ 50 Hz

e Napigcie pracy 2132V DC
e obcigzalnos¢ pradowa 8A

e Linie dozorowe 3

e Liczba elementow w linii dozorowej 10 szt

e Obudowa stalowa

e Montaz natynkowa

e Kolor RAL 7035

e Stopien ochrony obudowy IP 42

e Klasa klimatyczna I

e  Wymiary 300x300x150 mm
2.4. Czujki.

2.4.1. Optyczna czujka dymu.

Adresowalna optyczna czujka dymu posiada wbudowany izolator zwar¢ oraz opcj¢
automatycznej kompensacji dryftu, aby zréwnowazy¢ efekt oddzialywania pytu
gromadzacego si¢ w komorze detekcyjnej. Wskaznik zadziatania widoczny pod katem 360°.
Certyfikowana na zgodnos$¢ z PN-EN 54
Dane techniczne:

e Napigcie zasilania 18-30 V

e  Pobor pradu w trybie gotowosci 220 pA

e  Pobor pradu w trybie alarmu S5mA

e  Min temperatura pracy -20°C

e  Max temperatura pracy +60 °C

e  Wilgotno$¢ od 0 do 95% bez kondensacji
e Parametry dzialania 0,05 -1,8 dB/m, TF2 — TF5
e Masa 76 g

e  Wymiary ?110x33 mm
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2.4.2. Optyczno termiczna czujka dymu.

Czujka dualna taczy w sobie mozliwosci detekcji dymu czujki optycznej z funkcjami
czujki termicznej. Czujka ta moze pracowaé w pigciu trybach: jako optyczna czujka dymu
rozszerzona o mozliwosci detekcji temperatury (z dwoma réznymi poziomami czutosci
detekcji dymu), jako dualna czujka dymu i temperatury — obie czujki pracuja niezaleznie, jako
czujka optyczna lub jako czujka termiczna.

Dane techniczne:

e Napigcie zasilania 18-30 V

e  Pobor pradu w trybie gotowosci 220 pA

e  Pobor pradu w trybie alarmu 5SmA

e  Min temperatura pracy -20°C

e Max temperatura pracy +60 °C

e  Wilgotno$¢ od 0 do 95% bez kondensacji
e Parametry dzialania 0,05-1,8 dB/m, TF2 — TF5
e Masa 76 g

e  Wymiary ?100x50 mm

2.4.3. Zasysajaca czujka dymu.

Zasysajace czujki dymu stosowane sg pod katem bezposredniej wspdipracy z lokalng
siecig bezpieczenstwa w wersji ,,LSN improved”, o rozbudowanej funkcjonalnosci. Te
aktywne uktady detekcji pozaru stuzg do wczesnego wykrywania pozaru w monitorowanej
strefie, zabezpieczenia urzadzen oraz ~monitorowania kanaldow  wentylacyjnych
1 klimatyzacyjnych. Doktadna lokalizacja pozaru jest mozliwa dzigki wykorzystaniu
innowacyjnego sposobu identyfikacji zrodta pozaru.

Dane techniczne:

e Zasilanie 15-33 vV DC

e  Pobor pradu z sieci LSN 6,25 mA

e Praca zielona dioda LED
e Awaria z6Mta dioda LED

e Alarm czerwona dioda LED
e  Max powierzchnia terenu detekcji 400 m*

e  Wymiary 140x222x70 mm

e Waga 0,8 kg

e Kolor obudowy biaty RAL 9018

e Stopien ochrony P54

e  Min temperatura pracy -20°C

e Max temperatura pracy + 60 °C

e Poziom akustyczny 40 dB (A)

e  (Czulo$¢ reakcji 0,5-2,0 %/m

e  Zywotnosc wentylatora 60 000 godzin

2.4.4. Czujka dymu.
Optyczna czujkai dymu do kazdego zastosowania. Czujka majaca zastosowanie do
wczesnego wykrywania dymu powstajacego przy pozarach plomieniowych, jak réwniz

pozarach tlacych.

Dane techniczne:

e Napigcie robocze 12-33 VDC
e  Pobdr pradu w stanie spoczynku 220 pA

e Zewngtrzny wskaznik zadziatania 2

103



e  Min temperatura pracy -10°C

e  Max temperatura pracy +50°C

e  Wilgotnosé <95%

e  Protokut komunikacyjny C-NET

e Kolor obudowy RAL9010 biaty
e Stopien ochrony P42

e  Max predkos¢ powietrza S5m/s

e Waga 0,138 kg

e Srednica obudowy @117 mm

e  Wysoko$c obudowy 56 mm

2.4.5. Czujka pogodowa.

Czujka pogodowa stanowi element uzupehlniajagcy dla systeméw oddymiania
1 przewietrzania. Czujka deszcz-wiatr reaguje na przekroczenia okre§lonej wartosci
krytycznej. Umozliwia automatyczne zamknigcie wyciagow (klap, okien itp.) w przypadku
pojawienia si¢ deszczu lub zbyt silnego wiatru, zapobiegajac zniszczeniu elementu
wysterowanego oraz obszaru klatki schodowe;.
Dane techniczne:

e Zasilanie 15-33 VvV DC

e  Pobor pradu 0,4 mA

e  Wymiary 135x135x40 mm
® napigcie zasilania 24 -30V DC

e  pobor pradu 0,2 A

e materioal obudowy PVC

e kolor obudowy RAL 7035

e stopien ochrony obudowy IP 56

e  Min temperatura pracy -25°C

e  Max temperatura pracy + 60 °C

2.4.6. Gniazdo czujek.

Modutl czujki jest montowany w podstawie czujki. Podstawa moze by¢ stosowana
w przypadku natynkowego oraz podtynkowego ulozenia kabli, posiada osobne punkty
montazowe do puszek sufitowych / podtynkowych. Pasuje do wszystkich standardowych
schematow otworow.
Dane techniczne:

e Polaczenia zasilanie Sie¢ LSN (al / a2, bl, b2)
e  Materiat obudowy ABS (Novodur)

e  Kolor obudowy podobny do RAL 9010

e  Wymiary D12x2,27 cm

e (Cigzar 72 g

2.5. Przyciski.
2.5.1. Reczny ostrzegacz pozarowy — ROP.

Reczny ostrzegacz pozarowy stuzy do recznego wyzwalania alarmu pozarowego
zgodnie z normami EN 54-11 (Typ B) & EN 54-17, jest przystosowany do podlaczenia
w technice Integral X-LINE. Reczny ostrzegacz pozarowy powinien by¢ zainstalowany
w widocznym miejscu na obszarze drogi ewakuacyjnej tak, aby uciekajace osoby miaty
mozliwos¢ recznego wywolania alarmu pozarowego
Dane techniczne:
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Napigcie robocze
Prad spoczynkowy
Prad w stanie alarmu

Podlaczanie

Zaciski $rubowe
Transmisja sygnatu
Stopien ochrony

Min temperatura pracy
Max temperatura pracy
Kolor obudowy
Materiat obudowy
Waga

7 do 31 VDC

max 120 pA typ. 90 pA
max 2,5 mA

Max 20mA backup-alarm
Integral X-LINE

max 1,5 mm?

szeregowa, technika dwuprzewodowa
IP 52

-20°C

+ 50 °C

czerwony, RAL 3001
tworzywo

okoto 450g

2.5.2. Reczny przyciska oddymiania.

Przycisk oddymiania przeznaczony jest do recznego zalgczania alarmu. Zbicie szybki
oraz wcisniecie przycisku ,,URUCHOMIENIE” powoduje otwarcie przez centrale wyciaggow
dymu. Wewnatrz wylacznika oddymiania znajdujg si¢ trzy diody, ktore wskazujg nastepujace
stany systemu oddymiania: uszkodzenie, dozdr, uruchomienie.

Dane techniczne:

Zasilanie

Prad

Moc

Wymiary

Typ przycisku
Rodzaj przycisku
Klasa klimatyczna
Obudowa

Kolor obudowy

Stopien ochrony obudowy

Sygnalizacja
Masa przycisku

24 V DC £20%

20 mA

0,5W

120x120x50 mm

B

I

I

natynkowa
pomaranczowy RAL 2011
IP 42

diodowa 1 akustyczna
0,245 kg

2.5.3. Reczny przyciska przewietrzania.

Przyciski przewietrzania natynkowy jest przewidziany do rgcznego sterowania
(otwierania 1 zamykania) okna lub klapy wentylacyjnej w systemach oddymiania budynku.
Dane techniczne:

Napigcie wejsciowe
Stopien ochrony
Obudowa

Kolor

Wymiary

Waga

2.6. Sygnalizatory.
2.6.1. Sygnalizator optyczny wewnetrzny.

Sygnalizator sygnalizuje wystapienie zagrozenia pozarowego przy pomocy sygnatu
optycznego wewnatrz budynkow. Urzadzenie posiada obudowe wykonang z tworzywa

230 VAC/24V DC
IP 20

plastik

biaty

80x80 mm

0,15 kg
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sztucznego, w ktorej znajduja si¢ podzespoty elektroniczne. Na goérze obudowy znajduje si¢
zrodto $wiatta — diody LED. Sygnalizator posiada w swojej pokrywie ztgcze zasilajace.

Dane techniczne:

e Napigcie pracy 15-33VDC
e  Pobor pradu tryb czuwania <1mA

e  Pobor pradu tryb alarmu <4,35mA

e  Min temperatura pracy -10°C

e Max temperatura pracy +55°C

e  Max poziom akustyczny 101,3 dB(A)
e  Zakres czestotliwos$ci 440Hz - 2,9 kHz
e Typ 3V, litowa

e Pojemnos¢ 2,6Ah

e Typowa zywotnos¢ >10 lat

e Stopien ochrony P21 C

2.6.2. Sygnalizator akustyczny.

Sygnalizator po podlaczeniu napigcia zasilania zaczyna generowac sygnat akustyczny

wg nastawionego wzorca. Potencjometr umozliwia regulacje gto$nosci sygnatu akustycznego.
W zalezno$ci od nastawy mikroprzetacznika znajdujacego si¢ w obudowie sygnalizatora,
mozliwy jest wybor jednego z czterech sygnalow dzwigkowych, natomiast zakres regulacji

glo$nosci waha si¢ przedziale od okoto 70 dB @ 1 m do >100 dB @ 1 m.

Dane techniczne:

e Typ sygnalizatora akustyczny

e Napigcie zasilania 16 -32,5V DC
e  Pobdr pradu w stanie spoczynku 0 mA

e  Pobor pradu w stanie spoczynku 0 mA

e  Pobor pradu w stanie alarmowania <20 mA

e Natezenie dzwicku w odleglosci Im  >100 dB

e Rodzaj srodowiska pracy Typ A

e  Zakres temperatury pracy -10°C ++55°C
e  Stopien ochrony IP33

e Masa ~185¢g

e  Wymiary ?115x62 mm

2.6.3. Puszka instalacyjna E90.

Puszki przeznaczone sa do podiaczania sygnalizatorow klap dymnych itd. Zadaniem

puszki jest zapewnienie ciagloSci

linii

sygnatowej po spaleniu si¢ sygnalizatora

1 niedopuszczenie do wyeliminowania z dziatania sygnalizatoréw znajdujacych si¢ poza strefg

pozaru.

Dane techniczne:

e Napigcie zasilania max 400 V AC

e  Zakres pradowy 0,75 A

e Max rozgal¢zna 16 A

e Srednica kabla instalacyjnego 19 mm

e  Max przekrdj przewodu 4 mm?*

e Stopien ochrony P20

e  Wymiary 121x28 mm

e  Wymiary z przepustami 137x124x28 mm
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° Waga ~350 g

2.7. Moduly.
2.7.1. Modutl 8 wejs¢ 1 wyjscia przekaznikowego niskonapieciowego.

Modut interfejsu z wyjs$ciem przekaznikowym 8-wejsciowy umozliwia monitorowanie
max o$miu wej$¢. Dodatkowo jest wyposazony w przekaznik z zestykiem przetacznym,
zapewniajacym beznapigciowy styk wyjsciowy. Jest to element 2-zytlowej magistrali LSN. Po
dofaczeniu do central sygnalizacji pozaru.

Dane techniczne:

e Napigcie wejSciowe 15-33 VDC
e  Max pobdr pradu 5,5 mA
e  WartoS$ci rezystancji linii tryb czuwania: 1500-6000 mQ;

przerwa: >12000 mQ;
zwarcie: <800 mQ

e  Monitorowanie zestykow prad max 8 mA

e Tryb pracy przekaznika NC/COM, COM/NO

e  Maks. obcigzenie stykéw przekaznika 2A/30VDC; 0,5A/42,4VAC
e  Min. prad przetaczania 0,01 mA

e  Dopuszczalny przekroj zyt: 0,6 — 3,3 mm’

e  Min temperatura pracy -20°C

e Max temperatura pracy +65°C

e Klasa ochrony IP54

2.7.2. Modutl 8 wyjs¢ przekaznikowego niskonapieciowego.

Modut przekaznikow niskonapigciowych sktada si¢ z o$miu przekaznikow ze stykiem
przetacznym, zapewniajacych bezpotencjatlowe styki wyjsciowe. Jest to element 2-zytowej
magistrali LSN. Po dotaczeniu do central sygnalizacji pozaru.

Dane techniczne:

e Napigcie wejSciowe 15-33 VDC

e  Max pobor pradu 3,55 mA

e  Monitorowanie zestykow prad max 8§ mA

e Tryb pracy przekaznika NC/COM/NO

e  Min prad przetaczania 0,01 mA/ 10mVDC
e  Dopuszczalny przekrdj zyt 0,6 — 3,3 mm’

e  Min temperatura pracy -20°C

e Max temperatura pracy + 65 °C

e Klasa ochrony P54

2.7.3. Modul przekaznikow wysokiego napiecia.

Moduty interfejsu urzadzen sygnalizacyjnych umozliwiaja monitorowanie
1 uaktywnianie grup urzadzen sygnalizacyjnych w lokalnej sieci bezpieczenstwa LSN. Kazdy
interfejs zapewnia dostep do jednej monitorowanej linii. Oznacza to, ze jedna linia urzadzen
sygnalizacyjnych moze by¢ dotaczona do central sygnalizacji pozaru LSN.
Dane techniczne:

e Napigcie wejsciowe 15 VDC -33VDC

e  Max pobor pradu 17,15 mA

e Max obcigzenie stykow 10 A (przy napigciu 24VDC, 120VAC,
230VAC),
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6 A (przy napigciu 30VDC)

e Max napigcie sygnalu zwrotnego 30 VDC

e  Max czas zwloki styku NC 9 ms

e  Min temperatura pracy -20°C

e  Max temperatura pracy +65°C

e Klasa ochrony IP54 (modut w obudowie)

2.7.4. Modutl 1 wyjsciowy przekaznikow niskonapieciowych.

Moduty interfejsu urzadzen sygnalizacyjnych umozliwiaja monitorowanie
1 uaktywnianie grup urzadzen sygnalizacyjnych w lokalnej sieci bezpieczenstwa LSN. Kazdy
interfejs zapewnia dostgp do jednej monitorowanej linii. Oznacza to, ze jedna linia urzadzen
sygnalizacyjnych moze by¢ dotaczona do central sygnalizacji pozaru LSN.
Dane techniczne:

e Napigcie wejsciowe 15-33 VDC

e  Max pobdr pradu 1,75 mA

e  Max prad przetgczania 5A

e Tryb pracy przekaZznika NC/COM/NO

e  Min prad przelaczania 0,1 mA/ 100mVDC
e Dopuszczalny przekrdj zyt 0,6 — 3,3 mm’

e  Min temperatura pracy -20°C

e Max temperatura pracy +55°C

e Klasa ochrony IP30

2.8. Akumulatory i zasilacze.
2.8.1. Zasilacz pozarowy.

Zasilacz przeznaczony jest do pracy w systemach sygnalizacji i automatyki pozarowej
oraz kontroli rozprzestrzeniania dymu i ciepta. Pelni role zrodia napigcia gwarantowanego
24V. Zasilacz wykonany jest w postaci zamykanej szafki przeznaczonej do zawieszenia na
Scianie z miejscem na dwa akumulatory. Zabudowany odlacznik sterowany przez uktad
nadzoru chroni wewng¢trzng bateri¢ akumulatoréw przed zbyt gltebokim roztadowaniem.

Dane techniczne:

e Napigcie zasilania

Pobor pradu

Czestotliwos$¢ zasilania

Moc zasilacza

Sprawnos¢

Max rezystancja obwodu
Napigcie tetnienia

Prad tadowania akumulatorow
Wspotczynnik kompensacji
Sygnalizacja niskiego napigcia
Klasa srodowiskowa

Min temperatura pracy

Max temperatura pracy

Max wilgotnos¢ wzgledna
Obudowa

Grubos¢ balchy

Kolor

230 V AC (-15%/+10%)
5A

50 Hz

138 W

84%

300m Ohm

90mVp-p max

1,5A

-40mV/ °C (-5 °C +40 °C)
<23V, podczas pracy bateryjnej
2

-5°C

+75°C

<95%

blacha stalowa

1,2 mm

RAL 3001 czerwony

108



e  Wymiary 420x420x182
e Waga 11,1 kg
e  Max bateria akumulatorow 44 Ah

2.9. Zabezpieczenia p.poz.
2.9.1. Masa ogniochronna uszczelniajaca.

Masa ogniochronna jest substancja nieorganiczng, ktéra w przypadku pozaru reaguje
endotermicznie, uniemozliwiajac przejscie ognia 1 dymu do innych stref pozarowych.
Bezrozpuszczalnikowa substancja o niklym zapachu, nieszkodliwa dla $rodowiska.
Stosowana do wykonywania przejs¢ kablowych w klasach odpornosci ogniowej EI 30 - EI
120.

Dane techniczne:

e Stan fizyczny ciecz

e Kolor bialy

e Zapach charakterystyczny

e Temperatura topnienia nie oznaczona

e Temperatura wrzenia 100°C

e Temperatura samozaplonu produkt nie ulega samozaptonowi
e Granice wybuchowosci produkt nie ma okreslonych granic
e Cisnienie przy 20°C 23 hPa

e Gestosc 1,4 - 1,6 g/em’

e Rozpuszczalnos¢ w wodzie catkowicie mieszalny,

e Odczyn pH przy 20°C 7,0 — 8,0 (DIN 53785)

e Lepko$¢ dynamiczna przy 20°C 50 000 — 80 000 mPas

e Rozpuszczalno$¢ w rozpuszczalnikach 0 %

e Rozpuszczalno$¢ w wodzie 19,1 %

o Gestos¢ wzgledna 77 -79 % (EN ISO 3251)

2.9.2. Zaprawa ogniochronna uszczelniajaca.

Zaprawa ogniochronna jest sucha mieszanka siarczanu wapnia, skladajacej si¢
z nieorganicznych wypetniaczy obojetnych chemicznie oraz perlitu. Po zmieszaniu z woda,
zaprawa staje si¢ latwa do nalewania oraz nakladania do wykonywania uszczelnien
ogniochronnych przez otwory w stropach 1 $cianach.
Dane techniczne:

e (Gestos¢ typowa 1000 -1300kg/cu.m

e Srednia wytrzymato$é na zginanie 0,59 N/mm?”

e Wytrzymalo$¢ na $ciskanie 2,4 N/mm?*

e Wytrzymalo$¢ na $cinanie 1,0 N/ mm?

e Wytrzymalo$¢ na uderzenie 5,0 N/ mm?

e Przewodzenie ciepta 0,289 9 + 3%mcw/m K
e Max odpornos$¢ na ogien 240 minut integralnosci & izolacji
e Niepalnos¢ niepalny

e Rezystywno$¢ na pare 500MNs/g.m.

e (zas twardnienia 45-60 minut

3. SPRZET.

3.1. Sprzet do budowy instalacji.
Wykonawca winien dysponowac sprzetem gwarantujagcym witasciwg jakos¢ robot:
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e  Wiertarka udarowa,
e clektronarzedzia instalacyjne;
e Przyrzady instalacyjne;
Aparatura 1 sprzet:
e powinna by¢ sprawne technicznie,
e powinna by¢ uzywane w warunkach otoczenia (temperatura, wilgotnos¢ itd.) okreslonych
w instrukcjach obstugi,
e powinna posiada¢ aktualne certyfikaty.

Wykonawca instalacji powinien dysponowac specjalistyczng aparaturg do wykonania
pomiaréw, wymaganych przez normy i wymienionej w dokumentacji techniczno-ruchowej
instalowanych urzadzen.

e  Miernik skutecznosci izolacji

e  Miernik cigglosci okablowania, stanow izolacji oraz rezystancji linii dozorowych;

e  Miernik do pomiaru impedancji petli zwarcia.

e  Miernik do pomiaru czasu i1 pradu zadziatania wytacznikéw ré6znicowo — pradowych.

4. TRANSPORT.
4.2. Srodki transportu budowy instalacji.

Materiaty 1 sprzet moga by¢ przewozone $rodkami transportu odpowiednio
dostosowanymi, w sposob zabezpieczajacy je przed uszkodzeniem czy lub pogorszeniem si¢
ich wlasciwosci technicznych. Przewozone materialy nalezy zabezpieczy¢ przed mozliwos$cia
przesuwania si¢ w czasie. Przewozone materiaty 1 elementy powinny by¢ uktadane zgodnie z
warunkami transportu  wydanymi przez wytwoérce dla poszczegdlnych materiatow
1 elementdw oraz zabezpieczone przed ich przemieszczaniem si¢ na srodkach transportu.
Koncoéwki wszystkich rodzajow kabli powinny by¢ zabezpieczone przed zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT.

5.1. Mocowanie kabli.

Kable wielozylowe uktadane na konstrukcjach wsporczych, trasach, drabinach
kablowych powinny by¢ mocowane do konstrukcji uchwytami na pochylych odcinkach
konstrukeji wsporczych. Na pozostatych odcinkach poziomych kable moga swobodnie
spoczywac¢ na konstrukcjach wsporczych. Uchwyty dla przewodéw o odpornosci ogniowej
PH90 powinny mie¢ szeroko$¢ réwna co najmniej zewngtrznej $rednicy kabla. Przewody o
odpornosci ogniowej montowa¢ wtynkowo/nadtynkowo za pomoca dedykowanych
uchwytow stalowych. Do montazu przewodéw o zwyklej odpornos$ci ogniowej, oraz
uniepalnionych do elementoéw konstrukcyjnych — (trasy, drabiny kablowe), stosowaé opaski
kablowe instalacyjne, wtynkowo za pomoca plastykowych uchwytow kablowych oraz
nadtynkowo za pomocg rur PCV.

e W obszarach reprezentacyjnych - widocznych ( obszar ekspozycji, administracyjno-
biurowy, laboratorium) - na $cianach otynkowanych i lekkich (z wylaczeniem sufitéw
wihasciwych, przestrzeni sufitow podwieszanych, oraz $cian i1 slupéw wykonanych
w technologii zelbetowej) — wykona¢ podejscia instalacyjne do urzadzen — podtynkowo
w rurkach ostonowych. W pozostatych obszarach budynku, m.in. pomieszczeniach
technicznych, magazynowych na poziomie -1, oraz na $cianach, stupach 1 sufitach
zelbetowych nieotynkowanych wykonywac instalacj¢ nadtynkowo.

5.2. Montaz sygnalizatorow.

Sygnalizatory konwencjonalne powinny by¢ wilaczane do instalacji SSP za
posrednictwem puszek potaczeniowych o odpornosci ogniowej. Puszke montuje si¢ do
podioza/éciany, ktéra rowniez posiada wymagang odpornos¢ ogniowa. W przypadku, gdy ze
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wzgledow estetycznych sygnalizator nie moze by¢ umieszczony bezposrednio na puszcze,
dopuszczalne jest zamontowanie urzadzenia do podtoza nie posiadajagcego wymaganej
odpornosci ogniowej. Nalezy pamigtaé, ze w takim rozwigzaniu puszka potaczeniowa musi
by¢ zamontowana na podtozu ognioodpornym. Montazu urzadzen dokonaé¢ zgodnie
z instrukcjami dostarczonymi przez producenta.

5.3. Montaz czujek.

Czujki dymu nalezy instalowa¢ w sposob taki, aby odpowiednie produkty spalania
wewnatrz chronionej strefy mogly dotrze¢ do czujki bez nadmiernego rozrzedzenia,
ostabienia lub opdznienia. Czujki powinny by¢ montowane w odleglosci co najmniej 0,5 m
od $cian lub $cianek dziatowych (przegrod). Jezeli pomieszczenie jest wezsze niz 1,2 m,
czujka powinna by¢ instalowana w czeSci Srodkowej, nie blizej niz 1/3 szerokos$ci
pomieszczenia od jednej ze $cian. Jezeli pomieszczenia sa podzielone przez $ciany,
przepierzenia lub regaty, siggajace blizej niz 0,3 m od stropu, przegrody powinny by¢
traktowane, jako dochodzace do stropu, a tak powstate czeSci pomieszczenia — jak odrebne
pomieszczenia. Wokot czujki powinna by¢ zachowana wolna przestrzen o promieniu sfery co
najmniej 0,5 m. Czujki nie powinny by¢ umieszczane bezposrednio na wlocie $wiezego
powietrza z instalacji klimatyzacyjnej. Jezeli doptyw powietrza nastepuje przez sufit
perforowany, to w promieniu, co najmniej 0,6 m wokot kazdej czujki perforacja powinna by¢
za$lepiona. Jezeli czujki musza by¢ umieszczone blizej niz 1 m od wlotu powietrza lub
w przestrzeni, w ktorej predko$¢ powietrza jest wigksza 1 m/s, nalezy zwroci¢ szczegdlng
uwage na wplyw ruchu powietrza na czujke. Czujki pozarowe podiacza¢ za pomoca
dedykowanych gniazd montazowych. Montazu urzadzen dokona¢ zgodnie z instrukcjami
dostarczonymi przez producenta.

5.4. Montaz moduléw kontrolno — sterujacych.

Wyniesione moduty kontrolne, sterujace oraz kontrolno — sterujace powinny zostacé
zamontowane w odpowiednich obudowach na $cianie, w sposdb zapewniajacy wykonywanie
niezbgdnych prac konserwacyjnych oraz w miejscu, ktore zagwarantuje ograniczony dostep
dla osob postronnych. Podlaczenie okablowania do wielowejsciowych modutdéw sterujacych
mozna podlaczy¢ poprzez posredniczaca puszke potaczeniowg natynkowa. Montazu urzadzen
dokona¢ zgodnie z instrukcjami dostarczonymi przez producenta.

5.5. Montaz ostrzegaczy pozarowych.

Reczne ostrzegacze pozarowe powinny by¢ tak rozmieszczone, aby mogly by¢ tatwo
1 szybko uruchomione przez kazda osobe, ktora zaobserwuje pozar. Reczne ostrzegacze
pozarowe nalezy instalowa¢ na wysokosci od 1,4 do 1,6 m nad gotowa posadzka. Wszystkie
reczne ostrzegacze pozarowe na obiekcie nalezy zamontowaé na jednakowej wysokosci.
W przypadku ich montazu na zewnatrz pomieszczen, nalezy je wyposazy¢ w odpowiednie
uszczelki 1 przepusty kablowe zapewniajagce wymagany poziom ochrony IP. Reczne
ostrzegacze pozarowe powinny by¢ umieszczone na drogach ewakuacyjnych, przy kazdym
wejsciu (wewnatrz lub na zewnatrz) na schody ewakuacyjne oraz przy kazdym bezposrednim
wyjéciu na otwarta przestrzen. Moga by¢ umieszczone rowniez w poblizu miejsc
szczegblnego zagrozenia. Szczegdlng uwage nalezy zwrdci¢ przy rozmieszczaniu recznych
ostrzegaczy pozarowych w miejscach przebywania oséb o ograniczonej zdolnosci poruszania
si¢. Reczne ostrzegacze pozarowe powinny by¢ dobrze widoczne, tatwe do identyfikacji,
fatwo dostepne oraz oznakowane zgodnie z Polskimi Normami. R¢czne ostrzegacze pozarowe
powinny by¢ tak rozplanowane, aby zadna osoba w obiekcie nie musiata przebywaé drogi
dtuzszej niz 30 m do najblizszego ostrzegacza. Nalezy zapewni¢ dostep do r¢cznych
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ostrzegaczy pozarowych dla celéw konserwacyjnych. Montazu urzadzen dokona¢ zgodnie z
instrukcjami dostarczonymi przez producenta.

5.7. Montaz Central.

Montazu centrali dokona¢ zgodnie z instrukcjami i wytycznymi dostarczonymi przez
producenta. Mocowa¢ w takiej pozycji, aby wyswietlacz znajdowat si¢ na wysokosci wzroku
przecig¢tnego cztowieka. Centrale nalezy z reguly instalowaé w pomieszczeniach, w ktorych
istnieje dyzur catodobowy. Centrale nalezy instalowa¢ w widocznym, tatwo dostgpnym
miejscu, nieo$wietlonym bezposrednio padajagcymi promieniami stonca, z dala od Zrodet
ciepta. Temperatura pomieszczenia nie powinna by¢ nizsza niz 0 °C 1 wyzsza niz +40 °C przy
wilgotnosci wzglednej od 40% do 80%. Centrale przymocowuje si¢ do Sciany poprzez
specjalng rame¢ no$ng, dostarczang razem z urzadzeniem. Do podigczenia przewodow
sieciowych zasilajacych centrale, przeznaczone sg zaciski znajdujace si¢ na plytce modutu
zasilajacego.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.
6.1. Wymagania Ogolne.

Odbidr techniczny nalezy przeprowadzi¢ zgodnie z wymaganiami ,,Opracowania
CNBOP" cze$¢ 11 pkt. 8.

6.2. Proby montazowe.

e Proby dotycza badan i pomiarow. Wyniki préb powinny by¢ stwierdzone protokolarnie
1 przedstawione Inspektorowi Nadzoru.

e Pomiary cigglosci, rezystancji petli obwodu dozorowego nalezy wykonaé dla
najdluzszych odcinkow w liczbie 15% ogolnej liczby obwodow dozorowych.
Dopuszczalna warto$¢ rezystancji powinna by¢ przyjeta wg. instrukcji fabrycznych dla
danej centralki sygnalizacji pozaru.

e Pomiar rezystancji izolacji zyly nalezy wykona¢ wzgledem drugiej zyly potaczonej
z ziemig — dla wszystkich zyt linii dozorowe;.

e  Przed uruchomieniem sieci SAP nalezy:

e zmontowa¢ 1 podiaczy¢ wszystkie gniazda czujek, centralke i1 inne urzadzenia
wspotpracujace,

e gsprawdzi¢ prawidlowos¢ podiaczenia w gniazdach biegunow zasilania czujek,

e przygotowac przewody laczace bateri¢ akumulatorow do ich przylaczenia,

e przygotowac sie¢ elektroenergetyczna do przytaczenia centralki (przed przytaczeniem
nie wolno zalgcza¢ obwodu),

e Po sprawdzeniu poprawnosci wykonanych potagczen w gniazdach 1 we wszystkich
czujkach pozarowych w liniach dozorowych, uruchomienie instalacji SAP nalezy
przeprowadzi¢ zgodnie z ,,Dokumentacja techniczno-ruchowg” wydang przez producenta
centralki.

e Nalezy przeprowadzi¢ proby dziatania centralki sygnalizacji pozaru co najmniej
W nastepujacym zakresie:

e symulacja alarm pozarowy,

e symulacja alarm uszkodzenia sygnalizujacy przerwe, zwarcie lub doziemienie
w przewodzie linii dozorowej i1 linii sygnatowej, bezpiecznikach lub uktadach
zasilajacych centralke,

e alarm manipulacyjny spowodowany na skutek niewtasciwych manipulacji, jak otwarcie
drzwi centrali, wyjecie czujnika z gniazda, Alarmy te powinny by¢ sygnalizowane
optycznie 1 akustycznie w centralce
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Nalezy sprawdzi¢, czy sygnaty optyczno-akustyczne informujace o alarmie pozarowym
roznig si¢ od sygnatow pozostatych systemow.

Nalezy sprawdzié, czy zainstalowana bateria akumulatorow jest funkcjonuje prawidlowo
1 czy jest natadowana.

Nalezy przeprowadzi¢ proby instalacji zasilajace;.

7. PRZEDMIAR I OBMIAR ROBOT.
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot.

Ogolne zasady obmiaru robot podano w SST 00. ,,Wymagania Og6lne” pkt. 7.

8. ODBIOR ROBOT.
8.1. Odbiory robét.

Instalacje podlegaja odbiorowi technicznemu. Odbioru tego dokonuje wykonawca

instalacji, w obecnosci inspektora. Odbior techniczny polega na sprawdzeniu:

zgodno$ci wykonania instalacji z dokumentacja oraz ewentualnymi zmianami
1 odstepstwami, potwierdzonymi odpowiednimi zapisami w dzienniku budowy, a takze
zgodnos$ci z przepisami szczegdlnymi, odpowiednimi Polskimi Normami oraz wiedzg
techniczng
jakosci wykonania instalacji elektryczne;j
spetnienia przez instalacj¢ wymagan w zakresie minimalnych dopuszczalnych opornosci
izolacji przewodow oraz uziemien instalacji i aparatow,
zgodno$ci oznakowania z Polskimi Normami i lokalizacji przeciwpozarowych
wylacznikoéw pradu.
prob rozruchowych i funkcjonalnych wszystkich istotnych urzadzen i systemow instalacji
elektrycznych,
opracowaniu instrukcji szczegdtowych, lecz skroconych dla zwyktej codziennej obstugi
1 eksploatacji instalacji budynkowych m.in. KD/SSWIN, CCTV, AG. Wraz z tabelami
terminow przegladow gwarancyjnych, serwisu eksploatacyjnego oraz wykazem szybko
zuzywajacych sie czesci zamiennych.

Sprawdzenia skutecznos$ci dziatania zabezpieczef 1 Srodkéw ochrony od porazen

pradem elektrycznym nalezy dokona¢ dla wszystkich obwodoéw zmontowanej instalacji
elektrycznej od zlacza do gniazd wtyczkowych 1 odbiornikoéw energii elektrycznej
zainstalowanych na stale.

8.2. Czynnosci odbiorcze.

Wykaz czynnosci, ktore nalezy wykona¢ w czasie odbioru:
sprawdzenie uzytych materiatow, w zakresie zgodnosci z obowigzujagcymi normami,
sprawdzenie wykonania instalacji w zakresie zgodnosci z projektem technicznym oraz
wymaganiami producentéw urzadzen,
okazanie protokotow z pomiaréw: rezystancji izolacji, rezystancji doziemienia, ciggtosci
1 rezystancji petli linii dozorowych
sprawdzenie czutosci 1 skutecznosci (przy pomocy przyrzadu serwisowego) wszystkich
czujek pozarowych - przedstawi¢ protokét z prob i testow,
sprawdzenie skutecznosci zadzialania czujek oraz recznych ostrzegaczy pozaru poprzez
ich uruchomienie (dla 100% elementow wykrywczych), - przedstawi¢ protokot z prob
1 testow,
sprawdzenie prawidlowosci adresowania poszczegdlnych czujek lub ich grup,\
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9. SPOSOB ROZLICZENIA ROBOT.

Podstawy ptatnosci sa okreslone w punkcie 9. OST.00, Cena obejmuje wszystkie

czynnosci opisane w punkcie 5

10. DOKUMENTY ODNIESIENIA.

PKN-CEN/TS 54-14:2006 Systemy sygnalizacji pozarowej. Wytyczne planowania,
projektowania, odbioru, eksploatacji i konserwacji

PN-EN 54-2:2002 Systemy sygnalizacji pozarowej. Centrale sygnalizacji pozarowej; ze
zmiang A1:2007

PN-EN 54-3:2014 Systemy sygnalizacji pozarowej. Pozarowe urzadzenia alarmowe —
Sygnalizatory akustyczne

PN-EN 54-5:2003 Systemy sygnalizacji pozarowej. Czujki ciepta — Czujki punktowe
PN-EN 54-7:2004 Systemy sygnalizacji pozarowej. Czujki dymu — Czujki punktowe;
dziatajace z wykorzystaniem $wiatta rozproszonego, S$wiatla przechodzacego lub
jonizacji; ze zmiang A2:2009

PN-EN 54-10:2005 Systemy sygnalizacji pozarowej. Czujki ptomienia — Czujki
punktowe; ze zmiang A1:2006

PN-EN 54-11:2004 Systemy sygnalizacji pozarowej. Reczne ostrzegacze pozarowe; ze
zmiang A1:2006

PN-EN 54-12:2005 Systemy sygnalizacji pozarowej. Czujki dymu — Czujki liniowe
dzialajace z wykorzystaniem wiazki §wiatta przechodzacego

PN-EN 54-18:2007 Systemy sygnalizacji pozarowej. Urzadzenia wejScia/wyjscia; ze
zmiang AC:2007
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SST-E-07
ROBOTY W ZAKRESIE WYKONANIA INSTALACJI
UZIEMIAJACEJ

Grupa | Klasa | Kategoria | Kod PCV Wyszczegblnienie
45.3 45300000-0 Roboty instalacyjne w budynkach
4531 45310000-3 Roboty instalacyjne elektryczne
45.31.2 45312310-3 Ochrona odgromowa

1. WSTEP.
1.1. Przedmiot Szczegolowej Specyfikacji Technicznej.

Przedmiotem niniejszej szczegodtowej specyfikacji technicznej s3 wymagania
dotyczace wykonania i odbioru robdt w zakresie wykonania instalacji uziemiajacej w ramach
projektu zaprojektuj i wybuduj.

1.2. Zakres stosowania Szczegolowej Specyfikacji Technicznej.
Szczegdtowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy
1 kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych Szczegélowg Specyfikacja Techniczna.
Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji Technicznej dotycza prowadzenia robot

przy wykonaniu nastepujacych prac:
e  Wykonanie instalacji uziemiajacej;
Montaz iglic;
Wykonanie zabezpieczenia antykorozyjnego instalacji;
Wykonanie pomiaréw rezystancji uziemienia;
Wykonanie dokumentacji powykonawcze;.

Szczegblowy zakres rzeczowy 1 ilosciowy prac wedlug przedmiarow oraz
dokumentacji projektowe;.

1.4. Okreslenia podstawowe.

Uzyte w niniejszej SST sa zgodne ustawg Prawo budowlane, rozporzadzeniami
wykonawczymi do tej ustawy, nomenklaturg Polskich Norm i aprobat technicznych:
1.4.1. Instalacje elektryczne w obiekcie budowlanym — zespot wspodtpracujacych ze sobg
elementow elektrycznych o skoordynowanych parametrach technicznych i przeznaczonych do
okreslonych celow.
1.4.2. Polaczenia wyrownawcze — elektryczne polaczenia czgéci przewodzacych dostepnych
1 cze$ci przewodzacych obcych wykonane w celu uzyskania wyréwnania potencjatow.
1.4.3. Przewody odprowadzajace — cz¢$¢ przewodu (odcinek) taczacy zwdd z przewodem
uziemiajagcym lub innym uziomem.
1.4.4. Przewdd uziemiajacy — przewod ochronny taczacy glowna szyne uziemiajaca
Z uziomem.
1.4.5. Uziom otokowy -uziom poziomy (bednarka - ptaskownik) utozony wokot budynku.
1.4.6. Uziom fundamentowy — uziom w postaci tasmy lub preta stalowego w otulinie
betonowej (uziom fundamentowy sztuczny) lub uziom w postaci stalowego zbrojenia
fundamentu z betonu zbrojonego (uziom fundamentowy naturalny).
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1.4.7. Zacisk probierczy - roztaczalne potaczenie przewodu odprowadzajacego
z przewodem uziemiajagcym, majacym na celu dokonanie pomiaru rezystancji uziemienia lub
sprawdzenie ciggtosci galwanicznej nadziemnej urzadzenia piorunochronnego.

1.4.8. Projektant ochrony odgromowej — osoba wykwalifikowana w projektowaniu
urzadzen piorunochronnych.

1.4.9. Wykonawca ochrony odgromowej — osoba wykwalifikowana w wykonawstwie
urzadzen piorunochronnych.

1.4.10. Zewnetrze czeSci przewodzace — zewngtrzne metalowe elementy wchodzace lub
wychodzace z chronionego obiektu, takie jak rurociagi, powtoki kablowe, metalowe rury itp.,
ktoére moga przewodzi¢ czes$¢ pradu pioruna.

1.4.11. Rezystywnos¢ powierzchniowa — $rednia rezystywnos$¢ powierzchniowej warstwy
gruntu.

1.4.12. Korozja metali — wszystkie typy korozji galwanicznych i chemicznych.

1.4.13. Strefa uderzenia — umowny promien toczacej si¢ kuli wedlug tablicy 1 PN-IEC
61024-1.

1.5. Ogélne wymagania dotyczgce robot.
Okreslenia podane w niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej sa zgodne
z obowiazujacymi odpowiednimi normami.

2. MATERIALY.
2.1. Przewo6d H07Z1-Kzo.

Bewody bezhalogenowe stosowane sa w miejscach oraz budynkach o charakterze
zagrozenia ludzi, w ktérych wymagane jest bezpieczenstwo pozarowe na bardzo wysokim
poziomie m.in.: biurowce, wiezowce, szpitale, szkoty, lotniska, dworce, metro.

Dane techniczne HO7Z1-Kzo 1x6 mm?®:

e Typ kabla HO07Z1-Kzo

o [los¢ zyt 1

e Materiat zyty zytka miedziana
e Przekrgj zyty 6 mm”®

e Napigcie 450/750 V

e Budowa zytka miedziana
e Rodzaj izolacji tworzywo sztuczne
e Min temperatura pracy -40°C

e Max temperatura pracy + 70 °C

e Max temperatura przy zwarciu + 160°C

e Kolor zo6tto zielony

2.2. Plaskownik stalowy FeZe.
Stosowany  jako  przewody uziemiajace dla  instalacji = odgromowych
1 elektroenergetycznych.
Dane techniczne:
e  Materiat stal gota
e  Wymiary 30x4 mm

2.3. Drut FeZn.

Stosowany na zwody w instalacjach odgromowych i elektroenergetycznych.
Dane techniczne:
e  Materiat stal ocynkowana
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e  Wymiary 8 mm oraz P20 mm

2.4. 7Z}acze kontrolne ZK.

Ztacze kontrolne stuzy do sprawnego pomiaru rezystancji. Stosuje si¢ do laczenia
przewoddéw odprowadzajacych, uzioméw. Niektore zlacza sg skrecane na Sruby zamkowe co
utatwia skrecanie tylko jednym kluczem. Zlgcze zabezpieczone antykorozyjnie poprzez

cynkowanie.

Dane techniczne:

e  Material blacha stalowa

e  Grubosci 2 mm

e Powloka Fe/Zn12/C/T2

e Srednica drutu ?6-8 mm

e  Wysokos¢ 8 cm

e Max otwor 40 mm

e Mocowanie 4xM8x16

e  Wymiary 150x150x50 mm

2.5. Szyna wyréwnawcza.

Szyna przeznaczona do potaczenia z uziomem przewodoéw ochronnych PE i/lub
przewoddéw wyrownawczych i/lub przewodow uziemien roboczych. Szyna uziemiajaca moze
pehi¢ funkcj¢ szyny wyréwnawczej.

Dane techniczne:

e  Materiat PE/miedZ cynowane/mosiadz
e  Zacisk uziemiajacy GSU

e Zasigg promienia 6..25 mm?*

e  Min temperatura pracy -25°C

e Max temperatura pracy +85 °C

e Stopien ochrony IP0OO

e Kolor szary

2.6. Piasek.

Piasek do ukladania kabli w gruncie powinien odpowiada¢ wymaganiom
BN- 87/6774-04.

3. SPRZET.
3.1. Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu.

Ogo6lne wymagania dotyczace sprzgtu podano w Ogolnej Specyfikacji Techniczne;j
pkt. 5.

3.2. Sprzet do niezbedny do wykonania Robét.

Rodzaje sprzgtu uzywanego do wykonania instalacji odgromowej budynku oraz
rusztowan pozostawia si¢ do uznania wykonawcy, po uzgodnieniu z inspektorem nadzoru
budowlanego. Jakikolwiek sprzet, maszyny lub narzedzia nie gwarantujagce zachowania
wymagan jakosciowych robot i przepisow BIOZ zostang przez inspektora nadzoru
inwestorskiego zdyskwalifikowane 1 niedopuszczone do roboét.
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4. TRANSPORT.
4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu.

Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w Ogolnej Specyfikacji
Technicznej pkt. 6.

4.2. Transport materialow.

Wszystkie materiaty niezbedne do wykonanie elementow wchodzacych w sktad robot
elektrycznych mozna przewozi¢ dowolnymi S$rodkami transportu zaakceptowanymi przez
inspektora nadzoru inwestorskiego. Zatadunek, transport 1 roztadunek materialdéw nalezy
przeprowadzi¢ zgodnie z przepisami BIOZ i przepisami o ruchu drogowym.

5. WYKONANIE ROBOT.
5.1. Zasady ogolne wykonania robot.
Ogo6lne zasady wykonania robot podano w Ogolnej Specyfikacji Technicznej pkt. 5.1

5.2. Wykonanie instalacji odgromowej.

Instalacja odgromowa to zespot potaczonych ze soba elementéw, ktoérych zadaniem
jest przejecie pradu wytadowania piorunowego i odprowadzenie go jak najkrétsza droga do
ziemi bez szkody dla budynku, przebywajacych w nim ludzi oraz urzadzen elektrycznych
i elektronicznych stanowigcych jego wyposazenie. Instalacja odgromowa budynku wykonana
bedzie ze zwodoéw 1 przewodow odprowadzajacych oraz uziomow 1 przewodow
uziemiajacych.

5.2.1. Zwody.

Na dachu nalezy utozy¢ specjalne przewody metalowe (zwody sztuczne) albo
wykorzysta¢ w instalacji odgromowej metalowe elementy budynku (zwody naturalne),
ktorych zadaniem jest bezposrednie przejmowanie pradow piorunowych. Jako zwody
sztuczne zastosowa¢ nalezy druty ze stali ocynkowanej. Mozna je utozy¢ bezposrednio na
dachu lub nieco ponad jego powierzchnig. Zwody naturalne to wszystkie przewodzace
elementy konstrukcyjne budynku. Na dachach ptaskich i tarasach moga to by¢ na przyktad
metalowe balustrady, rynny, ornamenty, porecze itd. Jako zwody naturalne moga zostac
réwniez uzyte metalowe pokrycia dachow - jezeli ich grubo$¢ nie jest mniejsza niz 0,5 mm, a
pod spodem nie ma tatwopalnych materialow (na przyktad trocin, trzciny itp.). Za zwody
naturalne moga tez poshuzy¢ blachy powlekane o grubosci minimum 0,5 mm, pokryte
warstwg ochronng o grubos$ci mniejszej niz: 1 mm jezeli to PVC 1 0,5 mm jesli to asfalt.

5.2.2. Zasady montazu zwodow.

Wszystkie elementy metalowe znajdujace si¢ na powierzchni lub nad powierzchnig
dachu, takie jak kominy, maszty anten, wywiewki, jak rowniez metalowe elementy biegnace
przy dolnej krawedzi dachu (na przyktad rynny), nalezy polaczy¢ z najblizszym zwodem lub
przewodem odprowadzajacym. Wszystkie nie przewodzace elementy budowlane wystajace
nad powierzchni¢ dachu (na przyktad kominy murowane, kominy z tworzyw sztucznych)
nalezy wyposazy¢ w uktad zwodow i potaczy¢é do zwoddw na powierzchni dachu. Nalezy
przy tym unika¢ prowadzenia zwodow nad wylotami kominow.

5.2.3. Przewody odprowadzajace.

Stuza do laczenia zwodow albo z przewodami uziemiajagcymi, albo z uziomem
fundamentowym.

Mozna je utozy¢ w nastepujacych miejscach:
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e nazewnetrznej elewacji budynku,

e pod tynkiem - ale tylko w §cianach wykonanych z materiatéw niepalnych,

e wzdhuz rynien i rur spustowych - co pozwala ukry¢ przewody nawet wtedy, gdy budynek
jest juz otynkowany.

Nastepujace czesci obiektu mozna wykorzystac, jako naturalne przewody odprowadzajace:

*  instalacje metalowe, pod warunkiem ze:
— cigglos$¢ galwaniczna pomiedzy réznymi czg¢$ciami jest trwata w sposdb zgodny z 5.5.3
normy PN-EN 62305-3,
— ich wymiary sg przynajmniej rowne wymiarom wyszczegdlnionym w Tablicy 6 normy
PN-EN 62305-3 dla standardowych przewodéw odprowadzajacych.

e metal szkieletu galwanicznie ciagtej konstrukcji zelbetowej obiektu;

e wzajemnie potaczony stalowy szkielet konstrukcji obiektu;

— clementy fasady, szyny profilowe i metalowe elementy konstrukcyjne fasad, pod
warunkiem ze:
—ich wymiary odpowiadaja wymaganiom okres$lonym dla przewodow odprowadzajacych
1 grubos$ci warstw metalowych lub rur metalowych nie sg mniejsze niz 0,5 mm,

— ich cigglos¢ galwaniczna w kierunku pionowym odpowiada wymaganiom wg 5.5.3
normy PN-EN 62305-3.

Liczba przewoddéw odprowadzajacych nie moze by¢ mniejsza niz dwa, przy czym zaleca si¢
zachowanie jednakowych odleglo$ci migdzy przewodami. Jesli warunek ten jest trudny do
spelienia, nalezy dopilnowac, aby przewody odprowadzajace biegly w poblizu naroznikow
budynku. Przewody odprowadzajace nalezy potaczy¢ z uziemieniem za pomocg zacisku
probierczego, ktory umieszczony bedzie w puszce ochronnej. Puszka moze by¢ umieszczona
na $cianie lub schowana w elewacji budynku. Zacisk probierczy - rodzaj ztacza montowanego
na przewodach odprowadzajacych, ktore wykonuje si¢ po to, by umozliwi¢ pomiary kontrolne
instalacji odgromowe;.

5.3. Dopuszczalne odchylki w dokladnos$ci wykonania robot elektrycznych.

Roboty elektryczne powinny by¢ wykonane zgodnie z okreSlonymi powyzej
wymaganiami. Niedotrzymanie powyzszych wymagan bedzie podstawg do odmowy przyjecia
prac elektrycznych. Odrzucone elementy zostang naprawione lub wymienione na koszt
wilasny wykonawcy. Wszelkie naprawy lub wymiana elementéw instalacji odgromowe;j
podlegaja powyzszym warunkom i muszg by¢ zaakceptowane przez inspektora nadzoru
inwestorskiego.

5.4. Drobne naprawy.

Wszystkie uszkodzenia elementdw instalacji elektrycznej od tego czy s3
eksponowane, czy nie powinny by¢ naprawiane zgodnie z zaleceniami niniejszego dziatu.
Przed przystapieniem do napraw wykonawca jest zobowigzany uzyskaé (poza okre§lonymi
wyjatkami) zgode inspektora nadzoru inwestorskiego co do sposobu wykonywania naprawy.
Przed rozpoczgciem napraw i zamowieniem materialdow nalezy okresli¢ technik¢ naprawy.
Wykonawca powinien ja przedstawi¢ przekonsultowa¢ z przedstawicielem producenta
stosowanych materiatoéw oraz uzyska¢ pisemne instrukcje co do sposobu naprawy uszkodzen
1 przedstawi¢ je przed przystgpieniem do prac inspektorowi nadzoru inwestorskiego do
akceptacji.
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6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.
6.1. Ogolne zasady kontroli jakoSci robot.
Ogoblne zasady kontroli jakosci robdt podano w Ogolnej Specyfikacji Technicznej
pkt.6. Kontrola jakosci robdt polega na sprawdzeniu:
e Jakosci zastosowanych materialow,
e Dokladno$ci wykonania robo6t elektrycznych,
e Zgodnos$ci wykonanych prac elektrycznych z dokumentacja projektowa,
e Estetyki wykonania rob6t elektrycznych.
W czasie kontroli szczegdlna uwaga bedzie zwracana na sprawdzenie zgodno$ci
prowadzenia robot elektrycznych z projektem organizacji robot i przepisami BIOZ.

6.2. Kontrola jako$ci materialow zastosowanych do robét elektrycznych.

Inspektor nadzoru inwestorskiego powinien mie¢ dostegp i prawo do kontroli
wszystkich atestow 1 certyfikatéw materiatow wykorzystywanych do robdt objetych
niniejszym dziatem.

7. PRZEDMIAR I OBMIAR ROBOT.
7.1. Wymagania Ogolne.

Przedmiar robot zostal opracowany przez jednostke projektowa i dostarczony tacznie
z projektem. Stanowi on jedynie element pomocniczy w wycenie robot. Wykonawca
powinien wg swej wiedzy, do$wiadczenia, sposobu realizacji robdt wyceni¢ roboty na
podstawie projektu.

7.2. Podstawowe jednostki obmiaru robot.

e  Montaz zwodoéw poziomych : 1 metr
e  Montaz zwodoéw pionowych : 1 metr
e Montaz uziomu : 1 metr
e  Montaz zlaczy pomiarowych : 1 komplet

7.3. Sposob rozliczania robot.

Zadanie po zrealizowaniu i odbiorze koncowym zostanie rozliczone na podstawie
kwoty ryczattowej okre§lonej przez Wykonawce, ktéra powinna obejmowacé wszystkie koszty
zwigzane z prawidlowym wykonaniem zamdwienia, uwzgledniajac, iz kwota ryczattowa nie
moze by¢ podwyzszana cho¢by w czasie ztozenia oferty i podpisania umowy nie mozna byto
przewidzie¢ rozmiaru i kosztéw prac objetych przedmiotem zamoéwienia. Dlatego wymaga
ona szczegolnie doktadnego zapoznania si¢ z zakresem 1 warunkami wykonania zamowienia.

8. ODBIORY ROBOT.
Ogolne zasady odbioréw robdt podano w Specyfikacji Technicznej pkt. 7. Odbidr
robot polega na sprawdzeniu wymiarow oraz jakos$ci wykonania robot elektrycznych.

9. SPOSOB ROZLICZENIA ROBOT.
Podstawg ptatnosci sg ceny jednostkowe poszczegdlnych pozycji zawartych
w wycenionym przez wykonawce przedmiarze robot, a zakres czynno$ci objetych ceng
okreslony jest w ich opisie.
Ceny jednostkowe obejmuja:
e Dostarczenie niezbednych materiatow 1 innych czynnikow robot elektrycznych.
e  Wykonanie i rozbiorka potrzebnych rusztowan i deskowan.
e Przygotowanie i montaz instalacji odgromowej budynku,
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Pomiary kontrolne instalacji odgromowe;j,
Prace wykonczeniowe oraz oczyszczenie stanowiska pracy i usuni¢cie — bedacych
wlasno$cig wykonawcy — materiatow rozbiérkowych z placu budowy.

10. DOKUMENTY ODNIESIENIA.

PN-IEC 60364-4-443:1999 - Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych - Ochrona
dla zapewnienia bezpieczenstwa - Ochrona przed przepigciami - Ochrona przed
przepigciami atmosferycznymi lub taczeniowymi

PN-IEC 364-4-481:1994 - Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych — Ochrona
zapewniajaca bezpieczenstwo - Dobor §rodkow ochrony w zalezno$ci od wplywow
zewngtrznych - Wybor §rodkéw ochrony przeciwporazeniowej w zaleznosci od wptywow
zewngtrznych

PN-IEC 60364-4-482:1999 - Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych - Ochrona
dla zapewnienia bezpieczenstwa - Dobor §rodkdw ochrony w zalezno$ci od wpltywow
zewngtrznych — Ochrona przeciwpozarowa,

PN-86/E-05003/01 - Ochrona odgromowa obiektow budowlanych - Wymagania ogdlne
PN-IEC 61024-1:2001 - Ochrona odgromowa obiektow budowlanych - Zasady Ogdlne.
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